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Sobre este manual

O manual de instrugdes foi concebido para pessoas que estejam en- Grupo-alvo
carregadas da utilizacao e manutencao do terminal. Este inclui todas as
informacgdes necessarias para um manuseamento seguro do terminal.

Todas as informacdes indicadas no manual de instrucdes referem-se a
seguinte configuracao do aparelho:

Designacao CCI 1200
Versao do software CCI.0S 1.1
Versao de hardware 0.5, 1.0 e superior

O manual de instrugdes introduz a operacdo cronologicamente:

e Sobre o CCI 1200

e Seguranga

e Colocacdo em funcionamento

e Definigbes

e Interface de utilizador

e Apps

e Resolucao de problemas

Para garantir o correto funcionamento do seu CCI 1200, leia este man- Excluséo de
ual de instrugdes cuidadosamente. Conserve o manual de instrugdes :l‘:il'?“sab“"
para futura referéncia.

Este manual de instrugdes tem de ser lido e compreendido antes da

montagem e da colocagdo em funcionamento do terminal, de modo a

prevenir-se problemas na utilizagdo. Nao sera assumida qualquer re-

sponsabilidade pelos danos resultantes da inobservancia deste manual

de instrugodes!

Caso necessite de mais informacdes ou se ocorrerem problemas que nao Em caso de
sejam tratados de forma suficientemente detalhada neste manual de in- problemas

strucles, solicite a informagdo necessaria junto do seu distribuidor ou
diretamente junto de nos.



Pictogramas Todas as fungdes sdo explicadas com instrugdes de manuseamento
graduais. A esquerda junto a instrucdo de manuseamento, vé o botdo a
premir ou um dos seguintes pictogramas:

@j Introduzir valor através do teclado
o Introduza o valor através do teclado do ecrd do terminal.

Selecionar valor a partir de uma lista de selecdao

1. Deslize pela lista de selegdo até ao valor desejado.
2. Selecione o valor ao ativar a caixa de verificagdo na margem
direita.

Alterar valor
e Altere um valor existente.

Confirmar agao
e Confirme a agdo executada anteriormente.

Marcar entrada da lista

e Ative a caixa de verificagdo para selecionar um elemento numa
lista de selegao.

— Desativa uma fungdo ou uma definigao.

Ligar
e Coloque o interruptor em «ligado».
— Ativa uma funcao ou uma definigao.

=
Desligar
- e Coloque o interruptor em «desligado».



Sobre o CCI 1200

Parabéns pela aquisicdo deste CCI 1200. O CCI 1200 é um terminal de
operacao aplicavel de forma abrangente em termos de fabricantes para

controlo de maquinas ISOBUS.

CCi 1200

O ecra tactil do CCI 1200

tem um tamanho de 12,1" e uma reso-
lugdo de 1280x800 pixéis,

tem uma luminosidade extremamente
forte e é indicado para o modo noturno
e

tem um revestimento anti ofuscante
gue evita reflexdes em caso de radi-
acao solar direta.

A interface de utilizador

oferece layouts flexiveis e exibe até 6
Apps em simultaneo,

permite o manuseamento intuitivo de
fungdes complexas gragas a uma ori-
entacdo do utilizador desenvolvida com
base na prética.

A caixa de plastico reforcada com es-
feras de vidro é particularmente re-
sistente.

A tecla LIG./DESL. e as ligagdes USB
2.0 estdo integradas na borda exterior
para um rapido acesso.

As interfaces do CCI 1200

Video, GPS, LH5000, WLAN, ISOBUS,
tomada de sinal, USB: as iniumeras in-
terfaces asseguram a maxima conec-
tividade.

O forte sinal sonoro assinala estados
de alarme e d& um feedback acustico.
Todos os conectores na parte de tras
do terminal estdo protegidos contra a
humidade e o pé com tampas de
protecdo.



CCI.Apps

iv

No CCI 1200 estdo instaladas as seguintes CCI.Apps:

CCI.UT Operacao da maquina ISOBUS
CCI.Cam Exibicdo de até 8 camaras
CCI.Config Configuracbes da maquina
CCI.Command Vista do mapa
CCI.Control Gestdo de dados
CCI.Help Sistema de ajuda

As seguintes fungdes estdo sujeitas a custos e sé podem ser utilizadas
apos a ativagdo:

Parallel Tracking Colocagao de vias
Section Control Comutacgdo automatica de larguras parciais
Task Control Importacdo e exportagao de dados



Estrutura

1. Ecrd tactil de 12,1
2. Sensor da luz

G 1200

Tecla LIG./DESL.
2x USB 2.0

ISOBUS, tensdo de alimentagao, ECU-
Power
Tomada de sinal, GPS
Camara, Video Multiplexer
2x USB 2.0
. Ethernet
0. Sinal sonoro

A operacdo do terminal é realizada através do ecra tactil. Sdo suporta-
dos os gestos de toque habituais.

O sensor da luz capta a luz ambiente e adapta a luminosidade do visor a
luz ambiente.

Ecra tactil

Sensor da luz



LIG./DESL.

Placa de carac-
teristicas

Ligue ou desligue o terminal preferencialmente com a tecla LIG./DESL..

e Prima a tecla LIG./DESL. durante 1 segundo para ligar ou desligar.

Em alguns tratores e maquinas automotoras também pode ligar ou de-
sligar o terminal com a chave de ignicdo.

O terminal desliga-se automaticamente,

e se puxar a chave da ignicao ou
e se rodar a chave da ignicdo para a posicao DESLIGADO.

Aguando do arranque seguinte da ignicao, o terminal também se liga
novamente.

O terminal apenas pode ser ligado através da ignigdo, se tiver sido desligado
previamente através da ignigdo.

O LED integrado na tecla LIG./DESL. indica as informagdes de estado
atuais. Na operacdo normal do terminal, o LED esta desligado para nao
irritar o condutor.

As indicacbes de estado estdo descritas no capitulo Resolucdo de prob-
lemas.

Identifique o seu aparelho com a ajuda das informacgdes na placa de ca-
racteristicas. A placa de caracteristicas esta aplicada na parte de tras do

terminal.
1. Fabricante
CCISOBUS 2. Tipo de terminal
1 Competence Center ISOBUS e.V. 3. NumNero de serie
www.cc-isobus,com 4. Versao de hardware
cci.ev@cc-isobus.com , A .
5. Numero de artigo do fabricante
2 CCl 1200 6. Data de produgdo (semana / ano)
3 SN: 0600502

1.0

Hw:
Art: C000139-101
05/17

A placa de caracteristicas é aplicada pelo fabricante.
— O layout e o contetdo podem divergir da figura.

Vi



Ambas as interfaces USB no lado esquerdo da caixa sdo do tipo A. E
possivel ligar pens USB convencionais.

As interfaces USB na parte de tras sdo do tipo M12. Estas interfaces
protegem o terminal contra a entrada de p6 e agua, mesmo com o
aparelho USB ligado.

O sinal sonoro deve ser dimensionado de forma que os sons de aviso do
terminal e da maquina sejam claramente audiveis num ambiente bas-
tante ruidoso.

Ligue o terminal ao conector A

e com o ISOBUS e
e com a alimentacdo de tensao.

Ligue o terminal ao conector B com

e a tomada de sinal,
e um recetor de GPS NMEA 0183,
e a saida de GPS de série

o do trator,

o da maquina automotora ou

o do sistema de diregdao automatico,
a

interface de série de um sensor N.

Ligue o terminal ao conector C com

e uma camara ou um multiplexador com camara,
e um recetor de GPS NMEA 0183,
e a saida de GPS de série

o do trator,

o da maquina automotora ou

o do sistema de diregdo automatico,
a

interface de série de um sensor N.

vii

USB

Sinal sonoro

Conector






1 Seguranga

Este manual de instrugdes inclui indicagdes basicas a observar durante a
colocacao em funcionamento, a configuracao e a operacgdo. Por isso,
este manual de instrugdes tem de ler lido obrigatoriamente antes da
configuracao e da operacao.

N3o sdo sé as indicacdes de seguranca gerais e listadas no capitulo "Se-
guranca" que tém de ser respeitadas, mas também as indicacdes de se-
guranca especiais que foram adicionadas nos outros capitulos.

1.1 Identificacao das indicagcoes no manual de instrugoes

© ®

As adverténcias incluidas neste manual de instrucGes estdo identificadas
de forma especifica:

Aviso - Perigos gerais!

O simbolo Atencdo identifica adverténcias gerais, cuja inobservancia resulta em
perigo para a vida e membros de pessoas. Observe com cuidado as adverténcias
e comporte-se com extremo cuidado nestes casos.

O simbolo Cuidado identifica todas as adverténcias, que remetem para regula-
mentos, diretivas ou processos de trabalho, que devem ser obrigatoriamente re-
speitados. A inobservancia pode resultar em danos ou destruicdo do terminal,
assim como em anomalias.

Encontra dicas de utilizacdo nas «Notas»:

O simbolo de indicacdo salienta informagdes importantes e Uteis.

Informacgdes suplementares fornecem conhecimentos de base:

O simbolo de informagdo identifica dicas praticas e informagdes suplementares.
Os blocos de informacao

o facilitam a compreensdo de questbes técnicas complexas,
o fornecem conhecimentos de base e
e dao dicas praticas.



1.2 Utilizacao prevista

O terminal destina-se exclusivamente a utilizacgdo em maquinas ISOBUS
autorizadas e aparelhos na agricultura. Qualquer outra instalagao ou uti-
lizacdo do terminal que ndo esta ndo é da responsabilidade do fabri-
cante.

O fabricante nao se responsabiliza pelos danos pessoais ou materiais re-
sultantes. O utilizador € o Unico responsavel por todos os riscos de uma
utilizagdo ndo prevista.

A observancia das condigGes de funcionamento e de manutengao- estip-
uladas pelo fabricante também faz parte da utilizagcdo prevista.

As normas de prevencao de acidentes relevantes e as regulamentacdes
de seguranga, industriais, técnicas, médicas e rodoviarias geralmente
reconhecidas devem ser respeitadas. As alteragdes ndo autorizadas no
aparelho excluem a responsabilidade do fabricante.



1.3

A

Indicacoes de seguranca

Aviso - Perigos gerais!

Tenha em especial atencao o cumprimento das indicagdes de seguranga. Em
caso de inobservancia, ha risco de anomalia e, por conseguinte, perigo para
transeuntes:

Desligue o terminal, caso

o a operacdo tactil ndo reaja,
o a indicagdo permaneca inalterada ou
o a interface de utilizador ndo seja apresentada corretamente.

Certifique-se de que o ecra tactil estd seco antes de trabalhar com o termi-
nal.

Nao opere o terminal com luvas.

Certifique-se de que o terminal ndo apresenta danos externos.

Tenha em atengdo também as indicagdes de seguranca seguintes, caso contrario
o terminal pode ser danificado.

Nao remova os mecanismos ou placas de seguranga.

Nao abra a caixa do terminal. A abertura da caixa pode provocar uma vida
Util mais reduzida e anomalias no terminal. A garantia é anulada em caso de
abertura da caixa do terminal.

Interrompa a entrada de corrente para o terminal,

o durante trabalhos de soldadura no trator e na maquina automotora ou
numa maquina acoplada,

o durante trabalhos de manutengdo no trator e na maquina automotora ou
numa maquina acoplada,

o em caso de utilizagdo de um aparelho de carregamento da bateria do tra-
tor e da maquina automotora.

Leia com atencgdo e respeite todas as instrugdes de seguranga no manual de
instrucdes e as etiquetas de seguranga no terminal. As etiquetas de se-
guranca devem estar sempre legiveis. Substitua as etiquetas que estejam em
falta ou danificadas. Garanta que as partes do terminal estdo providas das
etiquetas de seguranga atuais. Adquira as etiquetas de substituicdo junto do
seu distribuidor autorizado.

Aprenda a operar o terminal de acordo com as regulamentagodes.

Mantenha o terminal e as pegas adicionais em bom estado.

Limpe o terminal apenas com agua limpa ou com um pano macio humedecido
com um pouco de detergente para vidros.

N3o opere o ecra tactil com um objeto dspero ou com arestas vivas, caso
contrario o revestimento anti ofuscante é danificado.

Tenha em atencdo a amplitude térmica do terminal.

Mantenha o sensor de luz limpo.

Se o terminal ndo estiver montado na cabina, este deve ser armazenado num
local seco e limpo. Tenha em atengdo a amplitude térmica de armazena-
mento.




1.4 Instalacdo de aparelhos elétricos

As maquinas agricolas atuais estdo equipadas com pegas e componentes
eletrénicos, cujo funcionamento pode ser influenciado pelas emissdes
eletromagnéticas de outros aparelhos. Estas influéncias podem resultar
em perigo para pessoas, caso as seguintes indicacdes de seguranca nao
sejam seguidas.

No caso de uma instalacao posterior de aparelhos e/ou de componentes
elétricos e eletronicos numa maquina com ligacdo a rede de bordo, o
utilizador tem de verificar de forma auténoma se a instalagdo causou
avarias no sistema eletrdnico do veiculo ou em outros componentes.
Isto aplica-se especialmente aos controlos eletronicos de:

EHR

Mecanismo elevador dianteiro
Eixos de tomada de forga
Motor e transmissao

Deve ter-se sobretudo em atencdo que os componentes elétricos e ele-
tronicos instalados posteriormente tém de estar em conformidade com a
Diretiva CEM 89/336/CEE na respetiva versdao em vigor e possuir a mar-
cacao CE.



2 Colocacao em funcionamento

Coloque o terminal em funcionamento de forma rapida e simples com a
ajuda das instrugdes graduais seguintes.

2.1 Verificar o volume de fornecimento

Verifique o volume de fornecimento do seu terminal antes de comegar a
colocacdo em funcionamento:

1. Terminal
2. Suporte do aparelho
3. Cabo A

@ O volume de fornecimento é definido pelo fabricante.

— A quantidade e o tipo de acessoérios podem divergir da figura.




2.2 Montar o terminal

O suporte do aparelho faz parte do volume de fornecimento e vem mon-
tado no terminal de fabrica. Aplique o terminal com o suporte do
aparelho num tubo com um diametro de 20 mm.

Monte o terminal no formato horizontal ou vertical.

Monte o terminal de modo a

e ser bem legivel e operavel,

e ndo impedir o acesso aos elementos de comando do trator ou da maquina
automotora e

e a ndo impedir a visibilidade para o exterior.

Em alternativa, é possivel utilizar outro suporte do aparelho, por ex.

e 0 suporte VESA 75 existente no trator ou na maquina automotora ou
e 0 adaptador VESA 75 2461U de RAM.

@ Nao aperte demasiado os parafusos e ndo utilize parafusos muito longos.

As duas coisas provocam danos na caixa do terminal e mau funcionamento do
terminal.

Considere sempre:

e Utilize quatro parafusos de sextavado interior do tipo M5 x 0.8.

e O binario de aperto max. para os parafusos é de 1,5 a 2,0 Nm.

e O comprimento da rosca interior na caixa do terminal é de 8 mm. Utilize par-
afusos com o respetivo comprimento de rosca.

e Proteja os parafusos contra afrouxamento com arruelas de pressao, discos
dentados ou discos de eixo.




2.3 Ligar o terminal
Ligue o terminal ao ISOBUS através do conector A e ligue a corrente:

e Conecte o cabo A ao conector A do terminal e a tomada In-cab do
trator ou da maquina automotora.

Cable A - In-cab

N

2.4 Ligar o terminal

1. Prima a tecla LIG./DESL. durante 1 segundo.
— As indicagBes de seguranga sao exibidas.

2. Puxe o botao «Confirmar» no sentido indicado.
— A forma da seta altera-se para um sinal de visto.

— O ecra inicial é exibido.



2.5 Alterar o layout

Aguando do fornecimento, todas as mascaras de operagdo sao exibidas
no formato horizontal. Se tiver montado o aparelho no formato vertical,
altere primeiro o layout:

1. Prima no ecra inicial o botdo «Configuracoes».
— E exibida a mascara de operacdo «Configuragdes».

2. Prima o botdo «Layout».
— E exibida a mascara de operacdo «Layout».

D 3. Prima a caixa de verificagao «Formato vertical» na linha «Ori-

entagdo».
— O layout foi alterado.

4. Termine o processo com «Voltar».

2.6 Selecionar idioma

Aquando do fornecimento, o terminal exibe todos os textos em inglés.
Altere a definicao do idioma:

1. Prima no ecra inicial o botdo «Configuracdes».
— E exibida a mascara de operagdo «Configuragdes».

Prima o botdo «User».
— E exibida a mascara de operacdo «User».

3. Prima o botdo «Language».
— E exibida a lista de selecdo «Language».

4. Selecione o seu idioma.

— A caixa de verificacdo na margem direita do botdo esta ati-
vada.
— A definicdo do idioma foi alterada.

5. Termine o processo com «Voltar».

J R | 5 | <



2.7 Selecionar o fuso horario

O fuso horario constitui a base para a hora indicada pelo terminal. A
mudanga do horario de verdo e de inverno é realizada automaticamente
e nao pode ser desativada.

Selecione o fuso horario com o desfasamento de tempo correto e a regido ade-

quada.

Prima no ecra inicial o botdo «Definicoes».
— E exibida a mascara de operagdo «Definigcbes».

Prima o botdo «Sistema».
— E exibida a mascara de operacdo «Sistema».

Prima o botdo «Data e hora».
— E exibida a mascara de operacdo «Data e hora».

Prima o botdo «Fuso horario».
— E exibida a lista de selegdo «Fuso horario».

Selecione o fuso horario.

— A caixa de verificacdo na margem direita do botdo esta ati-
vada.
— O fuso horario foi alterado.

Termine o processo com «Voltar».



2.8 Introduzir a licenga do terminal

Para poder utilizar o terminal, é necessario introduzir a licenga do termi-
nal. Obtém a licenga do terminal na pagina de internet
https://sdnord.net/PA.

1. Prima no ecra inicial o botao «Definigdes».
— E exibida a mascara de operacdo «Definicdes».

2. Prima o botdo «Sistema».
— E exibida a mascara de operagdo «Sistema».

3. Prima o botao «Dados de licenga».
— E exibida a mascara de operacdo «Dados de licenga».

4. Prima o botdo «Introdugdo manual».

— E exibida a mascara de operacdo «Solicitar novos dados de
licenga»:

Request new licence data

5. Mude para o PC. Abra o enderego de internet
https://sdnord/PA no browser.

6. Responda a mensagem de confirmagao.

10


https://sdnord.net/PA
https://sdnord/PA

)

1SOBUS

ot - | N L)

1. Enter the TAN.
2. Press "Start activation™
TAN:

AASKPMAF - XNHUIIV] - 00000000 - 00000000 - AADHAAST

Starting activation ...

7. Introduza o TAN do terminal e pressione o botdo «Iniciar ati-
vagao...».
— E exibida a licenca do terminal:
1SOBUS

=St - | R LN

B @

Sie die TAN ein

2. Dricken Sie . Freischaltung starten”
TAN:

00000000 - 00000000

Lizenzdaten:
Seriennummer 0600556

Firmware 0601.01.00

Terminal-Lizenz (A;\SKPMI\F—KN\\llFQI’Jn—E'JBAD(]CICHJCI[IDUCIG[l—hnm(nl’if))

Parallel Tracking
Section Control

8. Prima no terminal o botdo «Continuar».

- E exibida a mascara de operacdo «Introduzir a licenca do
terminal»:

Enter terminal licence

AASKPMAF XNHUFQDB 8840099 00000080 AABKAFDO

v Th lid

9. Introduza a licenca do terminal.

10. Termine o processo com «Continuar».

— Aintrodugdo dos dados da licenga foi concluida.
— E exibida a mascara de operacdo «Dados de licenga».

11
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2.9 Ativar Apps

Todas as Apps, com a excecdo da CCI.UT2, vém ativadas de fabrica e
podem ser utilizadas.

Ative a CCI.UT2, se

o desejar exibir e operar simultaneamente duas maquinas ISOBUS na
vista padrao.

CCLUT1

| ccLut2

CClL.Cam

CCl.Command

CClL.Config

CClL.Control

CCLHelp

1. Prima no ecra inicial o botao «Definigdes».
- E exibida a mascara de operacdo «Definicbes».

2. Prima o botdo «Apps».
— E exibida a mascara de operacdo «Apps».

3. Prima o botdo «Gestdo de Apps».
— E exibida a mascara de operacdo «Gestdo de Apps».

4. Ligue a CCI.UT2.
— CCI.UT2 esta ativada.

Recomendamos que deixe todas as Apps ativadas.

Deixe as Apps ndo utilizadas no menu de Apps. Assim, se necessario, tem um
acesso rapido a estas Apps.

As Apps no menu de Apps quase nao consomem capacidade do CPU ou memoé-
ria RAM.

13



2.10 Configurar a interface de utilizador

Durante o primeiro arranque do terminal, o CCI.Help e o CCI.UT sdo exi-
bidos na vista padrao

Deseja operar uma maquina ISOBUS com CCI.UT e recolher os dados da
maquina com CCI.Control.

Ligou uma cdmara ao terminal e deseja manter a imagem da camara
debaixo de olho durante o trabalho:

1. Prima o botdo «Menu de Apps».
— O menu de Apps € aberto.

2. Prima no menu de Apps o botdo «CCI.Control».
— O CCI.Control é exibido na vista minimizada.

3. Prima «CCI.Control» na vista minimizada.

— O CCI.Control é exibido na metade esquerda da vista pa-
drao.

4. Repita os passos um a dois para CCI.Cam.
— O CCI.Cam é exibido na vista minimizada.

13:53  CCISOBUS

=  CClControl

1 8111: A_GT1: Kirchheilingen_2401
i

a
1 8121: A_GT1: Kirchheilingen_3401

&
"

* 8131: A_GT1: Kirchheilingen_5201
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3 Interface de utilizador grafica

Familiarize-se com os componentes essenciais e a estrutura do conteddo
do ecra.

3.1 Ajuda
O CCI.Help apoia-o no trabalho real com o terminal.
CCI.Help

responde a questdes sobre a operagdo com base na pratica,
da indicagOes de aplicagdo Uteis,

esta disponivel ao premir um botdo e

€ breve.

Premir o ponto de interrogacdo abre a pagina de ajuda relativa ao passo
de trabalho atual:

¢ A ajuda no menu Hamburguer informa sobre as fungGes basicas das

Apps,
¢ a ajuda nas definicbes apoia-o na configuragao.

? 1. Prima o botdo «Ajuda».
— E exibido o tdpico de ajuda.

Navegar com o scroll no texto de ajuda para aceder a outros
topicos de ajuda.

15



3.2 Gestos de toque

16

O terminal é operado exclusivamente através do ecra tactil. O terminal
suporta os seguintes gestos de toque habituais:

@ &

SR BF

Premir

e Prima brevemente o ponto indicado no ecra tactil. Seleciona um
elemento numa lista de selegdo ou aciona uma fungao.

Premir prolongadamente
e Prima o ponto indicado no ecra tactil durante 2 seg.

Deslizar
e Navegue rapidamente pela lista de selegao.

Drag and Drop
e Segurar numa App e desloca-la para outro local no ecra tactil.

Expandir
e Ampliar a vista do mapa.

Contrair
e Diminuir a vista do mapa.



3.3 Layout

Durante o trabalho diario com o terminal, € necessario ter em mente
todas as informacgoes relevantes e poder operar simultaneamente varias
Apps.

O terminal apoia-o com um ecra tactil de grande formato e a organi-
zacao flexivel da interface do utilizador.

Selecione um layout adequado para a montagem do terminal:

Formato horizontal padrao
O layout utilizado mais frequentemente na pratica.
O terminal estd montado no formato horizontal.
Trabalha com duas Apps.
As Apps estao dispostas lado a lado.
As softkeys da operacdao da maquina ISOBUS en-
contram-se na margem direita e esquerda do ecra.

Formato horizontal maximizado

¢ O terminal estd montado no formato horizontal.
e Trabalha com uma App.

- e A App é exibida ampliada.

Formato vertical
O terminal estd montado no formato vertical.

[ ]
- e As Apps estdo dispostas umas debaixo das outras.

¢ As softkeys da operacdo da maquina ISOBUS en-
contram-se na margem direita.

17



Divisao do ecra

18

Em seguida
dem ser ap

O ecra esta

# Products

Taunters

, € descrito o formato horizontal padrdao. As descricdes po-
licadas noutros layouts.

subdividido em quatro areas:

3 Welcome to CCLOS. This app
gives you an overview of the

software fi

Overview

unctions.

Vista padrao
Na vista padrdo sdo exibidas até 2 Apps lado a lado.

Vista minimizada

Na vista minimizada sao exibidas todas as Apps ativas, com ex-
cecao das Apps na vista padrao.

Menu de Apps

No menu de Apps tem acesso a todas as Apps que estdo ativadas
na gestao de Apps.

Barra de estado

Os pictogramas na barra de estado oferecem uma vista geral do
estado de ligagdo e da qualidade de ligacao das seguintes inter-
faces:

e GPS, assim como
e WLAN.



Vista padrao

As Apps s6 podem ser operadas, se estiver na vista padréo.

Vista minimizada
As Apps na vista minimizada

e nao podem ser operadas,
e indicam apenas as informagdes essenciais,
e continuam a executar fungdes em curso.

A partir da quarta App ativa, a vista minimizada estende-se para a Navegar com o
direita, para além da area visivel: scroll

e Deslize a vista minimizada para a esquerda.
— As Apps sao deslocadas da area nao visivel para a area visivel.

Para operar uma App, desloque-a da vista minimizada para a vista pa- Mover
drao:

CCiS0BUS

e Prima a App na vista minimizada.

— A App troca de posicao com a App na metade esquerda da vista
padrao.

As Apps continuam a trabalhar sem interrupgdo e sem alteragcdo do estado.

19



Reordenar A disposigao das Apps na vista minimizada pode ser alterada:

C'-) 1. Prima a App e segure nela.
— A App solta-se visivelmente da vista minimizada.

@ 2. Puxe a App para a nova posicao.

20



Menu de Apps
O menu de Apps encontra-se no estado recolhido.

No menu de Apps sdo exibidas todas as Apps que ativou na gestado de
Apps:

Apps ativas

¢ sdo exibidas na vista padrao, na vista minimizada e no menu de

Apps,
e tém uma moldura verde-clara no menu de Apps.

Apps no estado de repouso

e sdo exibidas apenas no menu de Apps,
e tém uma moldura cinzento-escura e
¢ ndo consomem capacidade do CPU nem memoria RAM.

Desloque as Apps que nao utilizar para o menu de Apps:

1. Prima o botdo «Menu de Apps».
— O menu de Apps € aberto.

2. Selecione uma App.
— A App é removida da vista minimizada ou da vista padrdo.

Utiliza, por ex., a CCI.Cam apenas para distribuicdo de estrume. No en- Exemplo
tanto, executa esta medida novamente apenas alguns meses depois.

e Mova a CCI.Cam para o menu de Apps.
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Barra de estado

Os simbolos na area informativa da barra de estado oferecem uma vista
geral do estado de ligacao e da qualidade de ligagao.

Area informa-
tiva

sem sinal
Nenhum recetor de GPS ligado.

sinal invalido
Um recetor de GPS ligado. No entanto, os dados de posigao recebi-
dos sdo invalidos.

GPS

Um recetor de GPS ligado. Os dados de posicao recebidos corres-
pondem ao padrao de GPS.

— E possivel a documentacdo de encomendas.
— O GPS ndo é suficientemente preciso para o Section Control.

DGPS, RTK fix, RTK float

Um recetor de GPS ligado. A qualidade recegdo cumpre os requisi-
tos de DGPS, RTK fix ou RTK float de acordo com a indicagao.

— E possivel a documentagdo de encomendas e Section Control.

Sem WLAN
Nao foi encontrada qualquer WLAN.

Ligado a WLAN
O terminal esta ligado a uma WLAN.

Sem internet
O terminal ndo esta ligado a internet.

Ligado a internet
O terminal esta ligado a internet.

CIERE E EH HEE

LAN
O terminal estéd ligado a uma LAN através da interface «Eth».

-
>
2
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o Botoes

Possui as seguintes opgdes de operagao:

ISB
Utilize o ISB,

e se a operacdao da maquina ndo estiver em primeiro plano,
1 e se desejar acionar varias funcdes da maquina em simultaneo.

Envie o0 comando ISB para todos os membros da rede:
e Prima o botdo «ISB».
— O terminal envia o comando ISB para o ISOBUS.

Definigoes
Execute as definicGes basicas antes de trabalhar com o terminal:
e Prima o botdo «Definicoes».

—> E aberta a mascara de operacdo «Definicdes».

Padrao / Maximizado

No formato horizontal, alterne entre ambos os layouts padrao e
3 maximizado:

e Prima o botdo «Layout» durante 2 seg.
— E exibido o novo layout.

Posicdao da App
Mude a posicdo das Apps na vista padrao.
e Prima o botdo «Layout».
— As Apps na vista padrdao mudam de posigao.

Exibir informacgdes do terminal

Obtém informacbes detalhadas sobre a versao do software in-
5 stalado.

e Prima o log6tipo da empresa durante 2 seg.
— S3do exibidas as informagdes da versao.

Criar captura de ecra

Em caso de problemas com a operagdo do terminal ou da maquina

ISOBUS pode gravar uma captura de ecra e envia-la ao seu par-

ceiro de contacto:

1. Ligue uma pen USB ao terminal.

2. Prima o reldgio até ser exibida uma mensagem na barra de es-
tado.

— A captura é memorizada no diretério principal da pen USB.
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@ Nem todas as maquinas ISOBUS suportam a funcdo ISB.

Consulte o manual de instrugbes da maquina para verificar quais as fungées de
magquina de ISB acionadas numa maquina.
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Em caso de erro ou erro de operacao, é exibida uma janela de didlogo
com uma mensagem de erro. Antes de poder continuar a trabalhar,
deve resolver o problema e confirmar a mensagem.

— A sequéncia de trabalho é interrompida.

Apds acdes bem-sucedidas recebera feedback através de mensagens na
barra de estado. As mensagens

— sdo exibidas sobre um fundo azul na area informativa da barra de es-
tado,

— nao podem ser confirmadas e
— interrompem a sequéncia de trabalho.

Expedidor

O pictograma a esquerda, ao lado da mensagem indica o emissor
1 da mensagem:

e Terminal ou

e Maquina ISOBUS

Quantidade
E exibida a quantidade de mensagens n&o lidas.

Ocultar mensagens
Prima o botdo «Ocultar».

3 — A janela de mensagens é recolhida.
— Sdo eliminadas todas as mensagens.
— E exibida a area informativa.

Marcar mensagem como lida
Prima a mensagem.

4 — E exibida a mensagem seguinte e a quantidade de mensagens
nao lidas diminui.
— A janela de mensagens é recolhida apds a ultima mensagem.

25
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Botoes especiais

O terminal disponibiliza botdes especiais para a operacgao eficiente das
Apps.

& CCISOBUS

CCl.Config 8131: A_GT1: Kirchheilingen_5201

2,
°%

* chheilingen_520
Help Kirchheilingen_5201

Botao Action

1 O botdo Action oferece acesso direto a fungdo mais importante
atualmente.

Botdao Hamburguer

Abra o menu Hamburguer com o botdo Hamburguer. O menu
Hamburguer oferece acesso as definigdes, as funcGes e ao sistema

2 de ajuda de uma App:
e Prima o «Botdo Hamburguers.
— E aberto o menu Hamburguer.
Voltar / fechar
Feche o menu Hamburguer com o botdo «Fechar»:
e Prima o botdo «Fechar» no menu Hamburguer.
— O menu Hambdurguer é fechado e é exibida a mascara de
3 operagao da App.

Volte para a mascara de operagdo anterior com o botdo «Voltar»:
e Prima o botdo «Voltar».

— A mascara de operacgdo ativa é fechada.
— E exibida a mascara de operagdo anterior.

Definicoes da App

As definicbes gerais estdo descritas no capitulo Definicbes. Além
4 disso, pode adaptar todas as Apps aos seus requisitos especiais:

e Prima o botdo «Definigdes da App».
— E exibida a mascara de operacdo «Definicdes» da App.
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4 Definicoes

e Prima o botdo «Definicoes».
— E exibida a mascara de operacdo «DefinicGes»:

Altere as seguintes definicbes diretamente na mascara de operacdo
«DefinicOes»:

Alterar a luminosidade do visor

e Deslize o regulador para a esquerda para reduzir a luminosid-
ade do visor.

e Deslize o regulador para a direita para aumentar a luminosid-
ade do visor.

Luminosidade automatica do visor

O sensor da luz capta a luz ambiente e adapta a luminosidade do
visor a luz ambiente.

1. Ligue a «Luminosidade automatica do visor».

— A luminosidade do visor é aumentada em caso de forte luz
ambiente, por ex. radiagdo solar direta.

— A luminosidade do visor é reduzida em caso de fraca luz
ambiente, por ex. modo noturno.

2. Regule o comportamento do sensor da luz com a barra de-
slizante.

— Deslize o regulador para a direita para alcangar a luminosid-
ade maxima do visor.

— Deslize o regulador para a esquerda para alcangar a lumino-
sidade minima do visor.
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As definicbes estdo subdivididas nas areas «Utilizador», «Layout»,
«Sistema», «Apps» e «Diagndstico».

Utilizador
Adapte o comportamento de operacao do terminal:

Som e tom de toque,
Idioma e unidade e
Gestdo de utilizadores.

Apps
Ative e configure Apps:

Executar definigdes da App,
Ativar Apps e
Ativar fungdes ISOBUS.

Sistema

As fungBes e definigdes gerais estdo a disposi¢cdo na area «Sis-
tema»:

Consultar informagdes de software e de hardware,
Ajustar a data e hora,

Restaurar predefinicdes de fabrica,

instalar uma atualizacdo,

criar um backup,

Atualizar os dados de licenca e

Ajustar a ligagdo a internet e a manutencgdo remota.

Layout

Selecione a orientagao do visor. No formato horizontal é possivel
selecionar entre as divisdes do visor padrdo e maximizado:

1.

Prima o botdo «Layout».
— E exibida a mascara de operagao «Layout».

Prima a caixa de verificacao debaixo da orientacdo desejada na
linha «Orientagao».

— A orientagdo é alterada.

Prima a caixa de verificagdo debaixo de padrao ou maximizado
na linha «Divisao».

— A divisao foi alterada.
Termine o processo com «Voltar».



Diagnéstico

O terminal realiza um registo de eventos. O registo de eventos é
armazenado exclusivamente no terminal e ndo é enviado.

Em caso de problemas com o terminal ou a maquina ISOBUS pode
enviar o registo de eventos ao seu parceiro de contacto:

1. Ligue uma pen USB ao terminal.
O 2. Prima o bot&o «Diagndstico».

< — E exibida a mascara de operacdo «Diagndstico».
3. Prima o botdo «Registo de eventos».
— E exibida a mascara de operacdo «Registo de eventos».
4. Prima o botdo «Armazenar registo de eventos na pen USB».
— O registo de eventos é armazenado na pen USB.
5. Termine o processo com «Voltar».

4.1 Definigoes do utilizador

Nas definicbes do utilizador é adaptado o comportamento de operacdo
do terminal.

e Na mascara de operacdo «DefinigGes» prima o botdo «Utiliza-
dor».

— E exibida a mascara de operacdo «Utilizador»:

Volume

Touch sound

Language english

Units Metric

User administration

Enable Fair Mode
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Possui as seguintes opcdes de configuragao:

Volume

O terminal e muitas maquinas ISOBUS emitem sons de aviso. O
volume dos sons de aviso pode ser regulado:

1. Prima o botdo «Volume».

— E exibida a mascara de operacdo «Volume».
2. Prima o botdo com a percentagem.

— E exibido o teclado de ecr3.

3. Introduza o volume em %.
4. Confirme a sua introdugao.
5. Termine o processo com «Voltar».

Ativar tom de toque
e Coloque o interruptor em «ligado».
— Obtém uma resposta acustica ao premir um botdo.

Selecionar idioma
Selecione o idioma em que os textos devem ser exibidos no visor:
1. Prima o botdo «Idioma».
— E exibida a lista de selecdo «Idioma».
2. Selecione um idioma.

— Os textos sao exibidos no visor num novo idioma.
3. Termine o processo com «Voltar».

Unidades
Altere o sistema de unidades utilizado pelo terminal:
1. Prima o botdo «Unidades».
— E exibida a lista de selecdo «Unidades».
2. Selecione um sistema de unidades.
— O terminal aplica todos os valores no sistema de unidades.
3. Termine o processo com «Voltar».

i

Gestao de utilizadores
O terminal conhece os seguintes grupos de utilizadores:

e Utilizador
e Servigo
e Programador.

O grupo «Utilizador» estd predefinido. Nao altere esta definicao.

P
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4.2 Definicoes da App

¢ Na mascara de operacdo «DefinicGes» prima o botdo «Apps».
- E exibida a mascara de operacdo «Apps»:

CCLCam

CCl.Command

CClL.Config

CClLControl

App management

ISOBUS settings

Possui as seguintes opgoes de operacgao:

Definigbes da App
Ajustar as Apps.

Gestao de Apps
Ativar e desativar Apps.
ver paragrafo Gestdao de Apps

Configuracoes ISOBUS
Adapte o comportamento do terminal no ISOBUS.
ver paragrafo Configuracoes ISOBUS
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Gestao de Apps

As Apps desnecessarias podem ser desligadas permanentemente. Isto
ndo afeta a capacidade do CPU disponivel nem a memoaria RAM.

Uma agdo pode ndo ser executada, porque uma App esta desligada.
Por isso, recomendamos

e ligar o CCI.UT2, se desejar operar duas maquinas ISOBUS,
e ligar sempre todas as outras Apps.

Desligue uma App da seguinte forma:

1. Na mascara de operagdo «Apps» prima o botdo «Gestdo de
Apps».

— E exibida a mascara de operacdo «Gestdo de Apps»:

CCLUT1

| ccLut2

CClL.Cam

CCl.Command

CClL.Config

CClL.Control

CCl.Help

Desligue a App.
— E exibida uma janela de mensagem.

Confirme a sua introdugao.

— A App é terminada.
— A App ja ndo é exibida no menu de Apps.

Para ligar uma App, proceda como descrito acima. Coloque o interruptor
junto ao nome da App em «ligado».
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Configuracoes ISOBUS

O terminal disponibiliza as seguintes fungdes no ISOBUS:

Terminal universal,
AUX-N,

Controlador de tarefa,
TECU,

File Server.

Todas as funcgbes ISOBUS estdo ativadas de fabrica.

Recomendamos que deixe todas as funcdes ISOBUS ativadas.
S6 assim podera fazer pleno uso das varias fungdes do terminal:

e Operacdo da maquina ISOBUS
e Marcacgao dos dados da encomenda
e Section Control e Rate Control.

Se operar o CCI 1200 e um segundo terminal ISOBUS em simultaneo,
pode dividir as fungdes por ambos os terminais:

¢ Opera as maquinas ISOBUS através do terminal ISOBUS integrado
trator e
e Utiliza o CCI.Command no CCI 1200 para Section Control.

no

1. Desligue o «Terminal universal» no CCI 1200 nas configuragdes ISO-

BUS e ligue o «Controlador de tarefa».
2. Desligue o CCI.UT1 no CCI 1200 nas gestao de Apps e ligue o
CCI.Command.

CCl.Cam

CCl.Command
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Adapte o comportamento do terminal no ISOBUS da seguinte forma:

e Na mascara de operagdo «Apps» prima o botdo «Configuragoes
ISOBUS».

— E exibida a mascara de operagdo «Configuracdes ISOBUS»:

Universal terminal

§ Task Controller

Task Controller instance

TECU

File server

A funcdo ISOBUS «Terminal universal» estd ativada, é possivel

e unir 5 maquinas ao CCI.UT1 e CCI.UT2
e operar uma maquina ISOBUS com CCI.UT1 e CCI.UT2.

Isto também é possivel, se utilizar simultaneamente um segundo termi-
nal ISOBUS.

A fungdo ISOBUS «Terminal universal» esta ativada de fabrica.
— O terminal regista-se no ISOBUS como «Terminal universal».

1. Comute para a mascara de operacdo «Definigbes da App>.

2. Prima o botdo «Gestao de Apps».
— E exibida a mascara de operacdo «Gestdo de Apps».

3. Ligue o CCI.UT1.
— O CCI.UT1 é exibido na vista padréo.




N3o deseja operar as maquinas ISOBUS com o terminal.

— Desligue o «Terminal universal» e as Apps CCI.UT1 e CCI.UT2:

1. Desligue o «Terminal universal» na janela de operagdao «Con-
figuracdes ISOBUS».

—» E exibida uma janela de mensagem.

2. Confirme a sua introducao.

— O interruptor «Terminal universal» esta desligado.
— O terminal ja ndo se regista no ISOBUS como «Terminal
universal».

3. Comute para a mascara de operacao «Definicdes da App>.

4. Prima o botdo «Gestdo de Apps».
— E exibida a mascara de operacdo «Gestdo de Apps».

5. Desligue o CCI.UT1 e CCI.UT2.
— CCI.UT1 e CCI.UT2 ja ndo sdo exibidos no menu de Apps.

Se desligar a fungdo ISOBUS «Terminal universal», ja ndo pode utilizar o ter-
minal para a operagdo de uma maquina ISOBUS ou de uma unidade de co-
mando adicional ISOBUS, mesmo que as Apps CCI.UT1 ou CCI.UT2 estejam
ligadas.
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Controlador de Section Control, Rate Control e a marcacdo de dados da encomenda ne-
tarefa cessitam da fungdao ISOBUS «Controlador de tarefa».

A fungdo ISOBUS «Controlador de tarefa» estd ativada de fabrica.
— O terminal regista-se no ISOBUS como «Controlador de tarefa».

.l, 1. Comute para a mascara de operacdo «Definicbes da App».

2. Prima o botdo «Gestdo de Apps».
— E exibida a mascara de operacdo «Gestdo de Apps».

3. Ligue o CCI.Control.
— O CCI.Control é exibido no menu de Apps.

4. Ligue o CCI.Command.
— O CCI.Command é exibido no menu de Apps.
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Utiliza o controlador de tarefa do CCI 1200 e o controlador de tarefa de
um outro terminal ISOBUS.

Cada um dos controladores de tarefa deve ter um nimero Unico proprio,
caso contrario podem ocorrer conflitos de endereco no ISOBUS.

Uma maquina ISOBUS sé pode ser conectada com um controlador de
tarefa. A maquina seleciona o controlador de tarefa com a ajuda do
numero do controlador de tarefa.

A maquina seleciona

e automaticamente o menor numero de controlador de tarefa ou
e 0 numero de controlador de tarefa definido na maquina.

— O numero ndo pode ser definido em todas as maquinas ISOBUS.

1. Prima o botdo «NUmero de controlador de tarefa».
— E exibido o didlogo de entrada.

2. Prima o botdo com o nimero.
— E exibido o teclado de ecr3.

@j 3. Introduza o nimero do controlador de tarefa.

4. Confirme a sua introducgao.

b 5. Termine o processo com «Voltar».
- E exibida uma janela de mensagem.

6. Confirme a sua introdugao.

Quando altera o numero do controlador de tarefa do terminal, deve também al-
terar este ajuste na maquina ISOBUS.

Caso contrario, a maquina ndo se liga ao controlador de tarefa:

e CCI.Config, CCI.Control e CCI.Command deixam de receber informagdes da

maquina ISOBUS,
e ja ndo é possivel executar Section Control, Parallel Tracking e Rate Control.
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Utiliza o controlador de tarefa de um outro terminal ISOBUS.

— Desligue o «Controlador de tarefa»:

1. Desligue o «Controlador de tarefa».
— E exibida uma janela de mensagem.

2. Confirme a sua introducdo.

— O interruptor «Controlador de tarefa» estad desligado.
— O terminal ja ndo se regista no ISOBUS como «Controlador
de tarefa».

3. Comute para a mascara de operacao «Definicées da App>.

4, Prima o botdo «Gestdao de Apps».
— E exibida a mascara de operacdo «Gestdo de Apps».

5. Desligue o CCI.Control.
— 0O CCI.Control ja ndo é exibido no menu de Apps.

6. Desligue o CCI.Command.
— O CCI.Command ja ndo é exibido no menu de Apps.

Se desligar a funcao ISOBUS «Controlador de tarefa»,

e CCI.Config, CCI.Control e CCI.Command deixam de receber informagdes da
magquina ISOBUS,

e ja ndo é possivel executar Section Control e Rate Control,

e o0s dados da encomenda ja ndo sao guardados.
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A funcdo ISOBUS «TECU» envia a velocidade, a rotagdao do eixo de TECU
tomada de forca, a posicdo da barra de 3 pontos e a posicdo geografica
para a maquina ISOBUS.

A fungdo ISOBUS «TECU» esta ativada de fabrica.
— O terminal regista-se no ISOBUS como «TECU».

Apenas desligue a TECU do CCI 1200, se a TECU do trator exibir uma
mensagem de erro.

1. Desligue a «TECU».
- E exibida uma janela de mensagem.

2. Confirme a sua introducao.

— O interruptor «TECU» esta desligado.
— O terminal ja ndo se regista no ISOBUS como «TECU».

O File Server disponibiliza memoria a todos os membros da rede. Assim, File Server
por ex., uma maquina ISOBUS pode guardar e ler dados de configuragao
no terminal.

A funcdo ISOBUS «File Server» esta ativada de fabrica.
— O terminal regista-se no ISOBUS como «File Server».

Apenas desligue o File Server, se tiver a certeza de que nenhuma das
suas maquinas ISOBUS utiliza esta fungdo.

1.
2. Confirme a sua introdugao.

\/ — O interruptor «File Server» esta desligado.
— O terminal ja ndo se regista no ISOBUS como «File Server».

Desligue o «File Server».
— E exibida uma janela de mensagem.
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4.3 Definigoes do sistema

e Na mascara de operagao «Definigdes» prima o botdo
«Sistema».

— E exibida a mascara de operacdo «Sistema»:

Terminal data

Date and time

Reset factory settings

CCLOS-Update

Licence data

Possui as seguintes opgdes de operacao:

Dados do terminal

Nos dados do terminal sdo exibidos, entre outros, a versao do soft-
ware instalado e o nimero de série do terminal. Em caso de as-
sisténcia, os dados do terminal sdo importantes:

1. Prima o botdo «Dados do terminal».
— Os dados do terminal sdo exibidos.
2. Termine o processo com «Voltar».

Data e hora
31 ver paragrafo Data e hora

Restaurar predefinicoes de fabrica

Esta funcao apaga todas as definicdes executadas por si. As en-
comendas ndo sdo eliminadas.

1. Prima o botdo «Restaurar predefinicdes de fabricax».
— E exibida uma janela de mensagem.

2. Confirme a sua introducdo.
— As predefinicdoes de fabrica foram restauradas.
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CCI.OS-Update
ver paragrafo CCI.OS-Update

Dados de licenga
ver paragrafo Dados de licenga

Internet
ver paragrafo Internet

agrirouter
ver paragrafo agrirouter

o=

Manutencgdao remota

A manutengdo remota encontra-se em operacgao de teste e ndo
pode ser utilizada.

e Nao prima o botao.
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Data e hora

O reldgio trabalha de uma forma bastante precisa e vem configurado de
fabrica. Ndo pode, e ndo deve, definir a hora manualmente.

Com a ligagdo de internet ativa, o terminal sincroniza a hora com um servidor
de horas.

e Prima o botdo «Data e hora».
— E exibida a mascara de operacdo «Data e hora»:

@

h=]

Time zone (UTC +01:00) ...

Time format 24h

Date format DD.MM.YYYY
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A hora e a data sao exibidas no formato selecionado

e no terminal e
e integradas no carimbo de data/hora que o terminal envia para o ISOBUS.

Recomendamos a manutencdo das predefini¢des de fabrica.

Possui as seguintes opgoes de configuracao:

Selecionar o fuso horario

Selecione o fuso horario com o desfasamento de tempo correto e a regido ade-
quada:

1. Prima o botdo «Fuso horario».
— E exibida a lista de selegdo «Fuso horario».
2. Selecione o fuso horario.

— A caixa de verificagdo na margem direita do botdo esta ativada.
— O fuso horario foi alterado.

Selecionar o formato da hora
1. Prima o botdao «Formato da hora».

— E exibida a lista de selecdo «Formato da hora».
2. Selecione o formato.

— A caixa de verificacdo na margem direita do botdo esta ativada.
— O formato da hora é alterado.

Selecionar o formato da data
A data é exibida no formato selecionado

no terminal e
integrada no carimbo de data/hora que o terminal envia para o ISOBUS.

1. Prima o botdo «Formato da data».
- E exibida a lista de selecdo «Formato da data».
2. Selecione o formato.

— A caixa de verificacdo na margem direita do botdo esta ativada.
— O formato da data foi alterado.
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Atualizagao vs.
reversao

CCI.OS-Update

O software do terminal CCI.OS é desenvolvido continuamente e comple-
mentado com novas fungdes. O seu parceiro de assisténcia disponibiliza-
lhe novas versdes como CCI.OS-Updates.

@ Durante o processo de atualizacdo, o terminal desliga a ligagdo ao ISOBUS.
As maquinas ligadas ao ISOBUS ja ndo podem ser operadas.

e Desligue sempre todas as maquinas ligadas do ISOBUS antes da atualizacdo
do software do terminal CCI.OS.

e Prima o botao «CCI.OS-Update».
— E exibida a mascara de operagdo «Atualizador»:

o]

[®] ccros update via UsB
=

a |

m  CCLOS Backup

Em caso de utilizagdo é instalado um software de terminal CCI.OS que é mais

recente do que a versao instalada no terminal.

Voltar para uma versdao mais antiga do software de terminal CCI.OS é uma re-

versao.

e Na mascara de operagdo «Atualizador» s6 podem ser instaladas atualiza-
goes.

e As reversdes sao realizadas no sistema de recuperacdo. Um backup criado
previamente foi restaurado.
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A atualizacao do CCI.OS pode falhar em casos raros. O terminal ainda s6 pode
ser iniciado no sistema de recuperagao.

— Crie um backup antes de atualizar o CCI.OS.

Possui as seguintes opgdes de operagao:

[ ]

@]

Atualizar CCI.OS a partir da pen USB
ver paragrafo Atualizacdo a partir da pen USB

Atualizar CCI.OS através da internet

A atualizagdo do CCI.OS através da internet encontra-se em
operacdo de teste e ndo pode ser utilizada até novas ordens.

Sistema de recuperacao

A atualizagdo do sistema de recuperagao deve ser efetuada apenas
pelo fabricante ou pelos seus parceiros de distribuicdo e de
servigo.

Criar um backup

1. Ligue uma pen USB com memodria livre de, no minimo, 1 GB ao
terminal.
2. Prima o botdo «Criar backup».

- E exibida uma mensagem de aviso.
3. Inicie o backup com «OK>».
— O backup é armazenado na pen USB.
4. Prima o botdo «Reiniciar o terminal».
— E exibida uma mensagem de aviso.
5. Confirme a mensagem de aviso com «OK>».

— O processo foi concluido.
— O terminal é reiniciado.

Restaura a versao antiga de um backup no sistema de recuper-
agao:
— O terminal tem o versao do software guardada no backup.
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Atualizagao a
partir da pen
usB

46

Utilize uma pen USB com uma memodria livre de, pelo menos, 200 MB.

— O programa de instalagdo guarda os dados na pen USB durante a atu-
alizagdo.

A pen USB deve permanecer ligada durante toda a atualizagdo do termi-
nal!

1. Prima o botdo «CCI.OS-Update através de USB».

— E exibida a lista de selegdo com as atualizagdes dis-
poniveis.

Selecione uma atualizagao.

[ll

3. Prima o botdo «Atualizar CCI.OS».
— E exibida uma janela de mensagem.

4, Inicie a atualizacao.

\/ — O novo software é instalado.
— Ap0s a conclusdo da instalacdo, é solicitado o reinicio
do terminal.

5. Prima o botdo «Reiniciar o terminal».
— E exibida uma mensagem de aviso.

6. Confirme a mensagem de aviso.

\/ — A atualizagdo foi concluida.
— O terminal é reiniciado.



Dados de licenca
Nos seguintes casos, os dados da licenga do terminal devem ser atual-
izados:
e Apds um CCI.OS-Update,
e apos aquisicdo da licenga para uma funcdo sujeita a custos (por ex.
Section Control ou Parallel Tracking).

e Prima o botdo «Dados de licenga».
- E exibida a mascara de operacdo «Dados de licenga»:
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Possui as seguintes opcdes de operagao:

Atualizar dados de licenca através da internet

Este é o tipo de atualizacdo mais rapido e simples. Utilize esta funcao, se
o terminal estiver ligado a internet:

1. Prima o botdo «Internet».

— Os dados de licenga sdo atualizados.
— E exibida a mascara de operagdo «Dados de licenga».

Atualizar dados de licencas através de uma pen USB

Um tipo de atualizagdo rapido e fiavel. Utilize esta fungdo, se tiver acesso
a um PC com ligacdo a internet:

1. Ligue uma pen USB ao terminal.
2. Prima o botdo «USB».

— E exibida a mascara de operacdo «Guardar TAN».
3. Prima o botdo «Continuar».

— O ficheiro <nimero de série>.UT.liz é armazenado na pen USB.
— E exibida a mascara de operacdo «Solicitar novos dados de li-
cenga».

4. Ligue a pen USB ao seu PC.
5. No PC abra a pagina web https://sdnord.net/PA e siga as instrugées.

— Os novos dados de licenga serao memorizados na pen USB.
6. Ligue a pen USB ao terminal.

— Os dados de licenca sao atualizados.
— E exibida a mascara de operacdo «Dados de licenga».

Introduzir manualmente os dados de licenga
1. Prima o botdo «Introdugdo manual».
— E exibido o TAN.

No PC abra a pagina web https://sdnord.net/PA.
Introduza o TAN e pressione o botdo «Iniciar ativagdo...».

— Os novos dados de licenca serao exibidos.

Prima no terminal o botdo «Continuar».

Introduza a licenga do terminal.

Prima o botdo «Continuar».

Introduza a licenca Parallel Tracking, caso disponivel.
Prima o botdo «Continuar».

Introduza a licenga Section Control, caso disponivel.
0. Termine o processo com «Continuar».

— E exibida a mascara de operagdo «Dados de licenga».

W N
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https://sdnord.net/PA
https://sdnord.net/PA

Internet

A atualizagdo dos dados de licenga pode ser executada através da inter-
net de uma forma simples e rapida.

Necessita obrigatoriamente de uma ligacdo a internet ativa para o agri-
router.

Possui as seguintes opgdes para ligar o terminal a internet:

1. E necesséario o adaptador de WLAN W10 para o terminal. A ligacdo a
internet é realizada através de uma WLAN. Disponibiliza a WLAN, por
ex., através da funcdo de Hotspot do seu smartphone.

2. O SmartConnect é montado na cabina do trator ou da maquina auto-
motora e estabelece uma ligagdo a internet através da rede movel.
Liga o SmartConnect ao terminal através do cabo «Eth».

& e Prima o botdao «Internet».
- E exibida a mascara de operacdo «Internet»:

o

=

[ —— e —— ©

Activate Krone SmartConnect

= ISOBUS_Gast
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Possui as seguintes opcdes de operagao:

Ativar SmartConnect

O SmartConnect é um complemento externo multifuncional para o
terminal e disponibiliza, entre outros, uma ligagdo a internet:

e Ligue o SmartConnect ao terminal.

— O terminal é ligado automaticamente ao SmartConnect.

— E estabelecida a ligagdo a internet.

— Os simbolos na barra de estado fornecem informacdo sobre
o estado e a qualidade da ligagdo.

Ligar a uma WLAN
Utiliza o adaptador de WLAN W10 para ligar o terminal a internet:

1. Ligue o adaptador de WLAN W10 ao conector 3 ou 4.
2. Prima o botao «WLAN».

— E exibida a lista de selecdo «Redes WLAN».
3. Selecione uma WLAN.
— E exibida a janela para a introducdo da palavra-passe.
4. Introduza a palavra-passe da WLAN e confirme a introducao.

— O terminal é ligado a WLAN.
— Os simbolos na barra de estado fornecem informacdo sobre
o estado e a qualidade da ligacdo.

Palavra-passe Corrija uma palavra-passe da WLAN introduzida incorretamente da se-
da WLAN guinte forma:

g%

[ll

7
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1. Prima o botdo com o nome da WLAN durante dois seg. na lista
de selecao «Redes WLAN>».

— E exibido um menu de contexto.
2. Selecione «Editar».

— E exibida a janela para a introdugao da palavra-passe.

3. Corrija a palavra-passe.

4. Confirme a sua introdugao.



agrirouter

Ligue o terminal ao agrirouter para receber ou enviar encomendas atra-
vés da plataforma de troca de dados.

Necessita de uma ligagao a internet para que o agrirouter possa receber e en-
viar encomendas.

Necessita de realizar poucos passos para ligar o terminal ao agrirouter:

e Tem uma conta de utilizador agrirouter. Realizar pre-
e Conhece o cédigo de registo para o terminal. viamente
e O terminal esta ligado a internet.

] Inbox

] Outbox

stration Code

1. Certifique-se de que o simbolo da internet é exibido na barra
de estado.

— Necessita de uma ligacdo a internet ativa para a ligagdo ao
agrirouter.

Prima no ecra inicial o botdo «Definicdes».
— E exibida a mascara de operacdo «Definicdes».

3. Prima o botdo «Sistema».
— E exibida a mascara de operacdo «Sistema».

4. Prima o botdo «agrirouter».
— E exibida a mascara de operacdo «agrirouters.

El B <] G
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5. Prima o botdo «Cddigo de registo».
— E exibido um didlogo de entrada.

6. Introduza o cddigo de registo. Tenha em atengdo a letra mai-
@j Uscula e minuscula. Confirme a sua introdugdo com «Contin-
uar».

— O botdo «agrirouter» pode ser operado agora.

7. Ligue o «agrirouter».
— A ligagdo ativa é exibida na area informativa.

— A colocacdo em funcionamento do agrirouter foi concluida.

O cddigo de registo s6 pode ser introduzido uma vez.

Na mascara de operagao «agrirouter» tem as seguintes opcdes de
operacgao:

ligar/desligar agrirouter

Ligue ou desligue a ligagao ao agrirouter.
e Prima o botdo «agrirouter».

— O interruptor muda de posicao.

Caixa de entrada

A caixa de entrada contém todos os ficheiros transferidos pelo
agrirouter.

Pode eliminar um ficheiro da caixa de entrada.

1. Prima o botdo «Caixa de entrada».
IJ — E exibida a lista de selecdo «Caixa de entrada».
2. Prima o botdo com o nome da maquina e mantenha-o premido.
— E exibido um menu de contexto.
3. Selecione «Eliminar».

— O ficheiro é eliminado.
— E exibida a mascara de operagdo «Caixa de entrada».
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Saida de correio

A saida de correio contém todos os ficheiros que ainda ndo pu-
deram ser enviados para o agrirouter.

Elimine um ficheiro da saida de correio da seguinte forma:

1. Prima o botdo «Saida de correio».
— E exibida a mascara de operacdo «Saida de correio».

2. Prima o botdo com o nome da maquina e mantenha-o premido.
—» E exibido um menu de contexto.

3. Selecione «Eliminar».

— O ficheiro é eliminado.
— E exibida a mascara de operagdo «Saida de correio».

Carregue um ficheiro para o servidor:
1. Prima o botdo «Saida de correio».
— E exibida a mascara de operacdo «Saida de correio».

2. Prima o botdo com o nome da maquina e mantenha-o premido.
—» E exibido um menu de contexto.
3. Selecione «Upload».

— O ficheiro é enviado.
— E exibida a mascara de operacgdo «Saida de correio>.

Cédigo de registo
Ja introduziu o cédigo de registo durante a colocagdo em funciona-
mento. O codigo de registo s6 pode ser introduzido uma vez.

Altere o cddigo de registo da seguinte forma:
1. Prima o botdo «Cddigo de registo».
[ % & %] - E exibido um dilogo de entrada.
2. Introduza o cédigo de registo e confirme a sua introdugdo.

— E exibida a mascara de operagdo «agrirouters.
— Na area informativa vé se é possivel registar o terminal no
servidor.
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Endereco do servico de registo

O endereco de internet do servico de registo. Recebeu o codigo de
registo do terminal deste servico de registo.

O endereco do servico de registo de fabrica é https://cd-dke-data-
hub-registration-service-
hubga.cfapps.eul0.hana.ondemand.com/api/v1.0/registra-
tion/onboard/ .

Altere a entrada apenas se o agrirouter o solicitar:
1. Prima o botdo «Endereco do servico de registo».
— E exibido um didlogo de entrada.

2. Introduza o endereco de internet do servico de registo e con-
firme a sua introducgao.

— E exibida a mascara de operacgdo «agrirouter».

Application ID
Altere o Application ID apenas se o agrirouter o solicitar:
1. Prima o botdo «Application ID».
— E exibido um didlogo de entrada.
2. Introduza o ID e confirme a sua introdugao.
— E exibida a mascara de operacdo «agrirouter».

Certification version ID
Altere o Certification version ID apenas se o agrirouter o solicitar:
1. Prima o botdo «Certification version».
— E exibido um didlogo de entrada.
2. Introduza o ID e confirme a sua introdugao.
— E exibida a mascara de operacdo «agrirouter».


https://cd-dke-data-hub-registration-service-hubqa.cfapps.eu10.hana.ondemand.com/api/v1.0/registration/onboard/
https://cd-dke-data-hub-registration-service-hubqa.cfapps.eu10.hana.ondemand.com/api/v1.0/registration/onboard/
https://cd-dke-data-hub-registration-service-hubqa.cfapps.eu10.hana.ondemand.com/api/v1.0/registration/onboard/
https://cd-dke-data-hub-registration-service-hubqa.cfapps.eu10.hana.ondemand.com/api/v1.0/registration/onboard/

5 Exibicao de imagens da camara
A CCI.Cam serve para a exibicdo de imagens da camara.

Mantenha a vista geral da sua maquina e processos de trabalho com-
plexos com até oito cdmaras. A troca ciclica de cdmara torna des-
necessaria a comutacdo manual entre as imagens da camara.

Abra a CCI.Cam na vista padrao e na vista minimizada. Assim, tem
sempre a imagem da camara a vista:

5.1 Colocacao em funcionamento

Ligar uma camara
Pode ligar diretamente uma camara ao terminal. Necessita do cabo C:

1. Desligue o terminal.

2. Insira o cabo C no conector C do terminal.
3. Conecte a camara ao cabo C.

4. Ligue o terminal.

O cabo C existe nas variantes C1 e C2.

e Utilize o cabo C1 para uma camara com acoplamento de video AEF.
e Utilize o cabo C2 para uma cadmara com conector M12.
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Ligar duas camaras

E possivel ligar duas cdmaras ao terminal, necessita de um Video Mini-
plexer. O Video Miniplexer é alimentado com tensdo pelo terminal.

lizar pre- e As camaras estdo ligadas ao Video Miniplexer.
ente e O cabo C2 liga o conector C no terminal ao Video Miniplexer.

1. Prima o botdo «Definigdes».
— E exibida a mascara de operacdo «Defini¢des»:

2. Prima o botao «Apps».
— E exibida a mascara de operagao «Apps»:

— E exibida a mascara de operacdo com as definigdes
CCI.Cam:

4. Ligue o «Video Miniplexer».
— O Video Miniplexer esta ativado.

. 3. Prima o botdo «CCI.CAM».

5. Abra a CCI.Cam na vista padrao.
— E exibida a imagem de cdmara da cdmara 1.
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Exibicao de imagens da camara

Ligar oito camaras

Ligue até oito cdmaras ao terminal com o Video Multiplexer.

O terminal sé pode alimentar o Video Multiplexer com tensdo de forma limitada.

Uma sobrecarga da saida de tensdo tem como consequéncia danos no terminal.

— Se ligar 3 ou mais cdmaras ao Video Multiplexer, este necessita de uma ali-
mentacdo de tensdo externa.

e As camaras estdo ligadas ao Video Multiplexer. Realizar pre-
e O cabo C2 liga o conector C no terminal ao Video Multiplexer. viamente

1. Abra a CCI.Cam na vista padrao.
— E exibida a imagem de camara da cdmara 1.
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Exibicao de imagens da camara

_

As ligagGes ndo ocupadas do multiplexador mostram uma imagem de camara
preta.
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5.2 Operacao

Indicar a imagem da camara

A imagem da cdmara é exibida, se abrir a CCI.Cam na vista padrdo, na
vista maximizada ou na vista minimizada.

Como todas as Apps, o CCI.Cam sé pode ser operado na vista padrdo ou
na vista maximizada.

Refletir a imagem da camara
A imagem da camara é refletida ao longo do eixo vertical.

O reflexo da imagem da camara é importante, por ex., para a cdmara
de visdo traseira:

1. Prima o centro da imagem da camara.
- E exibido o botdo Hamburguer.

2. Prima o botdo Hamburguer.
- E exibido 0 «Menu Hamburguer».

3. Ligue «Refletir».
— A imagem da camara é refletida.

Desligue «Refletir> para exibir novamente a imagem da camara na vista
normal.

O interruptor «Refletir» afeta a imagem da camara visivel.

Ao reiniciar o terminar, a posicao do interruptor «Refletir» permanece inal-
terada.

59



As funcbes descritas em seguida s6 devem ser aplicadas, se tiver ligado
varias camaras ao terminal.

Indicar a imagem da camara permanentemente

Deseja exibir a imagem de uma determinada cadmara. A imagem da
camara deve ser exibida até efetuar outra selegdo:

538 CCISOBUS

1. Prima o centro da imagem da camara.
— Sao exibidos os botGes para a selegdo da camara.

2 2. Prima o botdo cinzento com o niumero da camara.
— E exibida a imagem da camara.
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Ajustar a troca automatica de camara
Deseja

e trocar automaticamente entre algumas ou todas as imagens da
camara e
¢ definir a duragdo da exibicdo de cada imagem da camara.

Mude para o modo de edigdo:
1. Prima o centro da imagem da camara.
— Sdo exibidos os botdes para a operagao.

2. Prima o botdo Hamburguer.
- E exibido o menu Hamburguer.

-ll 3. Ligue o «Modo de edicdo».
LS

— Sdo exibidos os botdes para a selecdo da camara.

Ajuste agora

e quanto tempo cada imagem da camara é exibida e
e a sequéncia em que as imagens da camara mudam:

gar. Mantenha o botdao premido o tempo que desejar que a

ZC._) 4. Prima o botdo da camara que deve ser exibido em primeiro lu-
imagem da camara seja exibida.

5. Repita o processo para as outras camaras.
Termine o modo de edigao:
6. Prima o centro da imagem da camara.
— S3do exibidos os botdes para a operagao.

7. Prima o botdo Hamburguer.
— E exibido o menu Hamburguer.

Desligue o «Modo de edigao».

=
— A s
»
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Inicie a troca automatica de camara:

9. Prima o centro da imagem da camara.
— Sado exibidos os botbes para a selecao da camara.

10. Prima o nimero da camara vermelho com o simbolo de «Para-
gem».

— A troca automatica de cadmara ¢€ iniciada.
— O botdo vermelho exibe o simbolo «Play».

Se for necessario utilizar uma imagem da cdmara para a troca automatica de
camara, deixe a cdmara desligada durante a escolha da sequéncia e da
duracao da indicagao.

As definigbes da sequéncia e da duragdo da indicagdo das imagens da cadmara
permanecem inalteradas até alterar as definigoes.

ApOs reiniciar o terminal, s6 é necessario iniciar a troca automatica de camara.

Maquina controla imagem da camara

Algumas maquinas definem que imagem da camara é exibida. Isto é im-
portante quando deve ser chamada a atengao para um determinado evento ou
maquina.

Estas maquinas

e controlam o Video Multiplexer através de um cabo separado ou

e assumem o controlo sobre o Video Miniplexer sem cablagem separada.

Em ambos os casos, a escolha da imagem da camara e a duragdo da indicagao
ndo podem ser influenciadas pela CCI.Cam.

— Consulte o manual de instrugdes da sua maquina para verificar se esta
fungdo esta disponivel.



Terminar a troca automatica de camara
A troca automatica de camara esta ligada.

Deseja terminar a troca automatica de camara:

1. Prima o centro da imagem da camara.
— Sdo exibidos os botGes para a selecdo da camara.

2. Prima o numero da camara vermelho com o simbolo de «Play».

P4 — A troca automatica de camara esta desligada.
— O botdo vermelho exibe o simbolo de «Paragems».

Deseja iniciar a troca automatica de camara:

e Prima o numero da camara vermelho com o simbolo de «Paragems.
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6 Configuracoes da maquina

Deseja utilizar Section Control e Rate Control. Ambas as fungdes trabal-
ham em fungao do local e necessitam de informagdes precisas sobre a
combinacdo de trator e reboque:

e o0 tipo e a fonte de informacgdo de velocidade,
e a posicao da antena GPS e
¢ o0 tipo de montagem da maquina.

Estas informagdes sdo disponibilizadas com CCI.Config.

Possui as seguintes opgdes de configuragao:

Trator

Atribua um nome de trator e defina as distancias e a fonte de ve-
locidade, entre outros.

Ver capitulo 6.2, Trator.

Maquina

Atribua um nome de maquina e defina o tipo de maquina, a
largura de trabalho e o tipo de montagem.

Selecione a maquina.

Ver capitulo 6.3, Maquina.

GPS
Ajuste a posicao da antena GPS e a interface.
Ver capitulo 6.4, GPS.

CCI.Convert

O CCI.Convert recebe dados do sensor nos formatos LH5000, ASD
ou TUVR através da interface de série e transmite-os para a
magquina através do ISOBUS.

Ver capitulo 6.5, CCI.Convert.

4 B H B

Velocimetro
No velocimetro

oy e visualiza a velocidade usada,
e visualiza se estd na area de trabalho ideal e,
e tem acesso direito as configuragdes do trator e da maquina.

Ver capitulo 6.6, velocimetro.

o
o‘
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Dados do trator

Tomada de si-
nal

6.1 Colocacao em funcionamento

66

Um trator ISOBUS disponibiliza a todos os membros da rede os seguin-
tes dados do trator através do ISOBUS:

Velocidade da roda e do radar,
Rotagdo do eixo de tomada de forga,
Sentido da viagem e

Posicdao da barra de 3 pontos.

Se o trator ndo estiver ligado ao ISOBUS, o terminal I1é os dados do tra-
tor através da tomada de sinal no trator.

Necessita

WN =

docaboCe
do cabo tipo H.

. Desligue o terminal.
. Insira o cabo B no conector C do terminal.
. Insira o conector M12 de 12 polos no cabo tipo H no acoplamento de

sinal no cabo B.

. Insira o conector de sinal no cabo H na tomada de sinal.
. Ligue o terminal.



6.2 Trator

Com um terminal permanentemente montado num trator, configura apenas

este trator e, em seguida, seleciona-o.

Se o terminal for utilizado em diferentes tratores, configure todos os tratores.

Em caso de troca para outro trator, deve selecionar o trator correto da lista.

— Se ndo for selecionado qualquer trator ou for selecionado o trator incorreto,
o Section Control e Rate Control trabalham com as definigdes erradas.

Adicione um trator:

Novo trator
1. Prima o botdo «Definigdes».

— E exibida a mascara de operacdo «Definicbes»:

2. Prima o botdo «Apps».
— E exibida a mascara de operagdo «Apps».

3. Prima o botao «CCI.Config».
— E exibida a mascara de operacdo «CCI.Config».

4. Prima o botdo «Trator».
— E exibida a mascara de operacdo «Trator».

5. Prima o botdo «+».

@j 6. Introduza o nome do trator.

7. Confirme a sua introdugdo.
—> E exibida a lista de tratores. O novo trator foi selecionado.

8. Volte para a mascara de operagao «CCIL.Config».
— O novo trator possui um simbolo de aviso.

9. Ajuste o trator.

— Em vez do simbolo de aviso, é exibido o simbolo do trator.
O trator pode ser utilizado agora.
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Ajustar o trator
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Se a distancia C ndo estiver definida, é exibido um simbolo de aviso no botdo a
esquerda, ao lado do nome do trator. O Section Control ndo consegue calcular
a posicdo correta devido a falta de dados de geometria.

e Ajuste a distancia C para todos os tipos de montagem disponiveis no trator.
— Em vez do simbolo de aviso, € exibido o simbolo do trator.

Ajuste o trator:

1. Prima a seta no lado direito do botdo «Trator».
— A area informativa «Trator» é expandida.

2. Prima o a area informativa «Trator».
— Sao exibidas as definigdes do trator.

3. Ajuste a velocidade de saida GPS, as distancias, os tipos de monta-
gem e a tomada de sinal conforme descrito a seguir.

Velocidade de saida GPS

Um recetor de GPS esta ligado ao terminal através da interface de
série. O terminal pode enviar a velocidade de GPS para o ISOBUS
e disponibiliza-a para todos os membros da rede.

1. Prima o botdo «Velocidade de saida GPS».
— E exibida a lista de selegdo «Velocidade de saida GPS».

2. Selecione a mensagem ISOBUS, com a qual a velocidade do
GPS sera enviada para a maquina. Pode selecionar uma ou
varias opgoes.

3. Selecione a mesma mensagem ISOBUS nas definigdes da
maquina.




Distancia A
1. Monte a antena GPS no centro do trator. Este é o procedimento

recomendado.
2. Prima o botdo «Distancia A».

— E exibido um didlogo de entrada.

3. Ajuste a distancia A para 0.
4. Termine o processo com «Voltar».

Distancia A
A distancia entre a antena GPS e o ponto de referéncia do trator:

e O ponto de referéncia do trator € o ponto central do eixo traseiro.
e A distancia é medida transversalmente a diregdo de condugéo.

EE

- 0 +

A antena GPS esta no sentido da viagem a esquerda do ponto de referéncia:
— Introduza a disténcia A como valor negativo.

A antena GPS esté no sentido da viagem a direita do ponto de referéncia
— Introduza a distancia A como valor positivo.

A antena GPS esta no sentido da viagem no centro do trator:
— Ajuste a distancia A para 0.
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Distancia B
1. Marque o ponto médio do eixo traseiro e a posigdo da antena
GPS junto ao trator no chdo com giz.

2. Mega a distancia.
3. Prima o botdo «Distancia B».
— E exibido um didlogo de entrada.
4. Introduza o valor medido.
5. Termine o processo com «Voltar».

Distancia B
A distancia entre a antena GPS e o ponto de referéncia do trator:

e O ponto de referéncia do trator € o ponto central do eixo traseiro.
e A distancia é medida na direcao de conducao.

o

A antena GPS esta no sentido da viagem atras do ponto de referéncia:
— Introduza a distancia B como valor negativo.

A antena GPS esta no sentido da viagem a frente do ponto de referéncia:
— Introduza a distéancia B como valor positivo.

A antena GPS esta no sentido da viagem no ponto de referéncia:
— Ajuste a distancia B para 0.
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Tipo de montagem e distancia C

1. Verifique que tipos de montagem o trator tem.
2. Mega a distancia C para cada tipo de montagem.
C 3. Prima o botdo «Tipo de montagem e distancia C».

:[ — E exibida uma lista de seleco.

4. Prima consecutivamente os botdes dos tipos de montagem e
introduza a distancia C medida para este tipo de montagem.

5. Termine o processo com «Voltar» apos a introdugdo de todos
os valores.

Tipo de montagem
Na maioria das vezes um trator tem varios tipos de montagem na traseira.

Distancia C
A distancia C do ponto de referéncia do trator ao ponto de acoplamento é
diferente para cada tipo de montagem:

e A distancia € medida na direcdo de condugdo.
¢ O ponto de referéncia do trator € o ponto central do eixo traseiro.

Introduza no CCI.Config a distancia C para cada tipo de montagem.

O melhor é fazé-lo logo durante a colocacdo em funcionamento e assim néo
necessita de efetuar uma nova medigdo ao acoplar a maquina.

Apds o acoplamento de uma maquina, ainda é necessario selecionar o tipo de
montagem:

— Depois o Section Control utiliza as distancias corretas automaticamente.
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Tomada de
sinal

72

Tomada de sinal

Nao necessita da tomada de sinal, se a velocidade, rotagdo do eixo
de tomada de forca e posicdo da barra de 3 pontos da TECU do
trator forem disponibilizadas no ISOBUS.

— Desligue a tomada de sinal.

Para ler os dados do trator na tomada de sinal proceda da seguinte
forma:

1. Ligue o terminal a tomada de sinal conforme descrito no pa-
ragrafo Colocacao de funcionamento.
2. Ligue a tomada de sinal.

— Os botdes para ajustar a tomada de sinal sdo ativados.
3. Ajuste a tomada de sinal.



Possui as seguintes opgdes de configuragao:

E EBE

&

Velocidade da roda
Calibre a indicacdo da velocidade da roda.

Velocidade do radar
Calibre a indicacdo da velocidade do radar.

Rotacao do eixo de tomada de forca

Consulte o niumero de impulsos por rotacdo do eixo de tomada de
forca no manual de instrucdes do trator.

Introduza o valor exibido para a rotacdo do eixo de tomada de

1.

forga:
Prima o botdo «Sensor de eixo de tomada de forga».

- E exibida a mascara de operacdo «Sensor de eixo de
tomada de forga».

Prima o campo de introdugao.
- E exibido um didlogo de entrada.

Introduza o numero de impulsos por rotacdo do eixo de
tomada de forga e confirme a sua introdugao.

— E exibida a mascara de operacdo «Sensor de eixo de
tomada de forga».

Termine o processo com «Voltar».

Barra de 3 pontos
Calibre a indicagdo da posigcao da barra de 3 pontos.

Ligar/desligar sensor X
Ligue ou desligue o sensor X.

Prima o botdao «Sensor X».
— O interruptor muda de posicao.

Ligue ou desligue o Sensor X apenas se

e 0 trator tiver um Sensor X e
e a saida do sensor for exibida na tomada de sinal.
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Ligar/desligar Power Management

Ligue ou desligue o Power management.

e Prima o botdao «Power management».
— O interruptor muda de posicao.

Ligue o Power management apenas se estiver montado um cabo de reequi-
pamento ISOBUS no trator que tenha esta fungao.
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A lista na mascara de operacao «Trator» contém os tratores criados por Selecionar tra-
P tor
si.

Selecione o trator no qual o terminal é utilizado:

1. Prima o botdo «Definigdes».
- E exibida a mascara de operacdo «Defini¢des»:

2. Prima o botdo «Apps».
— E exibida a mascara de operacdo «Apps»:

Prima o botdo «CCI.Config».
— E exibida a mascara de operacdo «CCI.Config».

4. Prima o botdo «Trator».
—> E exibida a lista de tratores.

5. Selecione o trator.

6. Volte para a mascara de operagao «CCI.Config» com «Voltar».

7. Prima a seta no botdo «Trator».
— A area informativa é expandida.

. ||M|| E c g'b ﬂ m
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A area informativa «Trator» mostra todas as configuracoes efetuadas:

Velocidade da roda
Velocidade do radar
Velocidade do GPS
Rotacdo do eixo de tomada de forga
Posicdo de trabalho
Sentido da viagem
Tipo de montagem e distancia C2,
ponto de referéncia trator - ponto de
engate traseiro
8. Distancia B,
ponto de referéncia trator - antena
GPS
9. Distancia A,
ponto de referéncia trator - antena
GPS
10. Tipo de montagem e distancia C1,
ponto de referéncia trator - ponto de
engate frontal

NOUAWNE

8. Prima o botdo «Definigdes».
—> E fechada a méscara de operagdo «Definigdes».
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Apague um trator da seguinte forma: Apagar trator

+ New tractor + New tractor

2
;l; Fendt “c " 1
S Edi
Delete

Export %

1. Na mascara de operagdo «CCI.Config» prima o botdo «Trator».
— E exibida a lista de tratores.

ZC") 2. Prima e mantenha premido o botdo com o trator que deseja
eliminar.

— E exibido um menu de contexto

3. Selecione «Eliminar».
— E exibida uma janela de mensagem.

4. Confirme a mensagem.

— O trator é eliminado.
— E exibida a mascara de operagdo «Trator».

<l
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6.3 Maquina

Adicione uma maquina:

Nova maquina
1. Prima o botdo «Definicdes».

— E exibida a mascara de operagdo «Defini¢des»:

n 2. Prima o botdo «Apps».
[+]

— E exibida a mascara de operacdo «Apps»:

- 3. Prima o botdo «CCI.Config».
o'b — E exibida a mascara de operacgdo «CCI.Config»:

| | 4. Prima o botdo «Maquina».
— E exibida a mascara de operacdo «Maquina atras».

5. Prima o botdo «+»,

@j 6. Introduza o nome da maquina.

7. Confirme a sua introdugao.

\/ — E exibida a lista de maquinas. A nova maquina estd se-
lecionada.

' , 8. Volte para a mascara de operagdo «CCI.Config».
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Ajuste a maquina: Ajustar a
maquina

1. Prima a seta no lado direito do botdo «Maquina».
— A area informativa «Maquina» é expandida.

2. Prima o a area informativa «Maquina».
— S3o exibidas as configuragdes da maquina.

3. Ajuste a largura de trabalho, o tipo de maquina, o tipo de montagem,
a distancia D1, a geometria de larguras parciais e os tempos de at-
raso conforme descrito a seguir.

Largura de trabalho
1. Prima o botdo «Largura de trabalho»
— E exibido um didlogo de entrada.

2. Ajuste a largura de trabalho em metros.
3. Termine o processo com «Voltar».
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Configuragdes da maquina

Tipo de maquina
,"‘4, 1. Prima o botdo «Tipo de maquina»
— E exibida a lista de selecdo «Tipo de maquina».

2. Selecione o tipo de maquina.
3. Termine o processo com «Voltar».

Tipo de maquina
¢ No caso de maquinas intermutaveis (2) e condutor (3), a posigédo das

larguras parciais é calculada nas viagens curvas.

¢ No caso de maquinas montadas (1), a posicdo da largura das pegas esta
fixa.
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Tipo de montagem
1. Prima o botdo «Tipo de montagem»
— E exibida a lista de selegdo «Tipo de montagem».

2. Selecione o tipo de montagem.
3. Termine o processo com «Voltar».

Tipo de montagem

Introduziu uma distancia C para cada tipo de montagem possivel no trator nas
definigGes do trator. Selecione apenas o tipo de montagem da maquina nas de-
finicoes da maquina.

— E necessaria uma nova introducdo da distancia C.

Muitas maquinas ISOBUS enviam automaticamente o seu tipo de montagem
para o terminal.

— N&o é necessario efetuar o ajuste do tipo de montagem.

Hi

3
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Distancia D1

1. Prima o botdo «Distancia D1»
]: — E exibido um didlogo de entrada.

2. Ajuste a distancia D1 em metros.
3. Termine o processo com «Voltar».

Distancia D1

A distancia entre o ponto de acoplamento e o ponto de referéncia da maquina:

e No caso de maquinas intermutaveis, o ponto de referéncia da maquina en-
contra-se no ponto central do primeiro eixo.

e No caso de maquinas montadas, o fabricante da maquina determina a
posicdo do ponto de referéncia.

e Com maquinas definidas manualmente (por ex., maquina de preparagdo e
trabalho do terreno), meca a distancia D1 entre o ponto de acoplamento e o
ultimo componente (por ex., o cilindro).
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Geometria de larguras parciais

Na mascara de operacdo «Geometria de larguras parciais» sao exi-
bidos:

e 0s valores transmitidos pela maquina e
e 0s tempos de atraso corrigidos no terminal.

Geometria de larguras parciais

1. Numero da largura parcial
— No sentido da viagem contado da esquerda para a direita.

2. Largura de trabalho da largura parcial
3. Profundidade de trabalho da largura parcial
4. Tempo de atraso a ligar
5. Tempo de atraso a ligar corrigido
6. Tempo de atraso a desligar
7. Tempo de atraso a desligar corrigido
8. Distancia E
— A distancia entre o ponto de referéncia e o ponto central da largura par-
cial.

— A disténcia é medida na diregdo de condugdo.
9. Distancia F

— A distancia entre o ponto de referéncia e o ponto central da largura par-
cial.
— A distancia é medida transversalmente a diregdo de condugéo.

Introduziu os tempos de atraso corrigidos no terminal. Todos os outros valores
sdo exibidos como foram recebidos pela maquina.

Se tiver corrigido o tempo de atraso a ligar ou o tempo de atraso a desligar, o
Section Control considera apenas os tempos de atraso corrigidos.

— Este tempo de atraso € armazenado no terminal e ndo na maquina.
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Tempos de atraso
Defina o tempo de atraso a ligar e o tempo de atraso a desligar.

Tempos de atraso

O tempo de atraso a ligar descreve o atraso de tempo entre a ordem e a
aplicagdo. Com um pulverizador, este € o tempo do comando «Ligar largura
parcial» até a aplicacdo do meio.

Pode consultar o tempo de atraso a ligar e, se necessario, os dados técnicos da
magquina. Em todos os outros casos, calcula o valor através das suas proprias
medigoes.

O tempo de atraso a desligar descreve o atraso de tempo entre a ordem e a
desativagao de uma largura parcial.

& & &




Configuragdes da maquina

Ajustar ou corrigir tempos de atraso

Algumas maquinas ISOBUS n&o disponibilizam quaisquer tempos de atraso. Es-
tas detetam a «Geometria de larguras parciais» na mascara de operagdo no
valor «0» para os tempos de atraso. Ajuste os tempos de atraso no terminal
para estas maquinas.

Noutras maquinas ISOBUS, os tempos de atraso predefinidos ndo sdo viaveis.
Corrija os tempos de atraso no terminal. Selecione um tempo de atraso de ligar
ou desligar, dependendo se deseja melhorar o de ligar ou desligar.

O valor que registou no terminal € somado aos valores predefinidos na
maquina ou subtraido aos mesmos.

Obtém uma vista geral na mascara de operacdo «Geometria de larguras parci-
ais».

+&‘ms -6‘ms +6‘ms -6‘ms

Y com correction value
— = Karrekturwert & ms
-— -

cm/ms valeur de correction
@‘T

1. Desligar.
2. Ligar.
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Selecionar A lista na mascara de operagao «Maquina» contém as
maquina o ) )
e maquinas criadas por si e
e todas as maquinas ISOBUS com TC-Client que ja foram ligadas uma

vez ao terminal.

Selecione a maquina que deve ser utilizada para o Section Control ou
Rate Control:

Execute este processo cada vez que montar ou anexar uma nova maquina no

trator.

— Se ndo for selecionada qualquer maquina ou for selecionada a maquina in-
correta, o Section Control e Rate Control ndo trabalham.

1. Prima o botdo «Definigdes».
— E exibida a mascara de operacdo «Defini¢des»:

Prima o botdo «Apps».
— E exibida a mascara de operagao «Apps»:

%ﬂm
N

0¥
o‘

3. Prima o botdo «CCI.Config».
— E exibida a mascara de operacdo «CCI.Config»:

4. Prima o botdo «Maquina».
— E exibida a lista de maquinas.

5. Escolha a maquina.

6. Volte para a mascara de operagao «CCI.Config» com «Voltar».

7. Prima a seta no botdao «Maquina».
— A area informativa é expandida.

JURlN B
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A area informativa «Maquina» exibe as seguintes definigoes:

Largura de trabalho

NUumero de largura parciais
Distancia A

Distancia B

Distancia E,

ponto de referéncia da maquina -
ponto central das larguras parciais
6. Distancia D1,

ponto de acoplamento - ponto de
referéncia da maquina

U hWNH=

8. Prima o botdo «Definigdes».
- E fechada a méscara de operacdo «Definicdes».
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Apagar Apague uma maquina da seguinte forma:
maquina

+ New implement + New implement

2sec

.

P Edit

-
m] Delete

Export

1. Na mascara de operacdo «CCI.Config» prima o botdo
«Maquina».

— E exibida a mascara de operagdo «Maquina».

2@ 2. Prima e mantenha premido o botdo com a maquina que deseja
eliminar.

— E exibido um menu de contexto

3. Selecione «Eliminar».
— E exibida uma janela de mensagem.

4. Confirme a mensagem.

— A maquina é eliminada.
— E exibida a mascara de operagdo «Maquina».

<l

Pode eliminar apenas maquinas que tenha criado conforme descrito no pa-
ragrafo Nova maquina.

As maquinas ISOBUS também sdo exibidas na mascara de operacao
«Maquina», no entanto s6 podem ser eliminadas no CCI.UT.
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6.4 GPS

Ajuste a posigao e a interface do recetor de GPS.

p=)

= Position of the GPS receiver Tractor

GPS source RS232 - serial

Y,

o?e, ; .
] GPS simulation

Os dados sdo exibidos na area informativa (1) se

e estiver ligado um recetor GPS e enviar dados e
¢ Se a fonte GPS, a interface e a velocidade de transmissdo tiverem
sido selecionadas corretamente.

CCI.Command e CCI.Control tém requisitos diferentes em termos de precisao
dos dados de posigao do recetor de GPS.

Para a documentacao com o CCI.Control sdo suficientes conjuntos de dados
simples, tais como os que sao fornecidos por recetores de baixo custo.

Para o guiamento lateral e comutacao de larguras parciais com CCI.Command
sdo necessarios recetores com uma precisao de 20 cm.
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Possui as seguintes opcdes de configuragao:

Configurar GPS ~
Posicao da antena GPS

Indique se a antena GPS esta colocada no trator ou na maquina.
1. Prima o botdo «Posicdo do recetor de GPS».
— E exibida a lista de selecdo «Posicdo da antena GPS».

2. Selecione a posicao da antena GPS.
3. Termine o processo com «Voltar».

— E exibida a mascara de operacdo «Configuracdes de GPS».

Posicao da antena GPS
Existem duas possibilidades para instalar a antena GPS:
1. No trator.
— Registe as distancias A e B nas definigdes do trator.
2. Na maquina.

—> Selecione «Maquina a frente», «Maquina atras» ou «Ultima maquina».
— Instale a antena GPS na maquina apenas se a maquina enviar as distan-
cias A e B para o terminal.

o D 2

Recomendamos a instalagdo do recetor de GPS no trator.
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Fonte GPS
1. Prima o botdo «Fonte GPS».
— E exibida a lista de selecdo «Fonte GPS».

2. Selecione a fonte GPS.

3. Se tiver selecionado «RS232 de série», ajuste agora a interface
de série e a velocidade de transmissdo.

4. Termine o processo com «Voltar».

— E exibida a mascara de operacdo «Configuracdes de GPS».

Fonte GPS
O recetor de GPS envia dados de posicao em fungdao do modelo

e no protocolo NMEA 0183 através da interface ou
e no protocolo NMEA 2000 através do CAN-Bus.

O terminal suporta ambos os protocolos.

Ligue o recetor de GPS e o terminal da seguinte forma:
1. O recetor de GPS tem uma interface de série.
— Ligue o recetor de GPS ao conector B ou C do terminal.
— Selecione «RS232 de série» como fonte GPS.
— Selecione como interface de série o conector a que o recetor de GPS
esta ligado.

2. O sistema de diregdo automatico tem uma interface de série para o sinal de
GPS.

— Ligue a interface de série do sistema de direcdo ao conector B ou C do
terminal.

— Selecione «RS232 de série» como fonte GPS.

— Selecione como interface de série o conector a que a interface de série
do sistema de direcdo esta ligada.

3. O recetor de GPS tem uma interface CAN-Bus.

— Ligue o recetor de GPS ao ISOBUS.
— Selecione «ISOBUS» como fonte GPS.

J CCl 1200
L CCI 1200 .@o CCI 1200

RS 232

ISOBUS

Simulagao GPS

Esta funcdo esta protegida por palavra-passe e foi concebida a-
penas para teste e efeitos de demonstragdo.

Com o terminal pode

e registar e exportar um GPS-Track ou
e importar e reproduzir um GPS-Track.
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Se tiver selecionado «RS232 de série» como fonte GPS, deve ajustar a
interface de série:

Interface de série

Configure o conector ao qual ligou o recetor de GPS ou a saida de
série do sistema de diregdo.

-C 1. Prima o botdo «Interface de série».
RS 232 — E exibida a lista de selecdo «Interface de série».

2. Selecione o conector.
3. Termine o processo com «Voltar».

— E exibida a mascara de operagdo «Fonte GPS».

Velocidade de transmissao
A velocidade de transmissdo do terminal e do recetor de GPS tém

de coincidir.
-C 1. Prima o botdo «Velocidade de transmissao».
RS 232 — E exibida a lista de selecdo «Velocidade de transmissdo».

2. Selecione a velocidade de transmissao.
3. Termine o processo com «Voltar».

— E exibida a mascara de operacdo «Fonte GPS».

A velocidade de transmissao do terminal e do recetor de GPS tém de coincidir,
visto que, caso contrario, o terminal ndo consegue avaliar os dados de posicao
do recetor de GPS.

Se a velocidade de transmissao do recetor de GPS ndo for detetada, selecione
a definigao «Auto».
— O terminal envia a velocidade de transmissdo do recetor de GPS automati-

camente.
— Isto pode levar algum tempo.




Configurar recetor de GPS
Configure o recetor de GPS da forma ideal com um clique.

Esta funcdo so esta disponivel para os recetores de GPS Hemi-
sphere A100/101 e Novatel AgStar com interface de série.

1. Prima o botdo «Configurar recetor de GPS».

— E exibida a mascara de operacdo «Configurar recetor de
GPS».

2. Prima o botdo «Recetor de GPS».
- E exibida a lista de selecdo «Recetor de GPS».

3. Selecione o recetor de GPS.
4. Volte para a mascara de operacdo «Recetor de GPS» com «Vol-
tar».
5. Prima o botdo «Definicdes recomendadas».
— As definigOes do recetor de GPS sao alteradas de acordo
com as nossas recomendagoes.
6. Termine o processo com «Voltar».

— E exibida a mascara de operacdo «Fonte GPS».

Pode ajustar outros detalhes do recetor de GPS na mascara de operagao «Con-
figurar recetor de GPS». Leia atentamente o manual do recetor de GPS.

— Com configuragdes incorretas, o recetor de GPS é interrompido e
desconectado.
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Realizar pre-
viamente

Colocagdo em
funcionamento

6.5 CCI.Convert

94

Durante o trabalho com um sensor N e um distribuidor de adubo ISO-
BUS, a quantidade de aplicagdo deve ser adaptada automaticamente as
condigdes no campo. Para tal, o sinal do sensor deve ser «traduzido»
para que seja «compreendido» como valor nominal pelo distribuidor de
adubo.

A CCI.Convert é este tradutor e converte os sinais especificos do fabri-
cante dos sensores N em mensagens ISOBUS legiveis por maquinas.

Sao suportados os seguintes formatos:

e LH5000,
e ASDe
TUVR.

Sabe que protocolo dos sensores é utilizado para a transmissao dos
dados.

Ligou o sensor ao terminal.

Nas configuragcdes ISOBUS

o o controlador de tarefa da fungdao ISOBUS esta ligado e
o é definido um numero de controlador de tarefa.

A maquina esta ligada ao ISOBUS.
A maquina tem um TC-Client e ligou-o ao terminal.

1. Prima no ecra inicial o botao «Definigcdes».
— E exibida a mascara de operacdo «Definicdes».

Prima o botdo «Apps».
— E exibida a mascara de operagao «Apps».

%ﬂm
N

0¥
o‘

3. Prima o botdo «CCI.Config».
— E exibida a mascara de operagdo «CCI.Config».

g

Prima o botao «CCI.Convert».
— E exibida a mascara de operacdo «CCI.Convert».

5. Ligue o CCI.Convert.

»|»



6. Prima o botdo «Protocolo».
— E exibida a lista de selecdo «Protocolo».

7. Selecione o protocolo do sensor.

Prima no ecra inicial o botdo «Definicoes».

— A colocacdo em funcionamento foi concluida.
— E fechada a mascara de operagao «Definigoes.

Eod il

As definicdes podem ser alteradas a qualquer momento. Possui as se- Configurar
guintes opcdes de configuracdo: CCI.Convert

Ligar/desligar CCI.Convert

= Ligue ou desligue o CCI.Convert.
|| e Prima o botdo «CCI.Convert>».

— O interruptor muda de posicao.

Interface de série

Cada terminal tem uma interface de série nos conectores B e C. O
CCI.Convert define a que conector dos sensores se deve ligar. Nao
€ possivel efetuar alteracGes.

— E exibido o conector.

— Ligue o sensor a este conector. Utilize o cabo B para conector B
ou o cabo C1 ou C2 para o conector C.

Selecionar protocolo
Selecione o protocolo em que o sensor envia os seus valores.
1. Prima o botdo «Protocolo».

— E exibida a lista de selegdo «Protocolo».

Selecione o protocolo.
Termine o processo com «Voltar».

— E exibida a mascara de operacdao «CCI.Convert».
— No botdo «Protocolo» é exibido o protocolo selecionado.

.C

]
w
]
[*N]
[Jd
wN
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Selecionar maquina

Selecione a maquina para a qual os valores nominais do sensor
devem ser enviados.

1. Prima o botdo «Maquina».
— E exibida a lista de maquinas.

2. Selecione uma maquina ou a opgdo «Selecionar maquina auto-
maticamente».

3. Termine o processo com «Voltar».
— E exibida a mascara de operacdo «CCI.Convert».
— No botdo «Maquina» é exibida a maquina selecionada.

Recomendamos a definicdo «Selecionar maquina automaticamente» durante a
selecdo da maquina. Esta é a predefinigao.

— O CCI.Convert procura automaticamente a maquina para a qual sdo envia-
dos os valores nominais do sensor.

Corrija a definicdo, se o sistema automatico selecionar a maquina incorreta.
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6.6 Velocimetro

Configure um velocimetro na CCI.Config:

CCI.Config

;l; Fendt

Rauch / Kuhn
Axis EMC

Ao lado direito da visualizagao do velocimetro é exibido

e o trator selecionado,
e a maquina selecionada e
e as configuracdes do CCI.Convert

Verifigue se o trator e a maquina foram selecionados corretamente.

— No caso de uma selegdo incorreta, as definicdes do trator e da maquina nao
correspondem a sua combinacao de trator e reboque.

No velocimetro é exibida:

a velocidade da roda,

a velocidade do radar,

a velocidade do GPS ou

a rotacdo do eixo de tomada de forga.

Selecione o valor exibido (1) e defina a area de indicagao (2) e a area de
trabalho ideal (3).

No velocimetro tem acesso direto

¢ as configuragGes da maquina (4),
e as configuragGes do trator (5) e
e ao CCI.Convert.
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Possui as seguintes opcdes de operagao:

[l
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CCIL.Config

M

Selecionar valores exibidos
Seleciona que valor deve ser exibido no velocimetro:

a velocidade da roda,

a velocidade do radar,

a velocidade do GPS ou

a rotagdo do eixo de tomada de forga.

Prima o botdo por cima do velocimetro.

—> E exibida uma lista de selec&o.

Selecione o valor.

— O valor selecionado é exibido no velocimetro.

Defina a area de indicagdo e a area de trabalho ideal do valor
selecionado.

520

U/min

Definir a area de indicagao
Defina o minimo e o maximo do velocimetro.

1.

Sdo exibidos 4 valores por baixo do velocimetro. Prima o botdo
exterior a esquerda.

— E exibido um didlogo de entrada.

Introduza o valor minimo que ainda deve ser exibido e con-
firme a sua introdugao.
Prima o botdo exterior a direita.

— E exibido um dialogo de entrada.

Introduza o valor maximo que ainda deve ser exibido e con-
firme a sua introdugdo.

— A area de indicagdo do velocimetro foi configurada.



520

U/min

Configurar a area de trabalho ideal

A area de trabalho ideal é apresentada a verde no velocimetro.
Verifique com um olhar se é necessaria uma corregdo da veloci-
dade ou da rotagdo do eixo de tomada de forga.

1. S&o exibidos quatro valores por baixo do velocimetro. Prima o
segundo botdo a contar da esquerda.

- E exibido um diélogo de entrada.

2. Indique o inicio da area de trabalho ideal e confirme a sua in-
troducgdo.
3. Prima o segundo botdo a contar da direita.

— E exibido um didlogo de entrada.

4. Indique o final da &rea de trabalho ideal e confirme a sua intro-
ducgao.
— A area de trabalho ideal é exibida a verde no velocimetro.

Definigdes do trator, da maquina e CCI.Convert
e Prima a area do lado direito do velocimetro.
—» E exibida a mascara de operagdo «CCI.Config».
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7 ISOBUS

7.1 Maquina ISOBUS

Opera as suas ma’quipas ISOBUS com o terminal. Utilize as Apps
CCI.UT1 e CCI.UT2. E possivel registar até 5 maquinas ISOBUS em cada
terminal universal. No entanto, apenas uma delas pode ser operada.
Esta encontra-se na vista padrdo. As outras maquinas estdo visiveis na
vista minimizada.

7.2 Unidade de comando adicional ISOBUS

As funcdes de maquinas ISOBUS complexas podem ser geralmente
melhor operadas através de um joystick, uma barra de clique ou uma
outra unidade de comando adicional ISOBUS (AUX).

A unidade de comando ISOBUS s6 se liga ao terminal, se este tiver sessdo ini-
ciada no ISOBUS com o nimero UT 1.

— Coloque o nimero UT no CCI.UT1 ou CCI.UT2 a 1.

Colocacdao em funcionamento

Necessita dos cabos A e Y para ligar o terminal e a unidade de comando
adicional ISOBUS ao ISOBUS:

1. Conecte o cabo A («A») ao conector A do terminal.

2. Una o cabo Y («UT») ao cabo A («InCab»).

3. Ligue o cabo Y («AUX») ao acoplamento In-cab da unidade de co-
mando adicional ISOBUS.

4. Conecte o cabo Y («InCab») a tomada In-cab do trator ou da
maquina automotora.

e CCI.UT1 (ou CCI.UT2) estdo ligados na gestdo de Apps. Realizar pre-
e Ajustou o nimero UT 1 no CCI.UT1 (ou CCI.UT2). viamente
¢ A unidade de comando adicional ISOBUS esta ligada ao ISOBUS.
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A mascara de operacao da unidade de comando adicional ISOBUS é
carregada e fica visivel. Os elementos de comando da unidade de co-
mando adicional ISOBUS ainda nado estdo atribuidos a funcdes da
maquina:

17:25  CCISOBUS

Atribuir elemento de comando

Cada elemento de operacao da unidade de comando adicional ISOBUS
pode ser estar atribuido a uma funcdo da maquina. Esta atribuicdo é re-
alizada no terminal nas configuragoes da App CCI.UT1 ou CCI.UT2.

Ealizar pre- e A mascara de operagao da unidade de comando adicional ISOBUS é
lamente exibida na vista padrao.
e Uma maquina ISOBUS estd associada ao terminal.

1. Prima o botdo «Definigdes».
— E exibida a mascara de operacdo «Definicdes»:

2. Prima o botao «Apps».
— E exibida a mascara de operagao «Apps».

3. Prima o botdo «CCI.UT1».
— E exibida a mascara de operacdo «CCIL.UT1».

4. Prima o botdo «Atribuicdo de AUX».
— E exibida a mascara de operacdo «Atribuicdo de AUX».
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Editing mode

Mueller-Elektronik GmbH and Co

)

a Fabricante da unidade de comando adicional ISOBUS
b Unidade de comando adicional ISOBUS
c Lista dos elementos de comando

5. Ligue o «Modo de edigao».

Na lista de selegdes sao exibidos todos os elementos da unidade
de comando adicional ISOBUS. Selecione um elemento de co-
mando.

6. Prima «+» no botdo do elemento de comando.
- E exibida a lista de selecdo das fun¢des da maquina.

d Maquina ISOBUS
e Lista das fungGes da maquina

[— 7. Selecione a fungao da maquina.
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10.

Volte para a lista de selecao dos elementos de comando com
«Voltar».

— O elemento de comando esta atribuido a funcdo da
maquina.

— No botdo sdo exibidos o elemento de comando e a fungéo
da maquina.

Repita os passos 2 a 4 para a atribuicdo de mais elementos de
comando.

Desligue o «Modo de edicao».

— As fungdes da maquina podem ser executadas com a uni-
dade de comando adicional ISOBUS.

Editing mode

Mueller-Elektronik GmbH and Co



Verifique a atribuicdo da unidade de comando adicional ISOBUS da se- Controlo
guinte forma:

1. Abra a mascara de operacdo da unidade de comando adicional
ISOBUS na vista padrao:

17:28  CCISOBUS

2. Troque para todos os niveis de comando na unidade de co-
mando adicional ISOBUS e verifique a atribuicao no terminal.

Na mascara de operacdo da unidade de comando adicional ISOBUS nao é

possivel executar alteragdes da atribuicao de AUX.

— Troque para a mascara de operacao «Atribuicdo de AUX» para alteracdes a
atribuicao e ligue o modo de edigao.
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Eliminar atribuicao

Para eliminar a atribuicdo de um elemento de comando individual, pro-
ceda da seguinte forma:

Editing mode

[P Delete all AU

<

1. Ligue o «Modo de edicao».

HH
-
Na lista de selegdes sao exibidos todos os elementos da unidade
de comando adicional ISOBUS.
2. Prima «-» no botdo do elemento de comando.
HH
-

— E exibida uma janela de mensagem.
3. Confirme a sua introdugdo.

— A atribuicdo é eliminada.
— Ja nao é exibida qualquer fungdo da maquina no botdo do
elemento de comando.

4. Desligue o «Modo de edigdo».

“

Editing mode
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Eliminar todas as atribuicoes

Para eliminar a atribuicdo de todos os elementos de comando de uma so
vez, proceda da seguinte forma:

1. Ligue o «Modo de edigao».

Prima o botdo «Eliminar todas as atribuicdes de AUX».
— E exibida uma janela de mensagem.

3. Confirme a sua introducao.

— A atribuicdo de todos os elementos de comando ¢é elimi-
nada.

— Ja ndo sdo exibidas quaisquer fungées da maquina na lista
de selecao dos elementos de comando.

4. Desligue o «Modo de edigdo».

D OE
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8 Gestao de dados

A gestao de dados com CCI.Control é composta pelas areas de aplicagcao Introducdo

¢ Gestao de encomendas e documentacao,
¢ Mapas de aplicagoes.

8.1 Colocacao em funcionamento

e O CCI.Control esta ligado na gestao de Apps. Realizar pre-
e Nas configuragdes ISOBUS viamente

o o0 controlador de tarefa da funcdo ISOBUS esta ligado e
o & definido um nimero de controlador de tarefa.

1. Prima no ecra inicial o botdo «Definigdes».
— E exibida a mascara de operacdo «Definicdes».

= 2. Prima o botao «Apps».

— E exibida a mascara de operacdo «Apps».

3. Prima o botdo «CCI.Control».
— E exibida a mascara de operacdo «CCI.Control».

4. Ligue a «Exportagdo automatica».

1. Prima no ecra inicial o botdo «Definigdes».

— A colocacdo em funcionamento foi concluida.
— E fechada a mascara de operacao «Definigdes».
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Configurar As definicbes podem ser alteradas a qualquer momento. Possui as se-
CCI.Control guintes opgdes de configuracdo:

Exportacdo automatica

A exportacdo automatica protege contra a eliminacdo inadvertida
de dados da encomenda.

Importou uma encomenda da pen USB para o terminal e proces-
sou-a parcial ou totalmente. Se repetir inadvertidamente a im-
portacdo da mesma encomenda, todos os dados documentados
sdo substituidos.

A exportacdo automatica

e armazena primeiro a encomenda processada na pen USB e
e depois substitui a encomenda processada pela nova en-
comenda.

Ligue ou desligue a «Exportacdo automatica»:
e Prima o botdo «Exportagdo automatica».
— O interruptor muda de posicao.
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8.2 Mapas de aplicacoes

Importacao Shape

Com o CCI.Control pode importar um mapa de aplicacdes Shape e criar
uma nova encomenda com o mesmo.

Um mapa de aplicacGes Shape é sempre composto por varios ficheiros:

.dbf,

.shp,

.shx e opcionalmente

.prj.

Se os ficheiros do mapa de aplicagdes Shape ndo estiverem todos na pen USB,
o CCI.Control ndo consegue executar a importacao.

— Copie todos os ficheiros do mapa de aplicacdes Shape na pen USB.

O CCI.Control apresenta determinados requisitos em relagdo ao conteldo de
um mapa de aplicagdes Shape.

— Tenha em atengdo o anexo Mapas de aplicagoes.

Armazene o mapa de aplicagdes Shape na pen USB no diretério \SHAPE ou
num subdiretoério direto de \SHAPE.
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Tabela de valores nominais

A tabela de valores nominais de um mapa de aplicagdes Shape inclui
e uma ou mais colunas e

e as linhas com os valores nominais.

Atribua um nome conciso as colunas ao criar o mapa de aplicagdes Shape.
Recomendamos a utilizacdo do produto e da unidade, por ex. «Composto (t)».

Selecao da unidade durante a importacao

A partir do mapa de aplicagdes Shape nao ¢ claro qual a unidade que deve ser
utilizado e se a quantidade de aplicacao do produto deve ser medida em I/ha
ou kg/m2.

Predefina a unidade durante a importagdo do mapa de aplicagdes Shape em
dois passos. Efetue primeiro uma pré-selecao e depois selecione a unidade a
utilizar:
e Volume/area
o I/ha
o mm3/m?2
e Massa/area
o kg/ha
o t/ha
o g/m?
o mg/m?
e NuUmero/area
o 1/m?
o 1/ha
e Distancia
o mm
o cm

o dm
o m

e Percentagem
o %
o %o

o ppm

Se desejar aplicar o produto em t/ha, selecione

e a instrugdo massa/area a seguir no passo 9 e
e e depois t/ha no passo 11.



e A pen USB com o mapa de aplicagdes Shape esta ligada ao terminal.
e O CCI.Control é exibido na vista padrao.

1. Prima o botdo Hamburguer.
— E exibido o «Menu Hamburguer».

2. Desligue o «Modo de campo».

L I — E exibida uma lista de selecdo com mapas de aplicacdes
Shape e ficheiros de encomendas ISO-XML.

. 3. Prima o botdo «Importagdo».

— 4. Selecione o mapa de aplicagdes Shape.
f— — O simbolo SHP é exibido a direita, junto a lista de selecdo.

17:51  CCISOBUS

= %O Importdata

E 02.11.2017 16:14 Shape application map

E 06.11.2017 15:58

= 16.12.2016 1525 @

02.11.201511:26

SHP

? 10.10.2017 13:06

5. Prima o botdo Action.
— E exibida uma lista de seleco.

Selecione «Mapa de aplicagdes».

— E exibida a lista de selecdo com as colunas da tabela dos
valores nominais.

7. Selecione uma coluna.

8. Prima o botdo Action.
— E exibida a lista para pré-selecdo da unidade.

OIlEl6
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17:55  CCISOBUS

= O selectunits

Volume/area

Mass/area

Number/area

Distance

(—| 9. Efetue a pré-selecdo.

10. Prima o botdo Action.
— E exibida a lista de selegdo com as unidades.

11. Selecione a unidade.

12. Prima o botdo Action.

— O mapa de aplicagdes Shape € importado.
— E criada e exibida uma encomenda.

09:56  CCISOBUS
-3: field-21_wheat.shp

# field-21_wheat.shp T

\
\

@ Application maps

> rducts
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9 Vista do mapa

No CCI.Command, existe uma vista do mapa detalhada para a utilizagao Introducdo
do Section Control e Rate Control.

O Section Control desliga automaticamente as larguras parciais de uma
magquina ISOBUS, com a ajuda do GPS, quando se ultrapassa os limites
do campo e as areas ja tratadas e volta a liga-las assim que se sai de-
les. As possiveis sobreposicdes (tratamentos duplos) sdo assim redu-
zidas a um minimo e a carga de trabalho do condutor ¢é aliviada.

O Section Control pode ser utilizado com todas as maquinas ISOBUS,
desde que preencha as condicOes para uma comutacdao de larguras par-
ciais ISOBUS.

Colocacao em funcionamento

e Possui uma licenca para Section Control e/ou Parallel Tracking. Realizar pre-

e A licenga foi introduzida no terminal, conforme descrito no capitulo viamente
4.3, paragrafo Dados da licenga.

e O CCI.Command esta ligado na gestdo de Apps.

¢ Nas configuracdes ISOBUS

o o0 controlador de tarefa da funcdo ISOBUS esta ligado e
o € definido um nimero de controlador de tarefa.

1. Prima no ecra inicial o botdo «Definigdes».
— E exibida a mascara de operacdo «Definicdes».

2. Prima o botao «Apps».
— E exibida a mascara de operagao «Apps».

3. Prima o botdo «CCI.Command».
— E exibida a mascara de operacdo «CCI.Commands».

4. Configure o CCI.Command conforme descrito no paragrafo a
seguir.

5. Prima no ecrd inicial o botdo «Definigdes».

— A colocagdo em funcionamento foi concluida.
— E fechada a mascara de operagdo «DefinigGes».
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Parallel Tra-
cking
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Possui as seguintes opcdes de configuragao:

Sobreposicao
1. Prima o botdo «Sobreposicao»
| — E exibido um didlogo de entrada.

| 2. Introduza a sobreposicao como um valor positivo ou negativo
em centimetros.
3. Termine o processo com «Voltar».

Sobreposicao

A sobreposicao compensa os erros de conducao e as imprecisdes dos dados de
posigao.

Existem dois casos possiveis de aplicacdo:

1. As falhas devem ser evitadas.

e Introduza uma sobreposicdo positiva.

— A distancia entre as linhas de guia diminui pelo valor introduzido.
— A largura de trabalho efetiva diminui.

— As falhas sdo evitadas.

— Podem ocorrer sobreposicoes.

2. As sobreposicdes devem ser evitadas.
e Introduza uma sobreposicao negativa.

— A distancia entre as linhas de guia aumenta pelo valor introduzido.
— As sobreposigdes sao evitadas.
— Podem ocorrer falhas.

Sementeiras

No modo beterraba pode saltar vias e, por exemplo, virar de uma
s vez em caso de pequenas larguras de trabalho.

— A configuragao «1» significa que cada uma das linhas de guia
foi utilizada.

— Na configuragao 2/3/4/5, cada segunda/terceira/quarta/quinta
linha de guia é destacada na representacdo. As restantes en-
contram-se a cinzento.

1. Prima o botdo «Beterraba»
— E exibido um didlogo de entrada.

2. Introduza um valor entre 1 e 5.
3. Termine o processo com «Voltar».

Barra luminosa

Os segmentos brancos da barra luminosa apresentam o desvio da
linha de guia.

Defina que desvio corresponde a um segmento da barra luminosa.

1. Prima o botdo «Barra luminosa».
— E exibido um didlogo de entrada.

2. Introduza um valor entre 10 e 100 cm.
3. Termine o processo com «Voltar».



Vista do mapa

Possui as seguintes opgdes de configuragao: Section Control

Sobreposicao na diregdao de condugao

A gama de valores valida para a sobreposicdo na diregdo de
condugao situa-se entre -2000 cm e +2000 cm.

1. Prima o botdo «Sobreposicdo na direcao de conducgdo».
- E exibido um dilogo de entrada.

2. Defina a sobreposigao.
3. Termine o processo com «Voltar».

Sobreposicao na diregdao de condugao

Também deseja evitar pequenas lacunas de processamento na borda do
campo, por ex. na sementeira ou na protecao de plantas?

— Utilize a «Sobreposicdo na direcao de condugao».
Defina uma sobreposicao adicional para os referidos casos de aplicagdo.

200cm Dem -200cm
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Grau de sobreposicao

Os valores validos para o grau de sobreposicao séo 0, 50 ou
100%.

1. Prima o botdo «Grau de sobreposicao».
— E exibido um didlogo de entrada.

Introduza o grau de sobreposigao.
Termine o processo com «Voltar».

wN

Grau de sobreposicao

Determine a cobertura na qual uma largura parcial deve ser desligada quando
atravessar uma area ja processada.

Pode dar prioridade

e ao processamento completo ou
e a prevencgdo de tratamentos duplos

0% 50% 100%

0%
— A largura parcial é desligada antes de haver uma sobreposigdo. Durante o
trabalho neste modo ndo surgem pequenas falhas (imagem a esquerda).

50 %

— A largura parcial é desligada se a metade desta largura parcial se encontrar
na area de uma area ja trabalhada (imagem central).

100 %

— A largura parcial s6 é desligada se estiver completamente na érea de uma
area ja trabalhada (imagem a direita).



Vista do mapa

Tolerancia de sobreposicao

A gama de valores valida para a tolerancia de sobreposicdo situa-
se entre 0 cm e a metade da largura parcial exterior.

1. Prima o botdo «Tolerancia de sobreposigdo».
- E exibido um dilogo de entrada.

Defina a tolerancia de sobreposicao.
Termine o processo com «Voltar».

wnN

Tolerancia de sobreposicdao
Trabalha com uma tolerancia de sobreposigdo de 0%.

No caso de viagens paralelas no campo (por ex. no caso de sulcos), por vezes,
as larguras parciais externas a direita e a esquerda sdo exibidas brevemente
através de um campo ja trabalhado, embora efetivamente ndo ocorra nenhum
tratamento duplo.

— A causa é geralmente o drift de GPS.

No caso de um grau de sobreposicao definido de 0%, a largura parcial externa

é desligada. Pode ocorrer uma "trepidacao" (ligar e desligar continuo).

— Esta trepidacdo ¢ evitada através da configuracdo da tolerancia de sobrepo-
sigao.

119




Vista do mapa

120

Tolerancia de sobreposicdo em campos ja trabalhados
Trabalha com uma tolerancia de sobreposigdo de 100%.

Nas viagens em campos ja trabalhados (por ex. a borda do campo), por vezes,
as larguras parciais exteriores ligam involuntariamente.

— As causas sao o drift de GPS ou uma via nao percorrida de forma exata.

A tolerancia de sobreposigdo pode evitar a ligagdo involuntaria das larguras
parciais.




Tolerancia de sobreposicdo Margem do campo

A gama de valores vaélida para a tolerancia de sobreposicado situa-
se entre 0 cm e a metade da largura parcial exterior.

1. Prima o botdo «Tolerancia de sobreposigdo Margem do
campo».

— E exibido um didlogo de entrada.

2. Defina a tolerancia de sobreposicao.
3. Termine o processo com «Voltar».

Aviso - Perigos gerais!

Por motivos de segurancga, deve trabalhar sempre na margem do campo com
um grau de sobreposicdo de 0% e uma tolerancia de sobreposicédo de 0 cm.

Drift de GPS pode levar a que a largura parcial exterior nas margens do campo
seja ligada e desligada. Com uma tolerancia de sobreposicdo de margem do
campo de >0 cm

¢ minimiza esta ativacdo e desativagao, mas

¢ também trabalha para além da margem do campo, se possivel.

Recomendamos a configuragcao de 0 cm.

Caso defina um outro valor, deve verificar se pode ser aceite um processamento
para além da margem do campo.
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Ligar/desligar Section Control apenas na margem do campo
e Prima o botdo «Section Control apenas na margem do campo».
— O interruptor muda de posigao.

Section Control apenas na margem do campo

Ao utilizar semeadores e plantadores com larguras parciais muito pequenas
(por ex. inferiores a um metro), isto pode provocar o desligamento involuntario
das larguras parciais exteriores em viagens paralelas.

— A causa é geralmente o drift de GPS.

A desativagdo indesejada ndo pode ser sempre evitada através da adaptacéo
da tolerancia de sobreposicdo. Neste caso, a opgao «Section Control apenas na
margem do campo» ajuda a evitar janelas de sementes.

— A ativagdo e desativacdo automatica das larguras parciais realiza-se agora
apenas nas margens do campo delineadas (cinzento), mas ndo nos campos
trabalhados (azul).
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Reconhecimento de marcha atras

1. Prima o botdo «Reconhecimento de marcha atras».

— E exibida a lista de selegdo «Reconhecimento de marcha
atras».

Selecione o método para reconhecimento de marcha atras.
Termine o processo com «Voltar».

W N

Reconhecimento de marcha atras
O terminal deteta a alteracdao da diregdo de conducao

e através do sinal de direcdo de conducdo do seu trator ISOBUS ou
e através do calculo dos dados de posicdo do recetor de GPS.

As setas de navegacao na vista do mapa alteram a sua direcdo ao detetar uma
manobra de marcha atras.

Se a direcdo de conducgédo ndo corresponde efetivamente a direcdo de
condugao, proceda da seguinte forma:

e Prima a seta.
— A direcdo da seta é alterada.

Nem todos os tratores ISOBUS disponibilizam um sinal de diregdo de conducgao.
Se o trator for selecionado e a diregdo ndo for detetada, comute para GPS.

Substituir DeviceClass
Ligue esta opgdo apenas se o terminal for operado no Big-M.
e Prima o botdo «Substituir DeviceClass».

— A posicao do interruptor altera-se para «ligado».
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Desativagao
forgcada

10 Resolucao de problemas

A\
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Aviso - Comportamento em caso de falha técnica

A continuacdo do processo de trabalho em caso de falha técnica pode provocar
danos no terminal ou na maquina!

1. Interrompa o processo de trabalho.
2. Procure uma solugdo neste capitulo do manual de instrucgdes.
3. Contacte o seu distribuidor, se o problema persistir.

Em caso de erro, o terminal pode deixar de reagir as introdugdes do
utilizador.
1. Prima a tecla LIG./DESL. durante 8 segundos.
— O terminal desliga-se.
2. Prima a tecla LIG./DESL. durante 1 segundo.
— O terminal reinicia.

Execute uma desativagdo forgada, se for absolutamente indispensavel. Todas as
tensOes de alimentagdo internas sao desligadas ao encerrar. Os dados nao
armazenados sao perdidos.

O terminal ou o seu software ndo sao danificados pela desativagao.




O terminal desliga-se automaticamente em caso de problemas no hard-
ware. O LED da tecla LIG./DESL. envia uma sequéncia de intermiténcias
azuis.

00060:2000 -

Yy

O LED pisca uma vez por segundo e 1 a 27 vezes consecutivas conso-
ante o erro. No final da sequéncia é realizada uma pausa de dois segun-
dos. Depois a sequéncia € reiniciada. Assim, a contagem é facilitada.

Reinicie o terminal. Se o terminal for desligado novamente e o LED da
tecla LIG./DESL. piscar novamente a azul, o problema persiste.

Os problemas mencionados na tabela a seguir podem ser resolvidos no
local.

Inter- Causa / Resolugdo

miténcia

7 A temperatura medida no terminal excede 95°C. O sensor de temperatura pode
ter defeito.
Deixe o terminal arrefecer antes de reiniciar. Se o erro se repetir, € necessario
enviar o terminal.

25 A alimentacdo de tensdo interna de 12 V é instavel.
Pode existir um problema com a tensdo apresentada no terminal. Verifique a
alimentacao de tensdo.

26 A alimentacdo de tensdo interna de 5V é instavel.
Pode existir um problema com a tensdo apresentada no terminal. Verifique a
alimentacao de tensao.

27 A alimentacdo de tensao interna de 3,3V é instavel.

Pode existir um problema com a tensdo apresentada no terminal. Verifique a
alimentagdo de tensdo.

Em todos os outros problemas de hardware é necessario enviar o termi-
nal. Indique ao seu parceiro de assisténcia o niumero de intermiténcias.
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10.1 Problemas durante o funcionamento

Neste capitulo sdo listados problemas que podem ocorrer durante a
utilizagcdo do terminal.

E dada uma sugestdo de resolucdo para cada problema. Se ndo conse-
guir resolver o problema com a ajuda da sugestdo, contacte o seu distri-
buidor.

Problema Causa / Resolugao

O terminal ndo desliga, se O trator ndo desliga a alimentacdo do conector In-cab.

desligar a ignigdo do trator. |, Dpesligue o terminal com a tecla LIG./DESL. ou
e desligue o cabo A.

N&o é possivel ligar o termi- |0 terminal ndo esta ligado ao ISOBUS.

nal. e No capitulo Colocacdo em funcionamento esta descrita a
forma como ligar o terminal ao ISOBUS.

A ignigdo ndo esta ligada.
e Inicie o trator.

A maquina ligada néo é Aparelho acessoério ndo ligado ou ndo ligado corretamente.

exibida no terminal. e Certifique-se de que o cabo ISOBUS da maquina esta li-
gado corretamente ao trator.

Resisténcia de terminagdo do bus em falta.

e Verifique se é necessario colocar uma resisténcia de ter-
minagdo do bus na maquina.

Configuragdo incorreta do UT.
e Configure o UT do terminal de acordo com este manual.
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10.2 Diagnostico

Captura de ecra
Uma imagem diz mais do que mil palavras.

Em caso de problemas com a operacdo do terminal ou da maquina
ISOBUS pode gravar uma captura de ecra e envia-la ao seu parceiro de
contacto:

e Existe uma pen USB ligada ao terminal. Realizar pre-
viamente

222 S0BUS
C}
CI.Control

Lshp

CClLControl

-1: AUTOLOG The shape file could not be imported.
Error code: 4004 AT JiL

e Prima a hora a esquerda na barra de estado (1) até ser exibida uma
mensagem na barra de estado (2).

— A captura é memorizada no diretoério principal da pen USB.
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10.3 Mensagens
As mensagens

e alertam para erros de funcionamento ou um estado de erro ou
e indiquem a possibilidade de cancelar a execugao de um comando.

As mensagens sao janelas de didlogo, interrompem a sequéncia do pro-
grama e devem ser confirmadas. Qualquer mensagem esta identificada
com um numero de mensagem claro.

Tipo

Ndmero da mensagem
Texto da mensagem
Botdao «OK»

Botdao «Cancelar»

& Caution —Fa—ﬂ
apa_settings 310020—9

Do you want to deactivate the app now?—e

uhwNEH

0409.2017 13:2058

E possivel confirmar mensagens do tipo «Cuidado» de 2 formas

e Cancelar:

— a acao iniciada é cancelada, volta-se para o estado anterior
e OK:

— A mensagem foi compreendida, pretendo continuar

As mensagens do tipo «Aviso» ndo tém botdo «Cancelar». S6 podem ser
confirmadas com «OK»,
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Namero [Texto / Texto da mensagem / Resolugdo
do erro

7035 Aviso
Nenhuma pen USB conectada.

Deseja exportar o registo de eventos. O armazenamento do dados na pen USB
falhou.

Certifique-se

e de que a pen USB esta ligada ao terminal,

e de que a pen USB funciona,

e de que o interruptor de protecdo contra escrita da pen USB esta na posicdo
«desligado» e

e de que a pen USB tem memoaria disponivel de, pelo menos, 10 MB.

A pen USB ou a interface USB do terminal esta danificada?
e Utilize outra pen USB ou outra interface USB no terminal.

Repita o processo.

31001 Cuidado

Desligue todas as maquinas ligadas do terminal antes de restaurar as predefi-
nicdes de fabrica. Verifique todas as definicdes apds a conclusdo do processo.
Continuar?

Nenhum erro, mas sim uma indicagdo de seguranca. Siga as instrugoes.
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21

AvViso

A exportacdo dos dados de licenca falhou. 1. Certifique-se de que esta ligada
uma pen USB. 2. Repita a exportagao.

Deseja atualizar os dados de licenga por USB. O armazenamento do TAN na
pen USB falhou.

Certifique-se

e de que a pen USB esta ligada ao terminal,
de que a pen USB funciona,
de que o interruptor de protecdo contra escrita da pen USB esta na posigdo
«desligado» e

e de que a pen USB tem memoria disponivel de, pelo menos, 100 KB.

A pen USB ou a interface USB do terminal esta danificada?
Utilize outra pen USB ou outra interface USB no terminal.

Repita o processo.

34003 Aviso
O backup falhou.
Deseja criar um backup, por ex., antes da execucdao de uma atualizacao do
CCI.OS. N&o é possivel criar o backup ou ndo é possivel armazena-lo na pen
USB.
Certifique-se
de que a pen USB esta ligada ao terminal,
e de que a pen USB funciona,
e de que o interruptor de protecdo contra escrita da pen USB esta na posicao
«desligado» e
e de que a pen USB tem memoria disponivel de, pelo menos, 1 GB.
A pen USB ou a interface USB do terminal esta danificada?
e Utilize outra pen USB ou outra interface USB no terminal.
Repita o processo.
A pen USB deve permanecer ligada ao terminal até o processo ser concluido.
34010 AVisO

A atualizacao do sistema de recuperacao falhou.

Repita o processo.
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37004 Informacao
Palavra-passe da rede incorreta

Introduziu uma palavra-passe da WLAN incorreta.

1. Prima o botdo com o nome da WLAN durante dois seg. na lista de selegdo
«Redes WLAN».

— E exibido um menu de contexto.
2. Selecione «Editar».

- E exibida a janela para a introducdo da palavra-passe.
3. Corrija a palavra-passe e confirme a introducdo.

50000 Cuidado
Nao foi possivel carregar a maquina.

O agrupamento de objetos da maquina ndo pode ser representado claramente
pelo terminal. Assim, ndo é possivel operar a maquina.

1. Desligue a maquina do ISOBUS e aguarde 5 segundos.

2. Volte a ligar a maquina ao ISOBUS.

50001 Cuidado
A ligacdo a maquina foi interrompida.

O terminal ja ndo possui qualquer ligacdo a maquina.
e Desligou a maquina do ISOBUS ou
e ocorreu um problema de ligagdo no ISOBUS.

1. Verifique a ligacdo da maquina ao ISOBUS.

50010 Aviso
O numero UT ja foi utilizado. Selecione outro nimero UT e reinicie o terminal.

A UT é a fungdo ISOBUS para a operacao de maquinas ISOBUS. Geralmente
cada terminal ISOBUS tem um UT. Cada UT no ISOBUS deve receber um
namero UT claro. Se operar varios terminais ISOBUS e, por conseguinte, varios
UTs no ISOBUS, é necessario atribuir um nimero claro a cada UT.

Nota: O CCI 1200 possui dois UTs.

Nota: O UT, com que deseja operar o painel de controlo adicional AUX, deve
receber o niumero UT 1.

A mensagem de erro aparece, se dois UTs tiverem o mesmo numero UT. Altere
o nimero UT do UT no CCI 1200 ou no outro terminal ISOBUS.
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51003

Aviso
Nao foi possivel importar os dados da encomenda.

Removeu a pen USB antes de a agdo ser concluida?

e Repita o processo e deixe a pen USB encaixada até o processo ser con-
cluido.

51005

Aviso
Nao foi possivel exportar os dados da encomenda.

Exportar dados da encomenda. Nao é possivel armazenar os dados da en-
comenda na pen USB.

Certifique-se

de que a pen USB esta ligada ao terminal,

e de que a pen USB funciona,
de que o interruptor de protecdo contra escrita da pen USB esta na posicdo
«desligado» e

e de que a pen USB tem memoria disponivel de, pelo menos, 20 MB.

A pen USB ou a interface USB do terminal esta danificada?
e Utilize outra pen USB ou outra interface USB no terminal.

Repita o processo.
A pen USB deve permanecer ligada ao terminal até o processo ser concluido.

51007

AVisO
Nao foi possivel importar o ficheiro Shape.

Removeu a pen USB antes de a agdo ser concluida?

e Repita o processo e deixe a pen USB encaixada até o processo ser con-
cluido.

51009

AVisO
Nao foi possivel exportar o ficheiro Shape.

Removeu a pen USB antes de a agdo ser concluida?

e Repita o processo e deixe a pen USB encaixada até o processo ser con-
cluido.
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51011

AvViso
Nao foi possivel exportar o relatério.

Removeu a pen USB antes de a acgdo ser concluida?

e Repita o processo e deixe a pen USB encaixada até o processo ser con-
cluido.

51013 Aviso
Nao foi possivel exportar os dados da encomenda.
Removeu a pen USB antes de a agdo ser concluida?
o Repita o processo e deixe a pen USB encaixada até o processo ser con-

cluido.

52010 Aviso
Section Control: O modo automatico foi desativado. A qualidade de GPS nao é
suficiente.
O Section Control necessita de um sinal de GPS da classe de precisdo DGPS ou
superior para a execugao da comutacgdo local de larguras parciais.
Podem ocorrer falhas do DGPS devido a desligamentos e perturbagdes atmo-
sféricas. Aguarde até o sinal estar disponivel com a precisdo necessaria.
Controle o simbolo na barra de estado. E necessario exibir trés pontos verdes
para o Section Control. Com correcdao WAAS ou EGNOS também |a esta DGPS,
com correcdo RTK também 13 estd RTK fix ou RTK float.
Ligue novamente o modo automatico quando a qualidade de GPS for suficiente-
mente boa.

52011 AVisO

Nao foi possivel ativar o modo automatico Section Control. A qualidade de GPS
ndo é suficiente.

s.a. 52010

1. Aguarde até estar disponivel um sinal de GPS com a precisdo necessaria.
2. Repita o processo.
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52012

Aviso
Imobilize a viatura para alterar a calibracdo ou o ponto de referéncia.

O ponto de referéncia s6 pode ser definido quando o veiculo estiver completa-
mente parado.

54012

AViso

Nenhuma pen USB ligada.

Caso nao tenha ligado uma pen USB ao terminal:

e Ligue uma pen USB.

Caso ja tenha ligado uma pen USB ao terminal:

e Utilize outra pen USB ou outra interface USB no terminal.

56000

Cuidado

O terminal ndo esta ligado ao ISOBUS. A cdmara ndo pode ser utilizada pela
maquina ISOBUS.

Algumas maquinas ISOBUS podem utilizar/controlar a cAmara ligada ao termi-
nal. Tanto o terminal como a maquina devem estar ligados ao ISOBUS.

1. Reinicie o terminal.
2. Desligue a maquina do ISOBUS e aguarde 5 segundos.
3. Volte a ligar a maquina ao ISOBUS.
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11 Glossario

agrirouter

Mapa da aplicacao

Mascara de operacgao

Velocidade de transmissao
Valor booleano

Tomada

Menu Hamburguer

CAN
CCI

ECU

EHR

E possivel ligar uma plataforma de troca de dados
para produtores e empreiteiros agricolas as maquinas
e software de gestdo agricola.

O agrirouter transporta dados, mas ndo os armazena.

Mapa de valores nominais especifico da area parcial,
no qual se define, numa parcela de terreno, a quantid-
ade do produto a aplicar, por exemplo durante a fer-
tilizacdo, para cada area parcial.

O terminal processa-o durante o trabalho de acordo
com a posigao do campo.

Normalmente, durante o planeamento de mapas de
aplicacles, para além dos mapas de rendimento, ent-
ram muitas outras informagodes, tais como dados me-
teoroldgicos, resultados de ensaios de variedades, as-
sim como resultados da analise de localizagdo, tais
como, por exemplo, amostras do solo, cartas dos so-
los ou imagens aéreas.

Os valores e elementos de comando apresentados no
visor resultam na soma na mascara de operagao. Os
elementos apresentados podem ser selecionados dire-
tamente através do ecra tactil.

Unidade com que a velocidade das transferéncias de
dados é medida na interface de série.

Um valor no qual apenas pode ser selecionado entre
verdadeiro/falso, ligado/desligado, sim/ndo, etc.

Ligacdo com ficha fémea fixa numa caixa de aparelho.
Elemento de navegacdo da interface de utilizador
grafica.

Através do menu Hamburguer acede a todas as
funcgdes e definigdes que ndo estao diretamente dispo-
niveis no ecra.

Controller Area Network

Competence Center ISOBUS e.V.

Electronic Control Unit
Aparelho de comando, computador de controlo

Regulagdo eletronica da capacidade de elevagdo
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Tomada

Dialogo de entrada

FMIS

GPS

Drift de GPS

Barra de 3 pontos

In-cab

ISB

ISO-XML

ISOBUS

Cliente

Acoplamento

Linha de guia
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Ligacdo com ficha macho fixa numa caixa de aparelho.

Elemento da interface de utilizador gréfica.
Possibilita a introdugdo ou selegdo de valores.

Farm Management Information System
Também: Ficheiro de lotes

Software para o processamento dos dados do rendi-
mento e criacdo de mapas de aplicacoes.

Global Positioning System.
Sistema para a determinacdo de posicdo por satélite.

Devido a rotacdo da Terra e a posicao alteravel dos
satélites no céu, a posigdo calculada de um ponto
desloca-se. Isto é designado de drift de GPS.

Dispositivo hidraulico em tratores para atrelar e elevar
aparelhos acessorios (aparelhos de trabalho).

Conceito da norma ISO 11783. Descreve a tomada
ISOBUS de nove polos na cabina do trator.

ISOBUS Shortcut Button

O ISB permite desativar fungdes de uma maquina que
foram ativadas por um terminal ISOBUS.

Isto é necessario, se a operacdo da maquina no termi-
nal ndo estiver na vista padrao.

As funcGes que um ISB pode desativar numa maquina
sao bastante diferentes. Consulte esta informagao no
manual de instrugdes da maquina.

Formato ISOBUS especifico baseado em XML para
ficheiros de encomendas.

ISO 11783

Norma internacional para a transferéncia de dados
entre maquinas e aparelhos agricolas.

O proprietario ou arrendatario da empresa, na qual é
processada uma encomenda.

Ligacdo com ficha fémea na extremidade de um cabo.

Via criada em paralelo a via de referéncia que serve
de orientagdo para uma conducdo paralela correta



Maquina

Atividade

Miniplexer

Multiplexador

Membros da rede

Agrupamento de objetos

Dados locais

Parallel Tracking

PDF

Espécie de plantas

Variedade de plantas

Produto

Sensor por radar

Reboque ou aparelho acessério. Uma maquina com a
qual se pode processar uma encomenda.

Atividades de cultivo de plantas

A tarefa que se executa no campo, tal como, por
exemplo trabalho do solo ou fertilizagao.

Aparelho para a comutacdo dos sinais de video, com o
qual é possivel operar duas camaras numa entrada
para video (semelhante a um multiplexador, contudo
com fungdes limitadas).

Aparelho para a comutagdo dos sinais de video, com o
qual é possivel operar varias camaras numa entrada
para video.

Um aparelho que esta ligado ao ISOBUS e comunica
através desse sistema.

Conjunto de dados que é transmitido pela maquina
ISOBUS ao terminal e que contém as mascaras de
operacao individuais.

Dados da maquina e dados de rendimento. Por ex. es-
tado do mecanismo de elevacao, comprimento do
cilindro, largura parcial ou quantidade de aplicacao por
hectare.

Ajuda de condugao paralela

Portable Document Format
Formato de ficheiros para documentos

Tipo ou espécie de uma planta, por exemplo milho ou
cevada

Variedade especial ou o cultivo de uma espécie de
plantas.

Um produto é aplicado ou movido no ambito de uma
atividade no campo, por ex. agentes de fertilizagdo,
produtos fitossanitarios ou colheita.

Emite um determinado nimero de impulsos elétricos
proporcional ao percurso percorrido. Assim, é possivel
calcular a velocidade real sem deslizes, a velocidade
do radar.

Tenha em atencdo que os sensores de radar, con-
forme o subsolo, por exemplo erva alta ou pogas de
agua, podem fornecer, em determinadas circunstan-
cias, valores de velocidade imprecisos.
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Sensor da roda

Via de referéncia

Botao

Captura de ecra

Interface

Section Control

Tomada de sinal

Dados mestre

Conector

TAN

Controlador de tarefa
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Emite um determinado nimero de sinais elétricos pro-
porcional a rotacdo da roda. Assim, é possivel calcular
a velocidade tedrica com deslizes, a velocidade da
roda, do trator.

Os sensores da roda podem, em caso de derrapagem,
fornecer valores de velocidade imprecisos.

Via registada pelo condutor, a qual se destina ao
calculo de outras linhas de guia criadas em paralelo
para o guiamento lateral.

Elemento de comando na mascara de operacgdo, € aci-
onado premindo o ecra tactil.

Gravagao do contetdo do visor e memorizagdo num
ficheiro.

Parte do terminal, que se destina a comunicacdo com
outros aparelhos.

Comutacdo automatica de larguras parciais

Tomada de sete pinos baseada na norma ISO 11786,
na qual os sinais para a velocidade, a rotacdao do eixo
de tomada de forca e a posicao da barra de 3 pontos
podem ser lidos.

Dados de campo ou do cliente geridos no terminal ou
no FMIS que podem ser atribuidos a uma encomenda.

Ligagao com ficha macho na extremidade de um cabo.

Numero de Transacao:

Um codigo descartavel de que necessita para obter
novos dados de licenga.

Uma fungdo ISOBUS.

O controlador de tarefa assume a documentagao de
valores da soma e os dados locais que sdo disponibili-
zados pela maquina.



Area parcial Com os mapas de rendimento e outros meios da
analise de localizagdo, tais como cartas dos solos ou
mapas em relevo, imagens aéreas ou multiespectrais
pode-se definir, com base na experiéncia propria,
zonas dentro da parcela do terreno, caso estas variem
consideravelmente ao longo de cerca de quatro a
cinco anos.

Se estas zonas possuirem uma dimensao suficiente e
se houver, por exemplo no caso do trigo de Inverno,
uma diferenga no potencial de rendimento de cerca de
1,5 t/ha, recomenda-se que as atividades de cultivo
de plantas nestas zonas sejam adaptadas ao potencial
de rendimento.

Este tipo de zonas é designado de areas parciais.

Processamento especifico Utilizagcdo suportada por satélite de um mapa de apli-
de areas parciais cagoes.

Terminal O terminal CCI 1200

Ecra tactil Ecra sensivel ao toque através do qual é possivel ope-
rar o terminal.

URL Uniform Resource Locator

Um padrédo para o enderecamento de uma pagina web
na World Wide Web; o endereco de internet.

usB Universal Serial Bus:

Sistema de bus de série para ligagdo do terminal ao
meio de armazenamento.

uT O terminal universal é a interface entre pessoas e
maquinas do ISOBUS. Trata-se de uma unidade de
comando e exibicao.

Cada maquina que é ligada ao ISOBUS regista-se no
UT e carrega o agrupamento de objetos. Opera a
maquina através das mascaras de operagao do agru-
pamento de objetos.

Tempo de atraso O tempo de atraso descreve o atraso de tempo entre a
ordem e a ativacao efetiva de uma largura parcial (por
exemplo, no caso do pulverizador, o tempo a partir da
ordem: "Ligar largura parcial", até o agente ser
efetivamente aplicado).

WLAN Wireless Local Area Network
Rede local sem fios
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Sensor de eixo de tomada
de forga

XML

Unidade de comando adi-
cional
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Destina-se a registar a rotagao do eixo de tomada de
forca.

Emite um determinado nimero de impulsos elétricos
proporcional a rotacdo do eixo de tomada de forga.

Extended Markup Language

Linguagem de marcagdo légica e também a sucessora
e complemento da HTML. Com a XML é possivel definir
os proprios elementos da linguagem, de modo que
outras linguagens de marcagao, como a HTML ou
WML, possam ser definidas por meio da XML.

Também: AUX-Control.
Unidades de comando adicionais ISOBUS sdo por ex.
joysticks ou barras de clique.

Uma unidade de comando adicional possibilita a ope-
racdo cdmoda e eficiente de fungdes da maquina
utilizadas com frequéncia.



12 Eliminacao

Elimine um terminal defeituoso ou fora de servico de uma forma ambi-
entalmente correta:

e Elimine as pecas do aparelho de uma forma ambientalmente correta.
e Respeite as normas locais.

Elimine os plasticos com o lixo normal ou de acordo com as normas lo-
cais.

Entregue o metal num ponto de reciclagem de residuos de metal.

Entregue a placa eletrénica do terminal numa empresa de reciclagem
especializada.
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A. Dados técnicos

Dimensdes (L x A x P) [mm] 312 x 213 x 66
Tipo de aparelho Poliamida reforcada com fibra de vidro
Fixagao VESA75
Temperatura de servico [°C] -15- 470

Tensao de alimentacao [V] 12 VCC ou 24 VCC
Area permitida [V] 7,5VCC - 32 VCC
Consumo energético (com 12 V) 17, habitual

[w] 143, maximo

Ecra [polegadas] 12,1 TFT
Resolucao do ecra [px] WXGA, 1280 x 800
Intensidade de cor 24 bit

Sinal sonoro 85 dBA
Temperatura de armazenamento -30 - +80

[°C]

Peso [gr] 2000

Classe de protegao IP65

CEM ISO 14982

Protegao ESD ISO 10605:2008



B. Interfaces

© ©

G ©

A ligacao ou separacao de um cabo durante a operagao pode causar danos no
terminal ou no dispositivo periférico.

e Desligue o terminal antes de unir ou desligar os conectores A, B ou C.

Todos os conectores no terminal estdo protegidos mecanicamente contra in-
versao de polaridade e troca.

e Certifique-se de que o conector e a tomada apresentam a mesma codifi-
cagao.
e Nao faga demasiada forga ao unir o conector e a tomada.

Se um pino estiver deformado, a interface pode deixar de funcionar correta-
mente. A nova ligacdo de um cabo também dobra o pino.

e Envie o aparelho para reparacao.

Feche os conectores nao utilizados com um bujao cego para que nao seja pos-
sivel a entrada de pé e humidade no terminal.

A ISOBUS

B SIGNAL + RS232

C VIDEO + RS232



Conector A

1 2 3 4 s
e 6 6 0 o
e 6 6 0 o

2 11 10 9 8

Tipo de conector
Tomada alema DT, 12 polos, codificacdo A

Funcao

CAN1

CAN2

ECU-Power
Alimentagao de tensao

Utilizacao
ISOBUS, alimentacdo ECU comutada

Pino Sinal Comentario
1 V+ in Tensdo de alimentacdo,
12 VCC ou 24 VCC
2 ECU Power enable Tensdo de alimentacdao ECU comutada
3 Power enable Tensdo de alimentacdo comutada
4 CAN_H CAN1 High
5 CAN_L CAN1 Low
6 CAN_GND CAN 1 Massa
7 CAN_H CAN2 High
te] CAN_L CAN2 Low
9 CAN_GND CAN2 Massa
10 Key Switch State Sinal de ignigao
11 Shield Blindagem
12 GND Massa




Conector B

Tipo de conector

(A Tomada alema DT, 12 polos, codificacdo B
1 2 3 4 5
®© 6 & 0 o Fungéo
e RS232
e 0 0 o e ISO 11786
12 11 10 9 8
O Utilizacao
Tomada de sinal, GPS/LH5000/ADS/TUVR

Pino Sinal Comentario
1 V+ out 12 VCC ou 24 VCC
2 ISO 11786, Ground based speed Sensor por radar
3 ISO 11786, Wheel based speed Sensor da roda
4 ISO 11786, PTO speed Rotacao do eixo de tomada de forga
5 I1SO 11786, In/out of work Posicao de trabalho
6 ISO 11786, Linkage position Posicao do sistema de elevagao
7 Key Switch State Sinal de ignigao
8 GND Massa
9 ISO 11786, Direction signal Sentido da viagem
10 RS232 TxD RS232-1
11 RS232 RxD RS232-1
12 GND Massa




Conector C

Tipo de conector

Tomada alema DT, 12 polos, codificacdo C

L 2z & 4 5 Fungéo
o & 6 0 o . RgSZ32
RS485
e 060 0 o e Video
12 11 10 9 8
Utilizacao
Camara, Video Miniplexer, Video Multiplexer,
GPS/LH5000/ADS/TUVR
Pino Sinal Comentario
1 V+ out Tensdo de alimentagdo da cadmara
2 Video IN
3 Video GND Massa
4 RS485B
5 RS485A
6 V+ out Tensdo de alimentacao
Video Miniplexer ou Video Multiplexer
7 NC Nao ligado
3 NC Nao ligado
9 RS232, V+ out Tensdo de alimentagcao RS232
10 RS232, TxD RS232-2
11 RS232, RxD RS232-2
12 RS232, GND Massa




Conector 3 e 4

Tipo de conector
Tomada M12, 5 polos, codificacdo A

Funcao
e USB 2.0

Utilizacao
Pen USB, adaptador de WLAN W10

Pino Sinal Comentario

1 V+ Tensao de alimentagao
2 D- Dados -

3 D+ Dados +

4 GND Massa

5 GND Massa

Conector Eth

Tipo de conector
Tomada M12, 8 polos, codificacdo X

Funcao
e Ethernet

Utilizacao
LAN

Pino Sinal

Comentario

TRO+

TRO-

TR1+

TR1-

TR3+

TR3-

TR2+

O N|[ofun |, |[W[N|H

TR2-




C. Cabo

Se possivel, utilize apenas os cabos originais para a ligacdo do terminal.

Estes podem ser adquiridos junto do fabricante ou dos seus representantes e
distribuidores.

Designacao:
Cabo A

Comprimento:
150 cm

«InCab»:
Acoplamento, 9 polos
e Tomada In-cab no trator

<A»:
Acoplamento, 12 polos
e Conector A no terminal

Utilizacao:
Ligar terminal a alimentacao de tensdo e ao
ISOBUS



Designacao:
Cabo B

Comprimento:
30 cm

«Sinal»:
Acoplamento M12, 12 polos
e Cabo H «Sinal»

ﬁﬁgnal- W s
WRQQJ

«<B»:
Acoplamento, 12 polos
e Conector B no terminal

«RS232»:
Acoplamento M8, 4 polos
e Dispositivo periférico

Utilizacao:
Ligar terminal a tomada de sinal e ao disposi-
tivo periférico com interface de série

Designacao:
Cabo C1

Comprimento:
35cm

«Video AEF»:
Conector, 7 polos
e Camara

Aervideok W C

«C»:
Acoplamento, 12 polos
e Conector C no terminal

«RS232»:
Conector M8, 4 polos
o Dispositivo periférico

aia-as-/

Utilizagao:
Ligar terminal a camara e ao dispositivo
periférico com interface de série



amz videoll M c
wmzszJ

Designacao:
Cabo C2

Comprimento:
30 cm

«Video»:
Acoplamento M12, 8 polos
e Camara

«C»:
Acoplamento, 12 polos

e Conector C no terminal
[ ]

«RS232»:
Conector M8, 4 polos
e Dispositivo periférico

Utilizacao:

Ligar terminal a cdmara, Video Miniplexer ou
Video Multiplexer e ao dispositivo periférico
com interface de série

Designacao:
Cabo tipo H

Comprimento:
200 cm

KM

Conector M12, 12 polos
e Tomada de sinal no trator

«Sinal»:
Conector, 7 polos
e Acoplamento «Sinal» no cabo B

Utilizacao:
Ligar terminal a tomada de sinal



Designacao:
Cabo tipo N

Comprimento:
200 cm

I =
NMEA RS232 «NMEA»:

Conector, 9 polos
e Recetor de GPS

«RS232»:
Acoplamento M8, 4 polos
e Conector «RS232» no cabo B ou C

Utilizacao:
Ligar terminal ao recetor de GPS

Designacao:
Cabo Y

Comprimento:
15cm

«InCab»:
Acoplamento, 9 polos

‘,* mn Tomada In-cab no trator

«UT»:
Conector, 9 polos
= e Acoplamento «InCab» no cabo A

«<AUX>:
Conector, 9 polos
e Unidade de comando adicional ISOBUS

Utilizacao:
Ligar terminal e unidade de comando adi-
cional ISOBUS ao ISOBUS



D. Mapas de aplicacoes

ISO-XML

Shape

Um mapa de aplicagdes no formato ISO-XML pode conter cada DDI
desbloqueado no Data Dictionary.

Os valores percentuais podem ser processados.

Zonas

Cores

Formatos permitidos

Zonas

Pontos

e Grid Type 1: max. 255
e Grid Type 2: sem limite
e Poligono: max. 255

Na legenda podem ser apresentadas até 12 cores

Projecao WGS84 ou
Poligono Z

Méax. 255

Méax. 10000


https://www.isobus.net/isobus/dDEntity

E. Fusos horarios

(UTC -09:
(UTC -08:
(UTC -08:
(UTC -07:
(UTC -07:
(UTC -07:
(UTC -06:
(UTC -06:
(UTC -06:
(UTC -05:
(UTC -05:
(UTC -05:
(UTC -04:
(UTC -04:
(UTC -04:
(UTC -04:
(UTC -04:
(UTC -03:
(UTC -03:
(UTC -03:
(UTC -03:

(UTC +00:
(UTC +00:

(UTC +01
(UTC +01
(UTC +01
(UTC +01

(UTC +02:
(UTC +02:

(UTC +02

(UTC +02:
(UTC +02:

(UTC +03

(UTC +04:
(UTC +05:

(UTC +05

(UTC +05:
(UTC +06:

(UTC +07

(UTC +08:
(UTC +08:
(UTC +08:
(UTC +09:
(UTC +09:
(UTC +09:
(UTC +09:
(UTC +10:
(UTC +10:

(UTC +11:
(UTC +12:
(UTC +12:

00) Alasca

00) Tijuana, Baja California (México)
00) Los Angeles, Vancouver

00) Chihuahua, Mazatlan

00) Denver, Salt Lake City, Calgary
00) Dawson Creek, Hermosillo, Phoenix
00) Costa Rica, Guatemala, Managua
00) Chicago, Winnipeg

00) Cancun, Cidade do México, Monterrei
00) Havana

00) Detroit, Nova Iorque, Toronto
00) Bogot4, Lima, Panama

00) Caracas

00) Bermudas, Halifax

00) Campo Grande, Cuiaba

00) Assuncgao

00) Santiago

00) Montevideu

00) Sao Paulo

00) Buenos Aires, Cérdova

00) Mendoza, Recife, San Luis

00) Casablanca, Reiquiavique

00) Dublin, Lisboa, Londres

:00) Windhoek

:00) Argel, Porto Novo

:00) Berlim, Oslo, Paris, Roma, Estocolmo
:00) Tunis

00) Cairo

00) Jerusalém, Tel Aviv

:00) Kaliningrado, Minsk

00) Atenas, Helsinquia, Istambul, Riga
00) Joanesburgo, Tripoli

:00) Moscovo, Volgogrado

00) Erevan, Samara

00) Ecaterimburgo

:30) Calcutd, Colombo

45) Catmandu

00) Novosibirsk, Omsk

:00) Krasnoyarsk

00) Hong Kong, Perth, Singapura
00) Irkutsk

45) Eucla

00) Seul, Toquio

00) Yakutsk

30) Darwin

30) Adelaide

00) Vladivostok

00) Camberra, Melbourne, Sydney
00) Magadan

00) Kamchatka

00) Auckland
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