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Terminal ISOBUS CCI 100/200 — Introducao

1 Introducao

O presente manual de instru¢fes faz uma introducdo sobre a operacéo e
configuracdo do terminal ISOBUS CCI 100/200. Somente com conhecimento
deste manual de instrucdes se podem evitar erros de funcionamento no terminal e
garantir um funcionamento sem problemas.

Este manual de instru¢des tem de ser lido e compreendido antes da montagem e
da colocac¢do em funcionamento do terminal, de modo a prevenir-se problemas na
utilizacéo. Nao serd assumida qualquer responsabilidade pelos danos resultantes
pela ndo observancia deste manual de instrucdes!

1.1 Sobre o terminal ISOBUS CCI 100/200

O CCI 100/200 € um terminal universal e permite um controlo da maquina

ISOBUS.

As seguintes apps CCI. podem ser operadas diretamente com o CCI 100/200:

CCl.Cam Monitorizacéo visual da maquina
CCILTECU Dados do trator
ISOBUS UT Operacao da maquina ISOBUS

As seguintes apps CCI. podem ser operadas no CCI100/200 ap6s uma ativacao:

CCl.Command Guiamento lateral e comutacéo de larguras parciais de
GPS

CCl.Control Documentagédo e gestdo de encomendas

CCl.Convert Controlar aparelhos com LH5000, ASD ou TUVR

CCl.Courier Troca de dados sem fios

CCl.farmpilot Despacho e gestédo de frotas

CCl.FieldNav Navegacdao agraria

CCl.File Servidor do ficheiro

CCILGPS Configuractes de GPS e geometria do trator

DiGIS Despacho e gestéo de frotas
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2 Seguranca

Este manual contém indicacdes fundamentais, as quais tém de ser tidas em
consideracdo aquando da instalacdo, da configuracao, do funcionamento e da
manutencdo. Portanto, este manual tem de ler lido obrigatoriamente antes da
configuracédo e do funcionamento.

Nao séo s6 as indicagGes de seguranca gerais e listadas neste capitulo
"Seguranga" que tém de ser respeitadas, mas também as indicagbes de
seguranca especiais que foram adicionadas nos outros capitulos.

2.1 Identificacdo das indicacbes no manual de instrucdes

As indicacdes de seguranca incluidas neste manual de instrucdes estdo
identificadas de forma especifica:

Atencdao - Perigos gerais!

O simbolo de seguranca no trabalho identifica indicacdes de seguranga gerais,
cuja ndo observancia resulta em perigo para a vida e membros de pessoas.
Observe com cuidado as indica¢des relativas a seguranca no trabalho e comporte-
se com extremo cuidado nestes casos.

' Cuidado!
O simbolo Cuidado identifica todas as indica¢Bes de seguranc¢a, que remetem
L] para regulamentos, diretivas ou processos de trabalho, devem ser

obrigatoriamente respeitadas. A ndo observéancia pode resultar em danos ou
destruicdo do terminal, assim como em anomalias.

> Nota

O simbolo Nota salienta dicas de utilizagéo e outras informacdes especialmente
Gteis.
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2.2 Utilizagao prevista

2.3

O terminal destina-se a ser utilizado exclusivamente em maquinas e aparelhos
aprovados e compativeis com ISOBUS na agricultura. Qualquer outra instalagao
ou utilizacdo do terminal que ndo esta ndo é da responsabilidade do fabricante.

O fabricante néo se responsabiliza pelos danos pessoais ou materiais resultantes.
O utilizador é o Unico responsavel por todos os riscos de uma utilizacéo nao
prevista.

A observéancia das condi¢des de funcionamento e de manutencgéo estipuladas pelo
fabricante também faz parte da utilizacéo prevista.

As normas de prevencao de acidentes relevantes e as regulamentacfes de
seguranca, industriais, técnicas, médicas e rodoviarias geralmente reconhecidas
devem ser respeitadas. As alteracdes nao autorizadas no aparelho excluem a
responsabilidade do fabricante.

Indicagcdes de seguranca para o operador/utilizador

¢ N&o remova 0s mecanismos ou placas de seguranca.

¢ Nos trabalhos de manutencéo ou na utilizacdo de um aparelho de
carregamento da bateria da maquina de trabalho/de tragdo ir4 interromper a
alimentacéo de corrente ao terminal.

¢ Nunca execute trabalhos de manutencéo ou reparacdes com o aparelho ligado.

e Ao fazer trabalhos de soldadura no trator ou numa maquina acoplada devera
interromper previamente a entrada de corrente para o terminal.

e Limpe o terminal apenas com agua limpa ou com um pano macio humedecido
com um pouco de detergente para vidros.

e Acione as teclas com as pontas dos dedos. Evite utilizar as unhas.

e Se, depois de ler este manual de instrug8es, continuarem a existir sec¢gfes que
ndo compreende, entre em contacto com o seu distribuidor para mais
esclarecimentos antes de utilizar o terminal.

e Leia com atencao e respeite todas as instrucdes de seguran¢a no manual e as
etiquetas de seguranca no aparelho. As etiquetas de seguranga devem estar
sempre legiveis. Substitua as etiquetas que estejam em falta ou danificadas.
Certifique-se de que as novas pecas do aparelho possuem as etiquetas de
seguranca atuais. Adquira as etiquetas de substituicdo junto do seu distribuidor
autorizado.

e Aprenda a operar o terminal de acordo com as regulamentacdes.
e Mantenha o terminal e as pecas adicionais em bom estado.
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2.4

Indicacdes de seguranca para a instalacdo de aparelhos elétricos

As maquinas agricolas atuais estdo equipadas com pecas e componentes
eletrénicos, cujo funcionamento pode ser influenciado pelas emissdes
eletromagnéticas de outros aparelhos. Estas influéncias podem resultar em perigo
para pessoas, caso as seguintes indica¢bes de seguranca ndo sejam seguidas.

No caso de uma instalacao posterior de aparelhos e/ou de componentes elétricos
e eletrénicos numa maquina com ligacéo a rede de bordo, o utilizador tem de
verificar de forma auténoma se a instalacéo causou avarias no sistema eletrénico
do veiculo ou em outros componentes. Isto aplica-se especialmente aos controlos
eletrénicos de:

e EHR

e Mecanismo elevador dianteiro

e Eixos de tomada de forca

e Motor e transmisséo

Deve ter-se sobretudo em atengdo que os componentes elétricos e eletronicos
instalados posteriormente tém de estar em conformidade com a Diretiva CEM
89/336/CEE na respetiva versdo em vigor e possuir a marcacao CE.

Para a montagem posterior de sistemas de comunica¢do moveis (por exemplo
radio, telefone), também os seguintes requisitos tém de ser cumpridos:

e Apenas podem ser montados aparelhos com aprovagdo conforme as normas
vélidas do pais (por exemplo aprovacgéao pelo BZT (Gabinete Federal de
Aceitacdo para Telecomunicac¢des) na Alemanha).

e O aparelho tem de ser bem instalado.

e O funcionamento de aparelhos portateis ou méveis no interior do veiculo sé é
permitido através de uma ligacdo a uma antena externa bem instalada.

¢ A peca de transmissao deve ser montada em separado do sistema eletronico
do veiculo.

e A0 montar-se a antena deve ter-se em atencao a correta instalacdo com uma
boa ligacéo a terra entre a antena e a terra do veiculo.

Para a cablagem e instalagdo, assim como para o consumo de energia maximo
permitido deve-se também respeitar as instru¢cdes de montagem do fabricante da
maquina.
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2.5 Indicacdo de seguranca sobre o interruptor de paragem

Ao acionar-se o interruptor de paragem pode-se introduzir um estado seguro da
maquina ligada. A méquina tera obrigatoriamente de suportar a fungao de
paragem.

> Nota

O interruptor de paragem nédo atua nunca nas funcdes do trator, ou seja, tanto o
eixo de tomada de forca como o sistema hidraulico ndo estéo integrados na
funcionalidade.

Para mais informac®es consulte o manual de instru¢des da sua maquina.
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3 Estrutura e funcionamento
3.1 Vistageral

1 Vista frontal com elementos de 4 Barra da interface
comando 5 Placa de caracteristicas
2 Suporte 6 Inversor da softkey

3 Ligacédo USB (por baixo da tampa)

3.2 Placade caracteristicas

Na placa de caracteristicas encontra todas as informacdes importantes do
terminal.

CC1200 |  90-00077-00

|
Competence Center ISOBUS  www.cc-isobus . con

CCISOBUS  cci.ev@cc-isobus con
1 Serien.-Nr. 0141011 14/12 A HW: 2.0 g

(LA LR CEE OO RO A

5
1 Numero de série 4 Informacdes do fabricante
2 NuUmero de artigo ou nimero de 5 Data de producéo (semana e ano)
material do fabricante 6 Versao do hardware

3 Tipo de terminal (CCI 100 ou 200)

> Nota

As placas de caracteristicas variam de fabricante para fabricante. Por isso, nem
todas as placas de caracteristicas contém todas as informacdes.
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3.3 Elementos de comando

No terminal tem os seguintes elementos de comando ao seu dispor:

1 2 3 g 5

6
11 10 9 8 7
1 Interruptor de paragem 7 Tecla de confirmacéo
2 Sensor da luz diurna 8 Teclal
3 Ecra tactil 9 Tecla de comutacao
4 TeclaESC 10 Tecla Home
5 Roda de scroll 11 ON/OFF
6 Teclas de funcdo
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3.3.1

3.3.2

3.3.3

10

Interruptor de paragem

Tecla ESC

B>

Roda de scroll

Ao acionar-se o interruptor de paragem do terminal, concebido como botédo de
premir, é enviado um comando de paragem (paragem ISO) para o ISOBUS. Este
comando pode ser avaliado por uma maquina ISOBUS ligada para que numa
situagdo de perigo possam ser iniciadas, se necessario, as respetivas medidas
automaticas.

Atencao — Perigo de ferimentos devido a maquina em funcionamento!

Nem todas as maquinas ISOBUS suportam a funcdo de paragem. Uma maquina
pode por isso continuar a funcionar mesmo depois de o interruptor de paragem ter
sido acionado. Isto pode provocar ferimentos.

. Informe-se no manual de instru¢gées da maquina se esta funcédo é
suportada.

Ao premir-se a tecla ESC, as introducgfes e fungbes sdo canceladas. As alteragbes
efetuadas néo serdo assumidas e o valor anteriormente valido serd mantido.

Nota

A tecla ESC s6 pode ser utilizada se no ecra existir um botdo ESC que possa ser
operado através do ecra tactil. A funcéo da tecla e do botdo é idéntica.

A roda de scroll destina-se a inserir direta e rapidamente as introdu¢des de valores
nominais e também a navegacao por meio dos elementos da lista:

Rodar a roda de scroll . O valor num didlogo de entrada para valores
para a direita numéricos aumenta.
. Numa lista, comuta-se para o elemento
seguinte.
Rodar a roda de scroll . O valor num dialogo de entrada para valores
para a esquerda numéricos diminui.
. Numa lista, comuta-se para o elemento
anterior.
Premir a roda de scroll . O valor alterado num dialogo de entrada é
assumido.
. Um elemento da lista marcado é selecionado.
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3.3.4 Teclas de funcéo

A direita e a esquerda do ecré estéo dispostas seis teclas de fungéo (F1-F12). Ao
acionar-se uma tecla de funcéo, a funcéo exibida junto da tecla de funcao no ecra
€ executada.

3.3.5 Inversor da softkey

O inversor da softkey é uma tecla situada na parte de tras. Ao premir-se o inversor
da softkey, as posi¢fes das duas barras da softkey, na margem esquerda e direita
da imagem, mudam. Isto permite que o aparelho seja operado apenas com uma
mao.

> Nota

A troca das posicdes das barras da softkey so esta disponivel na area de
operacdo da maquina.

3.3.6 Teclade confirmacéo

A tecla de confirmacéo (ACK) destina-se a confirmar mensagens de erro.

3.3.7 Teclai

A tecla i € uma tecla de ocupacao livre. Permite o acesso direto a uma app ou a
operagdo da maquina, a qual foi selecionada nas defini¢cdes do utilizador em
"Ocupacédo da tecla livre" (cf. capitulo 5.3.3.2).

3.3.8 Teclade alternancia

Ao premir repetidamente a tecla de comutacdo pode-se comutar sequencialmente
entre as operagfes da maquina e as apps individuais, as quais foram
selecionadas nas definicdes do utilizador em "Comutar entre aplica¢des" (cf.
capitulo 5.3.3.1), por exemplo da operacao da maquina para CCI.TECU.

> Nota

Ao comutar-se de uma funcdo da maquina ativa, as fungdes em funcionamento
podem desligar-se automaticamente em algumas maquinas. Podera encontrar
mais informagfes no manual de instru¢des da maquina.

11
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3.3.9 TeclaHome

[

3.3.10 Ecra tatil

12

Ao acionar a tecla Home, ird comutar diretamente para 0 menu principal. As apps
ativas no momento da comutacdo permanecem ativas em segundo plano.

Nota

Ao comutar-se de uma fungdo da maquina ativa, as fungdes em funcionamento
podem desligar-se automaticamente em algumas maquinas. Podera encontrar
mais informac¢des no manual de instru¢cdes da maquina.

O terminal foi equipado com um ecra tactil de grande qualidade para a navegacéao
pelos menus e a introducao fécil de valores e textos. Basta tocar no ecra para
solicitar diretamente as fungdes e alterar os valores.
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3.4

Interfaces

A barra da interface encontra-se na parte de trds do terminal. Além disso, a
ligacdo USB do terminal encontra-se na parte de trds debaixo de uma tampa
(geragéo de hardware 1) ou de uma tampa redonda (geracgdo de hardware 2 e 3).
Poderéa encontrar uma descrigcdo detalhada da ligacdo USB no capitulo 5.4.

Geracéo de hardware 1:

CAN-1 cm-t) (cnn-z Video émnﬂ RS232 Rsznmuu {Etharnet)
IN our \ N/ Ll \ "

1 CAN1-IN 6 RS232-1

2 CAN1-OUT 7 RS232-2

3 CAN2-IN (apenas CCI 200) 8 WLAN (apenas CCI 200)

4 Video-IN 9 LIN

5 Sinal (ISO 11786) 10 ETHERNET (apenas CCI 200)

Geracao de hardware 2 e 3:

1 2 3 4 5 6

1 CANI1-IN 4 Video-IN
2 CAN1-OUT 5 LIN
3 Sinal (1ISO11786) + 6 WLAN
RS232-1
RS232-2

13
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4 Colocagcao em funcionamento

4.1 Montar o terminal

O suporte do aparelho para fixa¢do do terminal na cabina do trator faz parte do
volume de fornecimento do aparelho.

Para montar o terminal na cabina, proceda da seguinte forma:

1. 2.

.-

\
"
t‘l

1. Monte o suporte do aparelho (figuras 1 e 2).
2. Monte o suporte do aparelho na estrutura e no terminal (figuras 3 e 4).

3. Escolha um local adequado na cabina do trator (no campo de visdo do
condutor), no qual deseje fixar o terminal (figuras 5 e 6).

4. Fixe o terminal com o suporte do aparelho na cabina do trator.

> Nota

Certifiqgue-se de que os parafusos estdo bem apertados.

Fixe o terminal para que este fique bem legivel e possa ser faciimente operado e
para que néo prejudique a visibilidade dos elementos de comando do trator nem a
visibilidade para o exterior.

14
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4.2 Ligar o terminal
4.2.1 Ligar alSOBUS/alimentacéo de tensao

Para a ligacdo ao ISOBUS e a alimentacéo de tensdo é necessario o cabo tipo A .

Cabo tipo A

Para ligar o terminal ao ISOBUS e a alimentagdo de tensao, proceda da seguinte
forma:

1. Ligue as interfaces "CAN1-IN" e "CAN1OUT" no terminal através do cabo tipo
A & tomada In-cab do trator.

15
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5 Operacgéo

5.1 Ligar o terminal

> Nota

Antes de ligar o terminal pela primeira vez, verifique se as ligacdes do aparelho
estdo corretas e fixas.

1. Ligue o terminal com a tecla "ON/OFF" na caixa em baixo & esquerda.
Mantenha a tecla premida durante cerca de 2 segundos.

5.2 Introduzir valores
Para configurar e utilizar tanto o terminal como as maquinas ISOBUS ligadas, os
valores tém de ser introduzidos, alterados ou selecionados.

A alterag@o dos valores é efetuada através dos chamados dialogos de entrada.
Estes didlogos sado representados através da mascara de operagdo atualmente
ativa. Apés a alteragdo, o dialogo de entrada é fechado e volta-se novamente para
a mascara de operacao.

5.2.1 Botdes nos didlogos de entrada

Com o botao "OK"o valor recentemente definido é assumido em
todos os dialogos de entrada. O valor anterior é reescrito.

OK Em alternativa, a roda de scroll pode ser premida para que o
novo valor seja assumido.

Com o botdo "ESC"a introducao é cancelada em todos os
didlogos de entrada. O valor anterior mantém-se.

Esc Em alternativa, a tecla "ESC" junto da roda de scroll pode ser
premida para que a acdo seja cancelada.

16
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5.2.2 Introduzir valores numéricos

Se um parametro for selecionado na mascara de operacgéo, o qual esteja ocupado
com um valor numeérico, surge o dialogo de entrada para valores numéricos.
Existem trés formas de representacao diferentes para o dialogo:

1. Teclado numérico

2. Roda de scroll

3. Barra deslizante

17
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18

Podera comutar com os seguintes botdes entre as diferentes formas de
representacao do dialogo de entrada para valores numeéricos:

|g Comutar para a definicdo com a roda de scroll.

Comutar para a definicdo com a barra deslizante.

0-9 Comutar para a definicdo com o teclado numeérico.

Para introduzir um valor numérico, proceda da seguinte forma:

1.

3.

Selecione na mascara de operagdo o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima o parametro no ecra tactil ou rode a roda de scroll até o
parametro ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o parametro estiver marcado podera, em alternativa, premir também
o bot&o "OK".

— O didlogo de entrada é aberto.
Introduza o novo valor. O método de introducdo depende da forma de
representacdo do didlogo de entrada:

Teclado numérico Introduza o valor através dos bot6es no didlogo de
entrada ou rode a roda de scroll.

Roda de scroll Introduza o valor ao rodar a roda de scroll.

Barra deslizante Deslize a barra deslizante ou prima os botdes "+" e "-"
até o valor desejado ser definido.
Em alternativa, também podera introduzir o valor ao
rodar a roda de scroll.

Confirme a sua introdu¢do com "OK" ou rode a roda de scroll.

Nota

O terminal memoriza a Ultima forma de representacao selecionada. Da proxima
vez que o didlogo de entrada para valores numeéricos for solicitado, esta forma de
representacdo serd imediatamente selecionada.

Nota

Se for introduzido um valor que se encontre fora da gama de valores valida, o
campo de entrada ficard marcado a vermelho. Neste caso, introduza um outro
valor.
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Introduzir valores booleanos

Um valor booleano é um valor com o qual apenas se pode selecionar entre
verdadeiro/falso, ligado/desligado, sim/nédo, etc. Se um parametro for selecionado
na mascara de operagéo, o qual esteja ocupado com um destes valores
booleanos, surge o respetivo didlogo de entrada.

Indicacéo para falso, desligado, néo:

ESC ok (J

Indicacdo para verdadeiro, ligado, sim:

ESC [ ok ] ]

Para introduzir um valor booleano, proceda da seguinte forma:

1. Selecione na mascara de operacdo o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima o parametro no ecréa tactil ou rode a roda de scroll até o
parametro ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o parametro estiver marcado podera, em alternativa, premir também
o botédo "OK".

— O didlogo de entrada é aberto.

2. Introduza o novo valor. Para tal, prima o quadrado com moldura preta no
campo de entrada.
Em alternativa, também podera alterar o valor ao rodar a roda de scroll.

3. Confirme a sua introducdo com "OK" ou prima a roda de scroll.

19
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5.2.4 Selecionar os valores a partir de uma lista

20

Para determinados parametros existem listas de valores predefinidos, por exemplo
na defini¢cdo do idioma. Se um destes parametros for selecionado na mascara de
operacao, surge o dialogo de entrada para a selecéo da lista.

ESC | deutsch oK
| english a
[deutsch ]
{
francais
Nota

Podera minimizar a lista exibida ao premir o campo de selecao (entre "ESC" e
"OK"). O dialogo de entrada para a sele¢céo da lista € em seguida apresentado
com uma lista minimizada.

Para selecionar um valor a partir de uma lista, proceda da seguinte forma:

1.

Selecione na méscara de operagdo o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima o pardmetro no ecra tactil ou rode a roda de scroll até o
parametro ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o parametro estiver marcado podera, em alternativa, premir também
o bot&o "OK".

— Abre-se uma lista de selec¢des.

Selecione o novo valor da lista. Para tal, prima o botdo com o valor ou rode a
roda de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

— O valor surge na janela de sele¢des.

Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o valor
ou a roda de scroll.
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5.3 Configurar o terminal
5.3.1 Menu principal

Abra 0 menu principal:

b

® |

=

{ |
4. 1| 6%

(=)
ES

No menu principal sdo exibidas todas as apps disponiveis. Estas sdo as apps
ativadas no terminal, tais como por exemplo a CCI.TECU e CCIl.Cam, e as
imagens de operacdo das maquinas ligadas.

1. Para solicitar uma aplicacdo, prima no ecra tactil a imagem de operacao da
maquina ou o simbolo da app.
Quando o botdo estiver marcado a branco podera, em alternativa, também
premir a roda de scroll ou o botdo "OK" (F6).

> Nota

Podera encontrar uma descricao detalhada das definicdes de uma maquina
ISOBUS ligada no manual de instrucdes da respetiva maquina.

A partir do menu principal pode aceder diretamente as configuracdes (F1).

A partir de qualquer submenu (e dos seus itens de menu) podera,
m ao premir este botdo que se encontra na margem superior do
ecrd, regressar diretamente ao menu principal.

As configuragBes serdo descritas detalhadamente nos paragrafos seguintes.
Podera encontrar uma representacao grafica da estrutura completa do menu no
capitulo 8.
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5.3.2

22

Configuragdes

As configuracdes estao subdivididas em 4 separadores: Defini¢Bes do utilizador,
Definicdes do pais, Definicdes do sistema e Informacéao e Diagnéstico.

N
{ 14:20
R — - I
ra| & |8 vy
I < ‘ /& Definigoes do utilizador | > ‘
Nem— Nem—
[_\‘,_b lluminagao no visor ]
| A/
= S
4\ om AN
| C | A d
Comutar entre aplicagoes
X
L= Ocupacao da tecla livre
ip Nenhum
OK
Estes estdo organizados da seguinte forma:
Definicdes do Oferece opc¢des de configuracdo para a iluminacao
utilizador: no visor, 0 som, a comutagao entre apps, a

ocupacéo das teclas livres e a selecéo de botdes
com a roda de scroll.

Defini¢des do pais: Oferece opc¢des de configuragao para o idioma, o
teclado, os sistemas de unidades e formatos de
namero.

Definicdes do sistema: Oferece opc¢des de configuracao para a data e hora,
a gestao App, CAN, interfaces, calibracéo do ecra
tactil e acesso ao menu Servigo.

Informacéo e Fornece informagBes sobre o software e o hardware

Diagnéstico: do terminal, sobre os membros da rede, da memaria
de erros, RAM e interna. Oferece a possibilidade de
testar os diferentes componentes do hardware.

Para comutar entre separadores, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil no respetivo separador ou selecione-o com a ajuda das
teclas direcionais (F8, F2).
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5.3.3 Defini¢des do utilizador

No separador Defini¢6es do utilizador podera adaptar o terminal aos seus
requisitos pessoais.

~ Comutar entre aplicagoes

.= Ocupacao da tecla livre
= Nenhum

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Comutar para a iluminacédo no visor

\YL Prima no ecra tactil o botédo "lluminacéo do visor".
g;;}‘\g - Abre-se a mascara lluminacéo do visor.
i N , .. ~ . . ~ .
Podera encontrar mais informacdes sobre a iluminag&o do visor no
capitulo 5.3.3.4.

P C(?mutar para? s.om
I_Qg? Prima no ecra tactil o botéo "Som".
" - Abre-se a mascara Som.
Podera encontrar mais informacdes sobre o som no capitulo 5.3.3.5.

Comutar entre aplicacdes

_/ Ocupacéo da tecla livre

N
||5@r”l Ativar/desativar a sele¢céo do botéo com aroda de scroll

23



Terminal ISOBUS CCI 100/200 — Operacao

5.3.3.1 Comutar entre aplicac@es

Para definir as apps entre as quais se pode comutar com a tecla de alternéncia,
proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo com a respetiva app ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botdo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor booleano.

Confirme a sua introdug@o com "OK".

5.3.3.2 Ocupacao dateclalivre

Através da ocupacgdo da tecla livre pode selecionar a que app aceder diretamente
com atecla i.

Para ocupar a tecla i, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Ocupacéo da tecla livre" ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de sele¢des.

Selecione a configuracéo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com a app
ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em
seguida a roda de scroll.

— A app surge na janela de selecbes.

Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com a app
ou a roda de scroll.

5.3.3.3 Ativar/desativar a sele¢cdo do botdo com a roda de scroll

24

Para ativar/desativar a selecdo do botdo com a roda de scroll, proceda da seguinte
forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Sele¢ao do botdo com a roda de scroll" ou rode a
roda de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.
3. Confirme a sua introdugdo com "OK".
Nota

Esta configuracdo so afeta a operacdo da maquina.
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5.3.34

lluminag&o no visor

Para comutar para as definicdes da iluminac&o do visor, proceda da seguinte
forma:

1. Prima no ecra tactil o botéo "lluminacgéo do visor" ou rode a roda de scroll até
o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

‘ % lluminag&o Dia | 2%

S
@?(“S lluminagdo noite I 20 %
N

(tf:' Modo de
/A'ég iluminacao

:[i]‘ Limite de lluminagao | 40 %

&'@ Night Mode | @

5

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Introduzir iluminacéo dia

(S o
Introduzir iluminagéo noite

-\\\ . . - ~
o Selecionar modo de iluminacéo

b-n_'_
\ 3

_:ﬁ:_
Mgy Introduzir limite de iluminag&o

25
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5.3.3.4.1 Introduzir iluminacéo dia

Para introduzir a luminosidade do ecra desejada no modo diurno, proceda da

seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "lluminacéo Dia" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

> Nota

O valor para a iluminacao no visor; é indicado em percentagem e pode ser
ajustado gradualmente em 10%.

5.3.3.4.2 Introduzir iluminag¢&o noite

Para introduzir a luminosidade do ecrad desejada no modo noturno, proceda da

seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "lluminagdo noite" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

> Nota

O valor para a iluminacao no visor; é indicado em percentagem e pode ser
ajustado gradualmente em 10%.
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5.3.3.4.3 Selecionar modo de iluminacéo

Para selecionar um modo de iluminacéo, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Modo de iluminacdo" ou rode a roda de scroll até
o0 botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de sele¢des.

Selecione a configuracéo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com o
modo de iluminag&o ou rode a roda de scroll até o bot&o ficar marcado a
branco e prima em seguida a roda de scroll.

— O modo de iluminacao surge na janela de selecdes.

Confirme a sua sele¢éo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o
modo de iluminacdo ou a roda de scroll.

5.3.3.4.4 Introduzir limite de iluminacgéo

O ponto de ligamento/desligamento é definido para a iluminacéo do visor. O valor
de referéncia é o valor fornecido pelo sensor da luz de dia.

A iluminagéo € ativada caso o ponto de ligamento seja excedido e é desativada se
0 ponto de desligamento ndo for alcangado.

Para introduzir o valor para o limite de iluminag&o, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Limite de iluminagdo" ou rode a roda de scroll até
0 botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".

> Nota

O valor para a iluminagédo no visor; € indicado em percentagem e pode ser
ajustado gradualmente em 10%.
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5.3.35 Som
Para comutar para as configura¢des do som, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecrd tactil o botdo "Som" ou rode a roda de scroll até o bot&o ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o

botdo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte mascara:

Transmissor de sinal | \D\
activo —

Possui as seguintes opcdes de operagao:

Ativar/desativar o transmissor de sinais

Introduzir o volume
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5.3.3.5.1 Ativar/desativar o transmissor de sinais

Se tiver o transmissor de sinais ativo ir4 receber uma mensagem acustica ao ativar
um botdo no ecra tactil ou uma das teclas de funcao.

Para ativar/desativar o transmissor de sinais, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Transmissor de sinais ativo" ou rode a roda de
scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor booleano.

Confirme a sua introdugao com "OK".

5.3.3.5.2 Introduzir o volume

Para introduzir o volume do transmissor de sinais, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Volume" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor no ecré tactil através do campo numeérico ou da barra
deslizante.

Confirme a sua introducdo com "OK".

> Nota

O valor para o volume é indicado em percentagem e pode ser ajustado
gradualmente em 5% na gama de 25% a 100%.
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5.3.4 Defini¢des do pais

No separador DefinicGes do pais pode-se efetuar todas as definicdes do terminal
relativas ao pais e ao idioma.

portugués

‘ il'eclado — ‘

I@y Unidades

1 1,23 Formato de nimero
0,00

& | 0

&

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Selecionar idioma

Bl "

Selecionar teclado

Comutar para as unidades
Prima no ecréa tactil o botdo "Unidades".
- Abre-se a mascara Unidades.

Poderéa encontrar mais informacdes sobre as unidades no capitulo
5.3.4.3.

1%

Selecionar formato de niumero

Y&
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5.3.4.1 Selecionar idioma

Para selecionar o idioma, proceda da seguinte forma:

1.

5.3.4.2 Selecionar teclado

Prima no ecra tactil o botéo "ldioma" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de selec¢des.

Selecione a configuracédo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com o
idioma ou rode a roda de scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima em
seguida a roda de scroll.

— O idioma surge na janela de selecdes.

Confirme a sua sele¢éo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o
idioma ou a roda de scroll.

Para selecionar um teclado, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Teclado" ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de selec¢des.

Selecione a configuragdo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com o pais
ou rode a roda de scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima em
seguida a roda de scroll.

— O pais surge na janela de selegdes.

Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o pais
ou a roda de scroll.
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5.3.4.3 Selecionar unidades

Para selecionar o sistema de unidades, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botéo "Unidades" ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de selec¢des.

Selecione a configuracéo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com o
sistema de unidades ou rode a roda de scroll até o botdo ficar marcado a
branco e prima em seguida a roda de scroll.

— O sistema de unidades surge na janela de selecdes.

Confirme a sua sele¢éo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o
sistema de unidades ou a roda de scroll.

Nota

Se o DHCP for ativado, todos os outros valores serdo automaticamente definidos.
Se o DHCP for desativado, tera de efetuar as defini¢cdes. Para tal consulte o seu
administrador de rede.

5.3.4.4 Selecionar formato de niumero
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Para selecionar o formato de nimero desejado, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Formato de nimero" ou rode a roda de scroll até
o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de selec¢des.

Selecione a configuracéo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com o
formato de nimero ou rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a
branco e prima em seguida a roda de scroll.

— O formato de nimero surge na janela de selec¢des.

Confirme a sua sele¢éo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o
formato de nimero ou a roda de scroll.
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5.3.5 Definicdes do sistema

No separador DefinicGes do sistema podera adaptar o terminal aos seus
requisitos pessoais.

f¥svs  Definigoes do sistema

1 ’@| Data e hora
75 Gests
, estao App

1 «=- Interfaces

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Comutar para a data e hora
. Prima o botdo "Data e hora" no ecra tactil.
‘E‘ - Abre-se a méscara Data e hora.

Podera encontrar mais informacdes sobre a data e hora no capitulo
5.3.5.3.

Comutar para gestdo App

Prima no ecra tactil o botdo "Gestao App".

- Abre-se a mascara Gestdo App.

Poderéa encontrar mais informacdes sobre a gestdo App no capitulo

oPT.

5.3.5.4.
[:/-_-\:1'
-C_-/ Interfaces
CAN

Efetuar calibragemecra tactil

e Aceder a area Servigo
\SERVICE
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5.3.5.1 Calibragem ecra tétil

Para calibrar o ecra tactil, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Calibragem ecra tactil" ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a vista da calibracéo.
— Serdo representadas cinco cruzes consecutivas no ecréa.

2. Prima o mais possivel no centro destas cruzes, no ecra tactil.

3. Para concluir a calibragem e assumir os valores determinados, toque em
qualquer ponto do ecra.

> Nota

Se ndo tocar no ecra durante 30 segundos, a calibragem é cancelada e os valores
antigos serdo mantidos.

5.3.5.2 Aceder a area Servico

' Cuidado!
As definicbes na area Servico devem ser efetuadas apenas pelo fabricante ou
L pelos seus parceiros de distribuicdo e de servico.

O acesso a area Servigo esté protegido por palavra-passe.
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5.3.5.3 Datae hora

Para comutar para as configuracdes da data e hora, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botéo "Data e hora" ou rode a roda de scroll até o botédo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte mascara:

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

O Q@ w08 O

Introduzir a data

Introduzir a hora

Selecionar formato data

Selecionar formato hora

Ativar/desativar atualizacdo GPS

Introduzir fuso horério

Ativar/desativar horario de verdol/inverno
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5.3.5.3.1 Introduzir a data

@ Selecionar am/pm

AMSPM

Para introduzir a data, proceda da seguinte forma:

1.

5.3.5.3.2 Introduzir a hora

Prima no ecra tactil os botdes "Dia", "Més" e "Ano" ou rode a roda de scroll
até o respetivo botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de
scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o

botdo "OK" (F6).

Introduza o respetivo valor no ecra tactil através do campo numérico ou da
barra deslizante.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".

Para introduzir a hora, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil os botdes "Hora" e "Minutos" ou rode a roda de scroll até
o respetivo botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o respetivo valor no ecra tactil através do campo numérico ou da
barra deslizante.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".

5.3.5.3.3 Selecionar formato data

Para selecionar o formato para a data, proceda da seguinte forma:

1.
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Prima no ecra tactil o botdo "Formato Data" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de sele¢des.

Selecione a configuracéo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com o
formato ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

— O formato surge na janela de selecdes.

Confirme a sua sele¢éo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o
formato ou a roda de scroll.
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5.3.5.3.4 Selecionar formato hora

Para selecionar o formato em que a hora deve ser indicada, proceda da seguinte
forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Formato Hora" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de selec¢des.

Selecione a configuracdo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com o
formato ou rode a roda de scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

— O formato surge na janela de selecdes.

Confirme a sua sele¢éo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o
formato ou a roda de scroll.

5.3.5.3.5 Ativar/desativar atualizacdo GPS
Para ativar/desativar a atualizacdo GPS, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Atualizacdo GPS" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor booleano.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".

5.3.5.3.6 Introduzir fuso horéario

Para introduzir o fuso horério, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Fuso horario" ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

Confirme a sua introducao com "OK".
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5.3.5.3.7 Ativar/desativar horario de verao/inverno

Para ativar/desativar o horario de verao/inverno, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Horario de verédo/inverno" ou rode a roda de
scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.

3. Confirme a sua introducao com "OK".

5.3.5.3.8 Selecionar am/pm
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Para escolher entre "am" e "pm", proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "am/pm" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se uma lista de selec¢des.

2. Selecione a configuracdo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com a
configuracdo ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e
prima em seguida a roda de scroll.

— A configuracdo surge na janela de selecdes.

3. Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com a

configuracdo ou a roda de scroll.

Nota

Esta selecéo s esta disponivel se tiver selecionado o formato da hora "12h" (cf.
capitulo 5.3.5.3.4).
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5.3.5.4 Gestdo App

Para comutar para a gestao App, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Gestdo App" ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte mascara:

Ativar/desativar apps
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5.3.5.4.1 Ativar/desativar apps
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Para ativar/desativar as apps individuais, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo com o nome da app a ativar/desativar ou rode a
roda de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.

3. Confirme a sua introdug&o com "OK".

Nota
Para poder aceder as apps ativas, o terminal tem de ser reiniciado.




Terminal ISOBUS CCI 100/200 — Operagao

5.3.5.5

Interfaces

B>

Nota

As configurag®es das interfaces "Gestédo", "Configura¢cdes GSM", assim como
"Definicdes de WLAN" s6 estéo disponiveis se a app ConnectionManager estiver
ativada.

A configuragdo da interface "farmpilot" sé esta disponivel se a app farmpilot estiver
ativada.

A configuracédo da interface "WLAN" s¢ esta disponivel no CCI200.

Para comutar para as configuracdes das interfaces, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botéo "Interfaces" ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

L re

S
(@f@ Gestao .

éﬁ Configuracoes GSM

@ Definicoes de WLAN
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Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

"
(((?))) Comutar para a gesto

GSM

e Comutar para as configuragcdes GSM
"-3" Comutar para as definicdes de WLAN

Comutar para as configuragdes de farmpilot
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5.3.5.5.1 Gestao

Para comutar para a gestao, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecré tactil o botdo "Gestdo" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte mascara:

 [BEEe

| Ligacao
| Nenhuma ligagao

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

Selecionar ligagdo
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5.3.5.5.1.1 Selecionar ligacéo

44

Para selecionar uma ligacao, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botéo "Ligacdo"” ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de selec¢des.

Selecione a configuracédo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com a
ligacéo ou rode a roda de scroll até o bot&o ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

— Aligacao surge na janela de selecoes.

Confirme a sua sele¢éo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com a
ligacdo ou a roda de scroll.
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5.3.5.5.2 Configuracbes GSM

Para comutar para as configuracdes GSM, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Configuracdes GSM" ou rode a roda de scroll até
o bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

 [EEE

i
|

APN
internet

2
|

| Nome do utilizador
|

4

Palavra-passe

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

— .

| cm— Selecionar modelo
—

—

| c— Introduzir configuragces manualmente
L]
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5.3.5.5.2.1 Selecionar modelo

5.3.5.,5.2.2

46

Para selecionar um modelo para configuracbes GSM, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Modelo" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de selecdes.

Selecione a configurac@o desejada da lista. Para tal, prima o botdo com o
modelo ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

— O modelo surge na janela de sele¢fes.

Confirme a sua selegcdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o
modelo ou a roda de scroll.

Introduzir configuragc6es manualmente

Para introduzir as configuracdes GSM manualmente, proceda da seguinte forma:

1.

Prima sucessivamente os botdes "APN", "Nome do utilizador", "Palavra-
passe" e "NUumero de acesso por telefone" ecra tactil ou rode a roda de scroll
até o respetivo botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de
scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

Introduza o respetivo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".
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5.3.5.5.3 Defini¢bes de WLAN

Para comutar para as definicdes de WLAN, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botéo "Definices de WLAN" ou rode a roda de scroll até
o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o

botdo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte mascara:

pcec

Redes WLAN

‘| DHCP

3

Endereco IP

M Mascara de sub-rede

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Il

JF 0

Comutar para as redes WLAN
Prima o botdo "Redes WLAN" no ecra tactil.
- Abre-se a mascara Redes WLAN.

Podera encontrar mais informacdes sobre as redes WLAN no
capitulo 5.3.5.5.3.3.

Ativar/desativar DHCP

Introduzir configuracdes de rede manualmente
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5.3.5.5.3.1 Ativar/desativar DHCP

Para ativar/desativar o DHCP, proceda da seguinte forma:

5.3.5.5.3.2

48

1.

Prima no ecra tactil o botédo "DHCP" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado poderd, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor booleano.

Confirme a sua introdug@o com "OK".

Introduzir configura¢cGes de rede manualmente

[

Nota

Estas configurac6es sé estdo disponiveis se o DHCP estiver desativado (cf.
capitulo 5.3.5.5.3.1).

Para introduzir as definices de WLAN manualmente, proceda da seguinte forma:

1.

Prima sucessivamente os botdes "Endereco IP", "Mascara de sub-rede",
"Gateway standard", "DNS primario", "DNS secundério” e "Servidor WINS"
ecra tactil ou rode a roda de scroll até o respetivo botéo ficar marcado a
branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o respetivo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".
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5.3.5.,5.3.3 Redes WLAN

Para comutar para as redes WLAN, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecrd tactil o botdo "Redes WLAN" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

(ﬁ NETZWERK 1 |
-+ [

NEI'ZWERK 3
éﬂ NETZWERK 4 |

Possui as seguintes opc¢Bes de operacao:

C-TJ-D Criar rede WLAN

Editar rede WLAN
Apagar rede WLAN

Sﬁ? Atualizar lista das redes WLAN
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5.3.5.5.3.3.1 Criar nova rede WLAN
Para criar uma rede WLAN nova, proceda da seguinte forma:
1. Prima o botdo "Criar rede WLAN" (F10) no ecra tactil.
— Abre-se a seguinte mascara de operacao:

o SSID
ISOBUS Gast
2

Encriptacao

| Autenticagdo
| wpa2-psk

P

Chave de seguranca da rede

2. Selecione na mascara de operacao todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

3. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

4. Confirme a sua introdu¢do com "OK".
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5.3.5.5.3.3.2 Memorizar rede WLAN

[

Nota

As redes WLAN ainda ndo memorizadas estdo marcadas na lista de redes com
um "+" antes do nome.

Para memorizar uma rede WLAN reconhecida pelo terminal e listada na lista de
redes, proceda da seguinte forma:

1.

Selecione a rede WLAN que deve ser memorizada da lista. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com o nome da rede ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara de operagéo:

ISOBUS Gast

‘| Encriptacao
| aes

| Autenticagdo
| wpa2-psk

| Chave de seqguranca da rede

Selecione na mascara de operagédo todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
bot&o "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.
Confirme a sua introdu¢é@o com "OK".
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5.3.5.5.3.3.3 Editar rede WLAN
Para editar uma rede WLAN memorizada, proceda da seguinte forma:

52

1.

3.

4.
5.

Selecione a rede WLAN, cujos dados devem ser alterados, da lista. Para tal,
prima no ecra tactil o botdo com o nome da rede ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botao "Editar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operagéo:

ISOBUS Gast

| Encriptacao
| aes

| Autenticacado
| wpa2-psk

| Chave de seguranca da rede

Selecione na mascara de operacdo o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botdo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".
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5.3.5.5.3.3.4 Apagar rede WLAN
Para apagar uma rede WLAN, proceda da seguinte forma:

1. Selecione arede WLAN a apagar da lista das redes WLAN. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com o nome da rede ou rode a roda de scroll até o bot&o
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecréa tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

5.3.5.5.3.3.5 Atualizar lista das redes WLAN
Para atualizar a lista das redes WLAN, proceda da seguinte forma:
1. Prima o botdo "Atualizar redes WLAN" (F1) no ecra tactil.
— A lista das redes WLAN ¢ atualizada.
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5.3.5.5.34 CAN

Para comutar para as definicdes CAN, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecrd tactil o botdo "CAN" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o

botdo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte mascara:

Possui as seguintes opg8es de operacao:

Ativar/desativar terminal primario
Selecionar posi¢do do terminal
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5.3.5.5.4 Ativar/desativar terminal priméario
Para ativar/desativar o terminal como terminal primario, proceda da seguinte
forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Terminal primario" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

’ Nota

A definicBes para "Terminal primario" tem consequéncias apenas no
funcionamento de dois ou mais terminais ISOBUS num sistema de bus. O Object
Pool de uma maquina é representado por definicdo no terminal primério.

> Nota

Apenas um terminal primario deve estar sempre no bus. Caso o CCI 100/200
detete um outro terminal primario no bus, ird receber uma mensagem de erro.

> Nota

Apenas um terminal primario deve estar sempre no bus. Caso o CCI 100/200
detete um outro terminal primario no bus, ird receber uma mensagem de erro.

> Nota

Serd exibida uma unidade de comando adicional (AUX) ISOBUS apenas no
terminal primario.

5.3.5.5.5 Selecionar posi¢&o do terminal

Para selecionar a posi¢do do terminal, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Selecionar posi¢cao do terminal” ou rode a roda
de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de
scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se uma lista de sele¢@es.

2. Selecione a configuracdo desejada da lista. Para tal, prima o botdo com a
posicao ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

— A posicdo surge na janela de selecdes.

3. Confirme a sua selegdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com a
posi¢do ou a roda de scroll.

’ Nota

Esta configuracdo ndo tem qualquer efeito na maquina. A posi¢céo do terminal é
disponibilizada somente para fins de diagnéstico.
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5.3.6

Informacé&o e Diagndstico

No separador Informacé&o e Diagndstico pode verificar o funcionamento e o
estado dos componentes de software e hardware do terminal. Ira receber

informacdes da verséo para as apps instaladas. As informacdes basicas sobre as
maquinas ligadas ao ISOBUS podem ser solicitadas.

| Memoria

g Teste automatico

Possui as seguintes opc¢bes de operacao:

Fe—a]

|@| Comutar para as informacdes do terminal

=1 =]k . ~

o) Comutar para as informag¢des dos membros da rede
[CRN|

[T1111]
RAM | Comutar para a informacgao de armazenamento

IITLIN

% Comutar para o teste automatico

N
SN oy . P
@ Exibir memoéria de erros
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5.3.6.1 Exibir memoria de erros

Para exibir a memaria de erros, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Memdria de erros" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista das mensagens de erro ordenada cronologicamente.

Para obter informacdes detalhadas sobre uma das mensagens de erro, prima
no ecra tactil o botdo com a mensagem de erro ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se uma mascara com as seguintes informacdes sobre a mensagem
de erro:

a Data e hora

b. NUmero de série

c NUmero da verséo

d Texto da mensagem de erro
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5.3.6.2 Informagdes do terminal

Para comutar para as informac¢des do terminal, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Terminal" ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

Informacao de software

) Informacao de hardware
i

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

Exibir informagdes do software

Exibir informagdes do hardware

0 B
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5.3.6.2.1 Exibir informacdes do software

Para exibir as informac¢@es do software, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botéo "Software" ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara com as seguintes informacées do software:
Pacote

Sistema de base Anedo

Bootloader

NUmero da versao ISOBUS UT

Nucleo

NUmero da versdao MENU

Numero da versdo das apps individuais

Q@ -0 Q0 TP

5.3.6.2.2 Exibir informag¢des do hardware

Para exibir as informac¢8es do hardware, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Hardware" ou rode a roda de scroll até o botédo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara com as seguintes informacdes do hardware:
Tipo de aparelho

Verséo de hardware

NUmero de série

ID do fabricante

Fabricante

® Qo0 o
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5.3.6.3 Membros darede

Para comutar para as informacdes dos membros da rede, proceda da seguinte
forma:

1. Prima no ecrd tactil o botdo "Membros da rede" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Os membros da rede séao identificados.
— Abre-se a seguinte mascara:

- | Terminal virtual (A0001D001F419E15)
Fabricante 250 Source Address
Device Class Nio especific:

Function Terminal virtu
Function Instance 0

Colhedor (AOOE84000DE00001)
Fabricante 111 Source Address
Device Class Colhedor Tamanho do pool
Function Harvester Mac Versio de pool

.
\"/ Task Control (A00082001F419E15)
tg;;jﬁ]: it o Source Address

> Nota

Os botdes de maquinas, cujo Object Pool tenha sido carregado uma vez, mas que
ndo estejam ligadas atualmente, sdo indicados a cinzento.

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Mostrar detalhes

Filtrar lista

Repor filtro

Apagar todos os Object Pools

I = 2 <

Apagar o Object Pool atual
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5.3.6.3.1 Mostrar detalhes
Para obter informac6es detalhadas sobre um dos membros da rede, proceda da
seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo com o membro da rede ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se uma mascara com as seguintes informacdes sobre o membro da
rede:
Fabricante
Device Class
Function
Function Instance
Source Address

Qo0 o

5.3.6.3.2 Filtrar lista

Para filtrar a lista dos membros da rede, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Filtrar lista" (F10).

— Alista dos membros da rede é filtrada de forma a exibir apenas os
membros ainda ligados e ativos.

5.3.6.3.3 Repor filtro
Para repor o filtro, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Repor filtro" (F11).
— O filtro é reposto automaticamente.

5.3.6.3.4 Apagar todos os Object Pools
Para apagar todos os Object Pools, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Apagar todos os Object Pools" (F12).
— Todos os Object Pools memorizados séo apagados.

Nota

Todos os Object Pools sdo apagados apoés reiniciar. Caso haja uma méaquina
ligada, € carregado automaticamente um novo Object Pool.
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5.3.6.3.5 Apagar o Object Pool atual

62

Para apagar o Object Pool atual, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista dos membros da rede a maquina com o Object Pool a
apagar. Para tal, prima no ecra tactil o botdo com o nome da maquina ou rode
a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se um menu de contexto.

2. Prima no ecré tactil o botdo "Apagar um Object Pool especifico” ou rode a
roda de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

Nota

Primeiro, o Object Pool continua na lista apds ser apagado, mas ja nao pode ser
operado através do menu de contexto. Ao reiniciar novamente o terminal, ele é
recarregado para o caso da maquina estar ligada.
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5.3.6.4 Informag¢do de armazenamento

Para comutar para as informacdes de armazenamento, proceda da seguinte
forma:

1. Prima no ecrd tactil o botdo "Memaria" ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

“ Memodria RAM
ﬁ Memodria interna

2

Kk _—1

| ¢ penuss

Possui as seguintes opg8es de operacao:

Exibir meméria RAM

Exibir meméria interna

b= Im

Exibir estado da pen USB
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5.3.6.4.1 Exibir memoéria RAM

Para exibir a memadria RAM, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Memodria RAM" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se uma mascara com informacdes sobre a capacidade e a taxa de
utilizacdo da memoria RAM.

5.3.6.4.2 Exibir memériainterna

Para exibir a memdria interna, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Memodria interna" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se uma mascara com informacdes sobre a capacidade e a taxa de
utilizacdo da memoéria de dados interna.

5.3.6.4.3 Estado da pen USB

Para exibir o estado da pen USB, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Estado da pen USB" ou rode a roda de scroll até
o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se uma mascara com informacdes sobre a capacidade e a taxa de
utilizacdo da pen USB.

Nota
Esta funcao s6 esta disponivel, caso uma pen USB esteja inserida.
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5.3.6.5 Teste automatico

Para comutar para o teste automatico, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Teste automatico" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

(e

@\) Roda de scroll

Possui as seguintes opcdes de operacao:

<

Exibir informac¢des das interfaces

Exibir a alimentacao de tenséo

Testar o toque

Testar as teclas de funcéo

Testar a roda de scroll

Testar a coluna

Exibir o sensor da luz diurna

Testar a luminosidade do ecra

Exibir o interruptor de paragem
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® Comutar para o CAN-Trace

CAN

"
(((?))) Testar a ligacdo de internet

5.3.6.5.1 Exibir informac8es das interfaces

Para exibir informag8es sobre as interfaces individuais, proceda da seguinte
forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Interfaces" ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara com as diferentes interfaces.

Selecione uma interface da lista. Para tal, prima no ecra tactil o botdo com a
interface ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara com informacdes sobre o estado atual da interface.

5.3.6.5.2 Exibir a alimentac¢ao de tenséo
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Para exibir informacfes sobre a alimentacdo de tenséo, proceda da seguinte
forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Alimentacdo de tensdo" ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara com o valor da tensdo aplicada.
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5.3.6.5.3 Testar o toque
N&o esta disponivel nesta versao.

5.3.6.5.4 Testar as teclas de funcao

Para testar as teclas de fungéo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Teclas de funcao" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se uma mascara para o teste das teclas de funcéao.

2. Prima sucessivamente as teclas de fung¢édo F1-F12.

— Na mascara € exibida a tecla de funcdo que é premida.

5.3.6.5.5 Testar arodade scroll

Para testar a roda de scroll, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Roda de scroll" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara para o teste da roda de scroll.

2. Rode aroda de scroll no sentido dos ponteiros do relégio.
— Os elementos individuais séo marcados.

3. Prima aroda de scroll.

— A marcacgdo dos segmentos € anulada.

5.3.6.5.6 Testar acoluna

Para testar a coluna, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Coluna" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se uma mascara para o teste da coluna.
— Ouve-se uma sequéncia de sons.
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5.3.6.5.7 Exibir o sensor daluz diurna

Para exibir informac@es sobre o sensor de luz diurna, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Sensor de luz diurna" ou rode a roda de scroll até
o0 botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara com o valor atual do sensor de luz diurna.

5.3.6.5.8 Testar aluminosidade do ecra

Para testar a luminosidade do ecra, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Luminosidade do ecrd" ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara para o teste da luminosidade do ecra.

Teste o estado da luminosidade (F9), a introdu¢cdo manual de luminosidade
(F10 e F11) e efetue o teste de luminosidade automatico (F12).

5.3.6.5.9 Exibir o interruptor de paragem
Para exibir o estado do interruptor de paragem, proceda da seguinte forma:

1.
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Prima no ecra tactil o botdo "Interruptor de paragem" ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara com o estado atual do interruptor de paragem.
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5.3.6.5.10 Testar aligagdo de internet

[

Nota

O teste da ligacéo de internet s6 esta disponivel se a app ConnectionManager
estiver ativada.

Para testar a ligacdo de internet, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Ligacdo de internet” ou rode a roda de scroll até
o0 botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se uma mascara para o teste da ligagao de internet.

2. Teste aligacdo de internet (F12).

— S&o exibidas as seguintes informacdes sobre a ligacédo de internet:

Modo de ligacao

Estado de ligagéo

Resultado do teste de ligacao

Endereco de internet

e o oo
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5.3.6.5.11 CAN-Trace

Para comutar para o CAN-Trace, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecrd tactil o botdo "CAN-Trace" ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

[ 6’ Duracao
n |

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

O Introduzir duragcdo do CAN-Trace

@ Iniciar o registo
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5.3.6.5.11.1 Introduzir duracdo do CAN-Trace

Para introduzir a duracdo do CAN-Trace, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Duragdo” ou rode a roda de scroll até o botédo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introducao com "OK".

> Nota

A gama de valores valida para a duracdo do CAN-Trace situa-se entre 60 e 6000
segundos.

5.3.6.5.11.2 Iniciar o registo
Para iniciar o registo do CAN-Trace, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Iniciar o registo" (F12).
— O registo do CAN-Trace é iniciado.

> Nota

A duragdo do registo pode ser definida através da dura¢éo do CAN-Trace (cf.
capitulo 5.3.6.5.11.1).
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5.4 Criar capturas de ecra
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O terminal oferece-lhe a op¢éo de criar uma captura de ecra da interface de
utilizador visivel no ecra. Esta funcdo pode ser utilizada para esclarecer um
colaborador da assisténcia técnica de um determinado comportamento de uma
app, o qual pode ser dificil de descrever por palavras.

Nota
As capturas de ecrd s6 podem ser criadas com a pen USB inserida.

Geracéo de hardware 1 (HW1) Geracéo de hardware 2 (HW2)
(versdo 1.x) (verséo 2.x)

Para criar uma captura de ecrd, proceda da seguinte forma:

1. Abraatampa. Para tal prima a area com ranhuras e puxe o entalhe em
simultdneo (HW1) ou retire a tampa rodando no sentido dos ponteiros do
relégio (HW2).

2. Insira uma pen USB.

3. Prima a tecla de ocupagéo livre até que seja emitido um sinal acustico.

— A captura de ecrd sera memorizada automaticamente na pen USB.
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5.5 Unidades de comando adicionais ISOBUS (AUX Control)

551

5.5.2

Geral

Atribuicéo

Algumas func¢des de uma maquina ISOBUS podem ser geralmente melhor
operadas através de um joystick, uma barra de clique ou uma outra unidade de
comando adicional (AUX).

Deve atribuir uma vez as funcdes pretendidas da maquina dos elementos de
comando disponiveis na unidade de comando. Esta atribuicéo é realizada através
da mascara de operacao "Ocupacdo AUX" no terminal.

Para atribuir uma funcéo da maquina a um elemento de comando, proceda da
seguinte forma:

1. Abra o menu principal:

— SRR

| e e—— Y
Yoo

2. Selecione o botéo "AUX".
— Abre-se a mascara de operacao "Ocupacao AUX" com uma lista das
funcdes da maquina disponiveis.
3. Selecione a funcdo da maquina desejada da lista.
— Aparece a lista de selegdes "Opc¢des de introducdo AUX disponiveis".

4. Selecione da lista o elemento de comando desejado da unidade de comando
adicional.

— A func¢do da maquina est4 agora utilizadvel com o elemento de comando
da unidade de comando adicional.

5. Caso pretenda usar varias fungfes da maquina através da unidade de
comando adicional, repita 0s passos 3 e 4.
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5.5.3

Remover atribuicéo

Para remover a atribuicdo de uma fungcédo da maquina num elemento de comando,
proceda da seguinte forma:

1. Execute os passos 1 a 3 do capitulo 5.5.2.
— Aparece a lista de sele¢bes "Opc¢des de introducdo AUX disponiveis".
2. Selecione o primeiro elemento da lista.

— A atribuicdo da fungdo da méaquina relativa ao elemento de comando da
unidade de comando adicional esta agora removida.

5.5.4 Atribuicdo multipla
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Algumas maquinas ISOBUS suportam a chamada atribuicdo multipla; podem
entdo ser atribuidas varias fungdes da maquina a um elemento de comando de
uma unidade de comando adicional.

Para realizar uma atribuicdo multipla, proceda da seguinte forma:

1. Execute de novo os passos 1 a 4 do capitulo 5.5.2.
Atribua aqui todas as fun¢des da maquina ao elemento de comando da
unidade de comando adicional.

— As fungBes da maquina estéo agora utilizaveis com o elemento de
comando da unidade de comando adicional.
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5.5.5 Controlo da ocupacéo

Para finalmente verificar a ocupacdo completa da unidade de comando adicional,

proceda da seguinte forma:
1. Abra o menu principal.
2. Selecione o bot&o "Implement0".

— Abre-se a vista da unidade de comando adicional com as func@es da

maquina atribuidas.

field-
handle

L=y Rolos )

/106

o

X

m ! ELEKTRONIK

> Nota

Nesta mascara de operacdo ndo podem ser executas henhumas alteracdes da

atribuic&o.

Para tal, deve ser comutado novamente para a mascara de operacdo "Ocupacgao

AUX".

> Nota

Identifica os elementos de comando com ocupagédo multipla pelos "+++".
Para controlar a ocupacao selecione o botéo no ecra tactil.
- Abre-se uma lista de fun¢g8es da maquina, que podem ser usadas com este

elemento de comando.

75



Terminal ISOBUS CCI 100/200 — Resolucéao de problemas

6 Resolucédo de problemas

6.1 Erros no terminal

76

A seguinte vista geral mostra-lhe possiveis erros no terminal e a sua resolugéo:

Erro

Causa possivel

Resolucgao

N&o é possivel ligar o terminal

. O terminal ndo esta
corretamente ligado

. Verificar a
ligacdolSOBUS

. A ignicdo nao esta ligada | Ligar o trator
O software da maquina ligada | Resisténcia de . Verificar a resisténcia
nao € exibido terminacdo do bus em
falta
. O software foi carregado, | ° Verificar se o software

mas nao foi exibido

. Erro de ligacdo do upload
do software

pode ser ligado
manualmente a partir do
menu principal do

terminal
. Verificar a ligacao fisica
. Contactar o servigco de

apoio ao cliente do
fabricante da maquina

A unidade de comando
adicional (AUX Control) ndo é
representada no terminal. Nao
pode ser executada uma
atribuicdo das funcbes da
maquina.

. O terminal ndo € o
terminal primério no bus

. Configurar o terminal
como terminal primario,
ver também o capitulo
53554
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6.2 Mensagens de erro

A seguinte vista geral mostra-lhe as mensagens do terminal, a sua causa possivel

e aresolucao:

Erro

Causa possivel

Resolucgao

O programa néo encontra
nenhum ficheiro de
atualizacdo correspondente.

e Apen USB néo esta
inserida

e O ficheiro de atualizacdo
nao esta disponivel na pen
USB

e Inserir a pen USB

e Copiar o ficheiro de
atualizacdo para a pen
usB

Processo interrompido devido
a erro.

Ligar ao técnico de assisténcia

N&o foi possivel criar a captura
de ecra.

A pen USB ndo est4 inserida

Inserir a pen USB

Objetos das alfais foram
rejeitados.

Erro no Object Pool da maquina

Contactar o fabricante da
maquina

A ligac&o ao WorkingSet foi
interrompida.

Ligar ao técnico de assisténcia

Foi detetado outro VT #0 na
rede. O VT néo se pode
registar na rede.

O terminal foi definido como
terminal primario

O terminal tem de ser
registado como terminal
secundario.

Em CAN, pode-se remover o
sinal de visto junto a "Terminal
primario” (cf. capitulo
5.3.5.5.4).

O programa néo encontra
nenhum ficheiro de
atualizacdo correspondente

e A pen USB nao esta
inserida

e O ficheiro de atualizacdo
ndo est4 disponivel na pen
USB

e Inserir a pen USB

e Copiar o ficheiro de
atualizacéo para a pen
USB

Para ativar as novas
defini¢cdes, reinicie o terminal.

As definicBes do terminal foram
alteradas.

Desligar o terminal e voltar a
liga-lo em seguida.

Nota

B

No terminal podem ser exibidas varias mensagens de erro, as quais dependem da

maquina.

Podera encontrar uma descri¢cdo detalhada destas possiveis mensagens de erro e
da corregéo de erros no manual de instru¢des da maquina.

Nota

Se néo for possivel operar a maquina, verifique se o interruptor de paragem foi
premido. SO sera possivel voltar a operar a maquina quando o interruptor ja ndo
estiver premido.
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6.3 Servico

78

[

Nota

Ao encomendar pecas sobressalentes ou ao consultar o servigo de apoio ao
cliente com uma questao sobre o aparelho, terd de indicar o nimero de série do
terminal.

Para indicar o nimero de série, proceda da seguinte forma:

1.

2.
3.
4

Prima a tecla Home para aceder ao menu principal.
Prima o botdo "Configurac6es" (F1) no menu principal.
Selecione o separador Informagao e Diagnéstico.

Prima no separador Informacao e Diagnéstico o botéo "Informagéo do
Terminal".

Prima no ecra tactil o botao "Informacéo de Hardware".
— Abre-se o seguinte campo de informacdes:

Tipo de aparelho CCl200
Versao de hardware HW 2.0

Namero de série

ID do fabricante 250

Fabricante KUHN Group
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7 Dados técnicos

7.1 Valores mecanicos

Dimensdes (LxAXP) [mm]

250 x 240 x 75

Tipo de aparelho

Caixa em plastico PC-ABS de vérias camadas

Fixacao

Flange de fixacdo 80mm x 80mm com casquilho
roscado 4 x M5

Temperatura de servico [°C]

-20a +70

Resisténcia a humidade [%]

95, (+25°C...50°C)

7.2 Sistema eletrénico

Tenséo de alimentacgéao [V] 12e 24

area permitida [V] 9...30
Consumo de corrente (com 13,5V) 1,1A-15A
Protecéo contra ainversédo de polaridade existe

Ecra 8,4” TFT
Resolucéo do display [px] 640 x 480
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7.3 Interfaces da geracéo de hardware 1 (verséao 1.x)

RS232-1 &
RS232-2

CCl 100
CCl 200

M8x1, conector de 4
polos

Tensao de alimentacéo
TxD (enviar)

Medida

RxD (receber)

SINAL

CCIl 100
CCl 200

M12x1; tomada de 5
polos

How

MR WD R

Tensao de alimentacéo

ISO11786 "Rotacao do
eixo de tomada de forca

Medida
1ISO11786 "Velocidade"

ISO11786 "Posicdo do
sistema de elevagao"

CAN1-IN

CCl 100
CCl 200

M12x1; conector de
8 polos

® N o

Tensao de alimentacéo

Entrada de PARAGEM
DE EMERGENCIA

Sinal de ligacdo para
ECU

Alimentacéo de
PARAG EM DE
EMERGENCIA

CAN Low
GND
CAN High

Blindagem desacoplada
contra massa

CAN1-OUT

CCl 100
CCl 200

M12x1; conector de
8 polos

® N o o

Tensao de alimentacéo

Saida de PARAGEM DE
EMERGENCIA

Sinal de ligacdo para
ECU

Alimentacéo de
PARAGEM DE
EMERGENCIA

CAN Low
GND
CAN High

Blindagem desacoplada
contra massa
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Video CCIl 100 | M12x1; tomada de 8 1. Sinal de video
CCl 200 | polos 2. EIARS-485B
3. EIARS-485A
4. Tensao de alimentacao
5. EIA RS-485 A =ligado 3
pinos
6. Tensao de alimentacéo
7. Alimentacdo massa
8. Blindagem desacoplada
contra massa
LIN CCI 100 | M8x1, tomada de 4 1. Tenséo de alimentagéo
CCl 200 | Polos 4 00 2 2. livre
3. Medida
3 o O 1 4. LINBus
USB CCIl 100 | USB-Host 2.0 1. Tenséo de alimentacéo
CCI 200 2. Dados -
3. Dados +
4. Medida
Verificar CCI 200 | Bluetooth Spec. V2.0
Bluetooth + DER Compliant
Class 2 Output
Power, internal
antenna
WLAN CCI 200 | 54 Mbps, 2,4 GHz,
IEEE 802.11b e
802.11g,
WPA, WPA2,
802.1x e 802.11i,
funcionamento
apenas a 0°C — 65°C
e Pino
o Tomada
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7.4 Interfaces da geracéo de hardware 2 (versao 2.x)

CAN1-IN

CCl 100
CCl 200

M12x1; conector de
8 polos

© N o g

Tensao de alimentacao

Entrada de PARAGEM
DE EMERGENCIA

Sinal de ligacéo para
ECU

Alimentacéo de
PARAGEM DE
EMERGENCIA

CAN Low
GND
CAN High

Blindagem desacoplada
contra massa

CAN1-OUT

CCIl 100
CCl 200

M12x1; conector de
8 polos

© N o g

Tenséo de alimentacao

Saida de PARAGEM DE
EMERGENCIA

Sinal de ligacao para
ECU

Alimentacéo de
PARAGEM DE
EMERGENCIA

CAN Low
GND
CAN High

Blindagem desacoplada
contra massa

Video

CCl 100
CCl 200

M12x1; tomada de 8
polos

ok wbhpeE

N oo

Sinal de video

EIA RS-485B

EIA RS-485 A

Tensao de alimentacao
EIA RS-485 A =ligado 3
pinos

Tenséo de alimentacao
Alimentacdo massa

Blindagem desacoplada
contra massa
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2x RS232 e | CCI 100 | Assinc. méax. 115 1. Tenséo de alimentagéo
sinal ccl 200 | Kbps/ 2. Medida
Tomada de sinal 3. 1S011786 "Rotagdo do
ISO 11786 eixo de tomada de forca"
M12x1; 4. 1S011786 "Posicao do
Tomada de 12 polos sistema de elevacdo"
5. 15011786 "Wheel
Speed"
6. Sentido da viagem
7. 1S011786 "Ground
Speed"
8. RS232-1 TxD (enviar)
9. RS232-1 RxD (receber)
10. Sinal de ignicao (borne
15)
11. RS232-2 TxD (enviar)
12. RS232-2 RxD (receber)
LIN CCI 100 | M8x1, tomada de 4 1 3 1. Tenséo de alimentagéo
CCl 200 | Polos 00 2. livre
3. Medida
O O
3 1 4. LINBus
USB CCI 100 | USB-Host 2.0 1. Tenséo de alimentacéo
CCI 200 2. Dados -
3. Dados +
......... 4. Medida
Verificar CCI 200 | Bluetooth Spec. V2.0
Bluetooth + DER Compliant
Class 2 Output
Power, internal
antenna
WLAN CCI 200 | 54 Mbps, 2,4 GHz,
IEEE 802.11b e
802.11q,
WPA, WPA2,
802.1x e 802.11i,
funcionamento
apenas a 0°C — 65°C
e Pino
o Tomada
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8 Estrutura do menu
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9 Glossario

ACK

Do inglés Acknowledge = confirmar

Méascara de operacéo

Os valores e elementos de comando representados no ecra resultam no total na
mascara de operacdo. Os elementos representados podem ser selecionados
diretamente através do ecra tactil.

Valor booleano

Um valor com o qual apenas se pode selecionar entre verdadeiro/falso,
ligado/desligado, sim/nao, etc.

Sistema de bus

Sistema eletrénico para a comunicacdo entre aparelhos de comando.

CAN Controller Area Network

CClI Competence Center ISOBUS e.V.

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol: Permite a atribui¢cdo da configuracéo da
rede a clientes através de um servidor.

ESC Do inglés Escape = sair; neste caso: cancelar uma fungéo

HW1 Geracao de hardware 1
Versédo 1.x e outras

HW2 Geracéo de hardware 2
Versdo 2.x e outras

In-cab Conceito da norma ISO 11783. Descreve a tomada ISOBUS de nove pinos na
cabina do trator.

ISO 11783 Norma internacional
Define interfaces e formatos de dados para tratores e maquinas.

ISOBUS 1ISO11783
Norma internacional para a transferéncia de dados entre maquinas e aparelhos
agricolas.

Cabo tipo A Liga as interfaces "CAN1-IN" e "CAN1OUT" no terminal a tomada In-cab do

trator

Menu de contexto

Interface de utilizador gréfica
Permite editar, copiar, apagar ou adicionar dados.

LAN

Local Area Network, rede local

Membros da rede

Um aparelho que esta ligado ao bus e que comunica através deste sistema.

Object Pool Conjunto de dados que é transmitido da maquina ISOBUS para o terminal e que
contém as mascaras de operac¢édo individuais.
Interface Parte do terminal que serve para a comunicagcdo com outros aparelhos.

Tomada de sinal

Tomada de sete pinos baseada na norma ISO 11786, na qual os sinais para a
velocidade, a rotagcdo do eixo de tomada de forca e a posi¢éo de 3 pontos
podem ser lidos.

Terminal CCI 100 ou terminal CCI 200 ISOBUS
Ecra tétil Ecra sensivel ao toque através do qual é possivel operar o terminal.
Trator ECU Também TECU. Num trator ISOBUS, a TECU estabelece a ligacéo entre o

sistema de bus do trator e 0 ISOBUS e fornece assim as informacgdes do trator a
maquina, tais como por exemplo a velocidade do percurso ou a rotagéo do eixo
de tomada de forca.
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USB Universal Serial Bus: Sistema de bus de série para ligacdo do terminal ao meio
de armazenamento.

Unidade de comando Também: AUX Control. Unidades de comando adicionais ISOBUS séo joysticks
adicional ou barras de clique. Uma unidade de comando adicional possibilita a operacao
comoda e eficiente de fungBes da maquina utilizadas com frequéncia.
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10 Botdes e simbolos

OK

OPT.

O (O 20 [

-
o
oy
()
g3

e HiE B O

Confirmar introducéo ou selecdo

Roda de scroll

Teclado numérico

lluminag&o no visor

Comutar entre aplicac@es

lluminacé&o Dia

Modo de iluminacé&o

Transmissor de sinais/testar ecra tactil

Teclado

Formato de nimero

Gestéo App

CAN

Hora

Formato Hora

Fuso horéario

Informacdes do terminal

Membéria

Memoaria de erros

ale
e

o B IFE %

SERVICE

[l

&

(1)
=
w

@

D
=4
Sy
0
=4

ok

[x)
=
4

B e

Sair da mascara ou do diadlogo de entrada

Barra deslizante

Menu principal

Som/Volume/Coluna

Teclai

lluminacdo noite

Limite de lluminac&o/ Sensor de luz
diurna

Idioma

Unidades

Data

Testar interfaces

Menu Servigo

Formato Data

Atualizacdo GPS

AM/PM

Membros darede

Teste automatico

Informacg6es do software
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Informac8es do hardware

Pen USB

Testar aroda de scroll

Testar a luminosidade do ecra

Introduzir CAN-Trace

Configuragdes GSM

Definic6es de LAN

Meméria interna

Exibir a alimentacao de tenséo

Testar as teclas de funcéo

Testar o interruptor de paragem

Gestao de interfaces

Definicbes de WLAN

Atualizar lista das redes WLAN
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CCl.Camccl.cam — Introduc¢éo

1 Introducéao

1.1 Sobre este manual

1.2 Referéncia

O presente manual de instru¢c@es faz uma introducao sobre a operacao e
configuracdo da app CCIl.Cam. Esta app foi pré-instalada no seu terminal ISOBUS
CCI 100/200, podendo ser apenas ai executada. Somente com conhecimento
deste manual de instrucdes se podem evitar erros de funcionamento e garantir um
funcionamento sem problemas.

Este manual de instrucdes tem de ser lido e compreendido antes de colocar o
software em funcionamento, de modo a prevenir-se problemas na utilizacao.

Este manual descreve a CCl.Cam na versao CCl.Cam v5.

Para consultar o nimero da versao CCl.Cam instalada no seu terminal, proceda
da seguinte forma:

1. Prima atecla Home para aceder ao menu principal.

Prima o botdo "Configuracdes” (F1) no menu principal.

Selecione o separador Informacgéo e Diagndéstico.

Prima o boté@o "Terminal" no separador Informacéo e Diagndostico.
Prima o botéo "Informac¢éo de Software" no ecra tactil.

— No campo de informacgdes agora exibido é indicada a verséo dos
componentes do software do terminal.

a s wn

1.3 Sobre a CCl.Cam

A CCl.Cam destina-se & monitorizac¢éo visual da maquina por cAmara de video. A
app permite que o condutor mantenha uma vista geral sobre sua maquina com até
8 camaras e fornece-lhe apoio nos processos de trabalho complexos.

As fungdes avancadas, tais como a mudancga ciclica da cAmara e a configuracéo
flexivel das ligacdes da camara simplificam o trabalho diario. Com a funcéo de
shapshot, as imagens podem ser tiradas e memorizadas numa pen USB.
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2 Seguranca

2.1 Identificacdo das indicacbes no manual de instrucdes

As indicacdes de seguranca incluidas neste manual de instrucdes estédo
identificadas de forma especifica:

Atencdao - Perigos gerais!
O simbolo de seguranca no trabalho identifica indicacdes de seguranca gerais,
cuja ndo observancia resulta em perigo para a vida e membros de pessoas.

Observe com cuidado as indicagfes relativas a seguranca no trabalho e comporte-
se com extremo cuidado nestes casos.

Cuidado!

O simbolo Cuidado identifica todas as indica¢ges de seguranga, que remetem
para regulamentos, diretivas ou processos de trabalho, devem ser
obrigatoriamente respeitadas. A ndo observéancia pode resultar em danos ou
destruicdo do terminal, assim como em anomalias.

Nota

O simbolo Nota salienta dicas de utilizag&o e outras informagdes especialmente
Uteis.
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3 Colocacédo em funcionamento
3.1 Montar o terminal

Para informacdes sobre a montagem do terminal, consulte o capitulo 5.1 Montar o
terminal do manual de instru¢des Terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2 Ligar o terminal
3.2.1 Ligar alSOBUS/alimentacdo de tenséo

Para informacdes consulte o capitulo 5.2.1 Ligar a ISOBUS/alimentacao de
tensé&o do manual de instrucbes Terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.3 Ligar aumacamara

Uma camara pode ser ligada diretamente ao terminal através da interface "Video".

Ligagcédo da camara
A ligagdo da camara ao terminal é feita através da
interface "Video".

A ocupacéo dos pinos pode ser consultada no
seguinte esquema:

. Sinal de video
. RS485B

. RS485A
.+12V /424 V
. Mini Out
.+12V /424 V
GND

. Blindagem
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3.4 Ligar avarias camaras

Podem ser ligadas varias camaras através de um multiplexador (até oito camaras)
ou um miniplexer (até duas camaras).

3.4.1 Com um multiplexador

Podem ser ligadas até oito camaras ao terminal através de um multiplexador. Para
0 caso de mais de 3 camaras serem ligadas ao terminal através do multiplexador,
este necessita de uma alimentacdo de corrente externa.

Ligagdo do multiplexador

A ligac@o do multiplexador ao terminal é feita da mesma forma que a ligacéo de
uma camara através da interface "Video" (cf. capitulo 3.3).
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3.4.2 Com um miniplexer

Podem ser ligadas até duas camaras ao terminal através de um miniplexer.

Ligacdo do miniplexer
A ligacé@o do miniplexer ao terminal é feita da mesma forma que a ligagdo de
uma cmara através da interface "Video" (cf. capitulo 3.3).

3.5 Instalar o software

A CCI.Cam faz parte do volume de fornecimento do terminal ISOBUS CCI, uma
instalagcdo n&o é possivel nem necessaria.
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4 Operacao

4.1 Iniciar o programa

A CCl.Cam é ativada automaticamente com a ligagéo do terminal.
Para comutar para a vista principal da CCl.Cam, proceda da seguinte forma:

1. Prima no menu principal do terminal no ecra tactil o botdo "Cam" ou rode a
roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

— Abre-se a seqguinte vista principal:

A CCl.Cam estéa dividida em 3 areas:

4.1.1 Vistaprincipal (uma camara)
Indica a imagem da Unica camara ligada.

4.1.2 Vistaprincipal (varias camaras)

Indica a imagem de uma das camaras ligadas.
Permite comutar entre as imagens das diferentes camaras.

4.1.3 Configuragdes

Permite a ocupacéo das teclas de fungdo com uma imagem da camara, a ativagao
das imagens da camara para o modo automético ou a configurac¢éo do intervalo de
tempo.
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4.2 Vistaprincipal (uma camara)

Esta € a vista principal no caso de apenas uma camara estar ligada ao terminal. A
imagem desta camara € indicada na vista principal.

Possui as seguintes opc¢bes de operacao:

Selecionar o modo de ecrd completo

R Refletir aimagem

Criar snapshot

é&? Comutar para as configuracdes
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4.2.1 Selecionar o modo de ecrd completo

Para selecionar o modo de ecrd completo, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Modo de ecrad completo” (F8) diretamente na
indicacdo da imagem da cdmara ou na roda de scroll.

— A vista comuta imediatamente para o modo de ecra completo, a imagem
da camara assume toda a area do ecra.

> Nota

No modo de ecrd completo, as funcdes "Refletir a imagem" (F9) e "Snapshot”
(F11) apenas estao disponiveis através das respetivas teclas de funcao.

> Nota

Para sair do modo de ecra completo, pode premir um ponto qualquer do ecra
tactil, a tecla de funcao F8 ou a roda de scroll.

4.2.2 Refletir aimagem

Para refletir a imagem ao longo do eixo vertical, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Refletirimagem" (F9).
— Aimagem é exibida refletida.

4.2.3 Criar snapshot

Para criar uma snapshot, proceda da seguinte forma:
1. Ligue uma pen USB ao terminal.
2. Prima no ecré tactil o botédo "Criar snapshot" (F11).

— A snapshot é automaticamente memorizada na pen USB na pasta
"CAMCAP". Os nomes dos ficheiros seguem a convengao
<img>_<JJJJ_MM_TT>_<Ifd. Nr.>JPEG.

10
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4.3 Vista principal (varias camaras)

Esta € a vista principal no caso de véarias cAmaras estarem ligadas ao terminal. Na

vista principal séo indicadas as imagens da cadmara selecionada.

Possui as seguintes opc¢bes de operacao:

Selecionar o modo de ecra completo (cf. capitulo 4.2.1)

i [

EEl Refletir a imagem (cf. capitulo 4.2.2)

Criar snapshot (cf. capitulo 4.2.3)

-\I ‘I‘

:_5 Comutar para as configuracdes (cf. capitulo 4.4)
."..1\1

b Ligar ou desligar a mudanca automatica da camara
(fg!.’i\@

i~

&Y/ Indicar aimagem da cAmara

Indicar outras camaras

11
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43.1

4.3.2

12

Ativar/desativar modo automatico

Caso ndo deseje mudar manualmente a indicacao das imagens da camara,
poderd ativar o modo automatico. A indicagdo comuta automaticamente entre as
imagens da camara em intervalos regulares.

Para ligar ou desligar a mudanca automatica da camara, proceda da seguinte
forma:

1. Prima no ecra tactil o botéo "Ligar a mudanca automatica da camara" (F10)
ou, caso ja esteja ligado, prima "Desligar a mudanca automatica da camara"
(F10).

Nota

Se é usado um multiplexador, a troca de camara automatica sé pode ser ligada
caso tenham sido ativadas varias imagens da cAmara para o modo automatico (cf.
capitulo 4.4.2.1).

Nota

Possui a opcéo de selecionar as imagens da camara entre as quais se comuta
automaticamente (cf. capitulo 4.4.2.1) e de configurar o intervalo de tempo para a
troca de imagens da camara (cf. capitulo 4.4.1).

Indicar aimagem da camara

Para indicar a imagem de uma determinada caAmara, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo ou a tecla de funcao ocupada com a imagem da
camara pretendida (cf. capitulo 4.4.1.1).

— Aindicagdo comuta para a imagem da caAmara.

Nota

Pode entdo mudar manualmente a imagem da camara, se usar o modo
automatico. Apés o intervalo de tempo fixado, a indicagdo altera entao para a
proxima imagem da camara.
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4.3.3 Indicar outras camaras

[

Nota

As teclas de funcéo 3, 4 e 5 (F3, F4, F5) podem ser atribuidas na CCl.Cam
respetivamente a duas camaras. Durante a atribuicdo de camaras as teclas de
funcédo estéo disponiveis, portanto, para além das teclas de funcdo 1, 2, 3, 4 e 5,
as teclas de funcéo 3 (2), 4 (2) e 5 (2) (cf. capitulo 4.4.1).

O botéo "Indicar outras camaras" apenas aparece se foi atribuida pelo menos a
uma camara uma das teclas de fungéo 3 (2), 4 (2) ou 5 (2).

Para indicar outras cAmaras, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "Indicar outras camaras" (F6).
— As outras camaras séo indicadas nos botdes (F3 — F5).

Nota

Os botbes para as cAmaras, a que estdo atribuidas as teclas de fungéo 1 e 2, sdo
sempre indicados. Estes botdes sdo as teclas de funcdo para as imagens das
duas camaras mais importantes.

13
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4.4 Configuracdes

Ir4 aceder ao submenu Configuragdes através do botdo "Configuragfes" (F12) na
vista principal.

< |[ahs

pn Atribuicao

B Modo automs
3 tico
@ 0d0 automa

. @ Intervalo de tempo
OA | 3 sec

B B
L_1~r’ Video Miniplexer | D

; @ MiniView | @

4

Possui as seguintes opcdes de operacao:

A

&
™

Comutar para a atribuicdo das teclas de func¢ao

O

Comutar para as definicdes do modo automaético

e OF

Introduzir o intervalo de tempo

— ﬂ__r?\
%f
oy

Ativar/desativar o Video Miniplexer

d
.

Ativar/desativar MiniView

e

Repor todas as configuracfes

=
m
©
m
-

> Nota

Caso tenha ativado o miniplexer os botdes "Atribuicao" e "Modo automatico” ficam
a cinzento, visto que estas opg¢des de configuragdo ndo séo entdo necessérias.

14
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4.4.1 Atribuicao

Este submenu permite a atribuicao flexivel de camaras as teclas de funcao,
independentemente da atribuicdo da ligacdo no multiplexador. Deste modo é
possivel definir as duas camaras mais importantes nas teclas de fungéo "Tecla de
funcdo 1" e "Tecla de funcéo 2", sem ser necessério alterar a ligagéo ao
multiplexador.

> Nota

E forcosamente necessaria uma atribuicdo de camaras as teclas de fungéo, se
usar um multiplexador para poder ativar as imagens da cadmara para a troca
automatica de camara (cf. capitulo 4.4.2.1).

Para comutar para a ocupacao das teclas de fungéo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botéo "Atribuicdo” ou rode a roda de scroll até o botédo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

Tecla de funcao 1

Tecla de funcao 2

Tecla de funcao 3

Tecla de fungao 4

Possui as seguintes opcdes de operacao:

[cm—] -
— Ocupar teclas de funcgéo
[e—]

15
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4.4.1.1 Ocupar teclas de funcéo

16

Para atribuir uma tecla de fungéo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil um dos botdes "Camara 1-8" ou rode a roda de scroll até
o0 respetivo botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista das teclas de funcéo disponiveis.

2. Selecione uma tecla de funcéo da lista. Para tal, prima no ecra tactil o botéo

com a tecla de funcéo pretendida.

3. Confirme a sua selegdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o

ndmero da tecla de funcgéo.

Nota

E recomendada a atribuicdo de ambas as camaras mais importantes aos botées 1
e 2. Tem sempre acesso direto as imagens destas duas camaras na vista
principal.

Nota

As teclas de fungéo 3, 4 e 5 (F3, F4, F5) podem ser atribuidas na CCl.Cam
respetivamente a duas cAmaras. Durante a atribuicdo de camaras a teclas de
funcéo estéo disponiveis, portanto, para além das teclas de funcdo 1, 2, 3, 4 e 5,
as teclas de funcéo 3 (2), 4 (2) e 5 (2). Para aceder a estas outras camaras
através das teclas de funcao na vista principal, prima o botdo "Indicar outras
camaras" (F6) (cf. capitulo 0).
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4.4.2 Modo automatico

No modo automatico comuta-se automaticamente entre as imagens de varias
camaras na vista principal.
Para comutar para as configuracdes do modo automético, proceda da seguinte
forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Modo automético" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte mascara:

< |lais i~

N

Possui as seguintes opc¢Bes de operacao:

(]
 — Ativar/desativar imagens da cAmara para modo automatico

17
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4.4.2.1 Ativar/desativar imagens da cAmara para modo automético
Para ativar/desativar as imagens individuais da camara para o0 modo automatico,
proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecré tactil no botdo "Camara 1-8" ou rode a roda de scroll até o
respetivo botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

> Nota

No modo automatico comuta-se automaticamente entre as imagens da camara
ativas.

> Nota

Para poder ativar as imagens da camara para a troca automatica de camara, é
necessaria a atribuicdo de cAmaras as teclas de funcao (cf. capitulo 4.4.1). As
camaras ligadas as quais néo esta atribuida nenhuma tecla de funcéo, estao
apenas disponiveis para a troca automatica de camara.

18
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4.4.3 Introduzir o intervalo de tempo

Para introduzir o intervalo de tempo para a mudanca automatica da camara,
proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Intervalo de tempo" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor para o intervalo de tempo no ecra tactil através do campo
numeérico ou da barra deslizante.

Confirme a sua introdugao com "OK".

> Nota

A gama de valores para o intervalo de tempo situa-se entre 1 e 10 seg.

4.4.4 Ativar/desativar o miniplexer

Caso tenha ligado um miniplexer para usar duas camaras, este deve ser ativado.

Para ativar/desativar o miniplexer, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Video Miniplexer" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor booleano.

Confirme a sua introdugdo com "OK".

445 Ativar/desativar MiniView

A funcao Miniview permite que a imagem da camara exibida na CCl.Cam também
possa ser exibida em outras interfaces do utilizador no terminal, por ex. na
operagdo da maquina.

> Nota

O Miniview estd apenas disponivel nas geracdes de hardware 2 e 3.

Para ativar/desativar o Miniview, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Miniview" ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor booleano.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".

19
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> Nota

No Miniview é exibida aquela imagem da camara, que foi exibida em Ultimo lugar
na CCl.Cam. A troca automatica de cAmara ndo esta disponivel no Miniview .

> Nota

Através da definicdo Miniview estabeleca somente se CCl.Cam deve disponibilizar
as imagens da camara para outras aplicacdes. Todas as outras definicées devem
ser devem ser executadas nas respetivas aplicacdes.

446 Reportodas as definicbes

Para repor todas as definigcdes, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Repor" (F1).

— Todas as configuracdes sdo imediatamente repostas para as
predefinicdes de fabrica, ndo existe qualquer aviso.

Nota
As predefinicbes de fébrica para o intervalo de tempo sdo de 2 seg.

20
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5 Resolucéo de problemas
5.1 Erros no terminal

A seguinte vista geral mostra-lhe possiveis erros no terminal e a sua resolugéo:

Erro Causa possivel Resolucéo
N&o é possivel ligar o terminal | O terminal néo esta . Verificar a ligacao
corretamente ligado ISOBUS
. A ignicdo ndo esté ligada. | * Ligar o trator.
O software da maquina ligada | Resisténcia de . Verificar a resisténcia
néo é exibido terminacdo do bus em
falta
. O software foi carregado, | * Verificar se o software

mas nao foi exibido

. Erro de ligacdo do upload
do software

pode ser ligado
manualmente a partir do
menu Iniciar do terminal

. Verificar a ligagéo fisica
. Contactar o servigco de

apoio ao cliente do
fabricante da maquina

5.2 Mensagens de erro

A seguinte vista geral mostra-lhe as mensagens de erro na CCl.Cam, a sua causa
possivel e a resolucao:

Erro

Causa possivel

Resolucéo

N&o foi possivel iniciar o
multiplexador de sinal de
video.

Erro na ligacdo do cabo

Verificar a ligacao do cabo,
reiniciar o terminal.

Na&o foi possivel abrir a fonte
de video pretendida. (202)

A ligagdo a camara perdeu-
se/foi interrompida.

Verificar a ligacdo do cabo,
reiniciar o terminal.

Na&o foi possivel refletir a
camara selecionada.

A reflexdo nao é suportada pela
camara (ocorre apenas com a
utilizacdo do multiplexador).

Utilizar uma camara, cujo
hardware suporte a reflexao.

Erro na criacdo da snapshot.
Verifique se uma pen USB
esté inserida.

Nenhuma pen USB inserida.

Inserir a pen USB.
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[

Nota

No terminal podem ser exibidas varias mensagens de erro, as quais dependem da
maquina.

Podera encontrar uma descricdo detalhada destas possiveis mensagens de erro e
da corregédo de erros no manual de instrugcdes da maquina.

Nota

Se nao for possivel operar a maquina, verifique se o "interruptor de paragem" foi
premido. SO sera possivel voltar a operar a maquina quando o interruptor ja nao
estiver premido.
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6 Estruturado menu

Miniview

|

Miniplexer

| Intervalo de tempo |

| Modo automético |

Atribuicdo
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7 Glossario

Valor booleano

Um valor com o qual apenas se pode selecionar entre verdadeiro/falso,
ligado/desligado, sim/nao, etc.

CCl Competence Center ISOBUS e.V.

CCl.Cam Monitorizacao visual da maquina

ISOBUS ISO 11783
Norma internacional para a transferéncia de dados entre maquinas e aparelhos
agricolas.

Miniplexer Aparelho para a comutacédo dos sinais de video, com o qual é possivel operar
duas camaras numa entrada para video (semelhante a um multiplexador,
contudo com funcdes limitadas).

MiniView Possibilita a indicag&o de elementos de dados individuais em outras aplicagcbes

(por ex. valores da maquina no CCl.Command ou imagens da camara na
operacao da maquina).

Multiplexador

Aparelho para a comutacéo dos sinais de video, com o qual é possivel operar
vérias cAmaras numa entrada para video.

Snapshot Registo da imagem atualmente indicada.

Interface Parte do terminal que serve para a comunicagcdo com outros aparelhos.
Terminal CCI 100 ou terminal CCI 200 ISOBUS

Ecra tactil Ecra sensivel ao toque através do qual é possivel operar o terminal.

Modo de ecrd completo

A imagem da cAmara assume toda a area do ecra.
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8 Botdes e simbolos
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CCl.Cam

Snapshot

Ligar/desligar modo automatico

Indicar a imagem da cAmara

Intervalo de tempo

Definicbes do modo automatico

Selecionar a partir de uma lista

MiniView

K

n
m

® (%

» X

Modo de ecrd completo

Refletir aimagem

Configuracdes

Indicar outras camaras

Atribuicdo das teclas de funcéo

Repor

Video Miniplexer
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CCl.Controlccl.control — Introducgéo

1 Introducéao

1.1 Sobre este manual

1.2 Referéncia

O presente manual de instru¢c@es faz uma introducao sobre a operacao e
configuracdo da app CCI.Control. Esta app foi pré-instalada no seu terminal
ISOBUS CCI 100/200, podendo ser apenas ai executada. Somente com
conhecimento deste manual de instru¢cfes se podem evitar erros de
funcionamento e garantir um funcionamento sem problemas.

Este manual de instrucdes tem de ser lido e compreendido antes de se colocar o
software em funcionamento e, em especial antes de se processar a encomenda,
de modo a prevenir-se problemas na utilizacéo.

Este manual descreve a CCl.Control na versao CCl.Control v4.

Para consultar o nUmero da versao CCl.Control instalada no seu terminal ISOBUS
CCl, proceda da seguinte forma:

1. Prima atecla Home para aceder ao menu principal.

Prima o botdo "Configuracdes” (F1) no menu principal.

Selecione o separador Informacgéo e Diagndstico.

Prima o botdo "Terminal" no separador Informacé&o e Diaghdstico.
Prima o botéo "Informacado de Software" no ecra tactil.

— No campo de informacdes agora exibido € indicada a verséo dos
componentes do software do terminal.

S SR

1.3 Sobre a CCl.Control

1.3.1 Componentes

A CCl.Control é um software Task Controller conforme a norma ISOBUS que
cumpre os requisitos das funcionalidades AEF TC-BAS e TC-GEO, entre outras
(cf. capitulo 8).

A CCl.Control destina-se a documentacao e gestdo de encomendas:

Interface de dados E utilizado um ISO-XML definido para o ISOBUS
para a troca de dados. Os dados séo transferidos
através de uma pen USB ou por transferéncia
online.

Interface da méaquina O registo dos dados do processo e o controlo da
méquina séo feitos através do ISOBUS.

O computador de controlo da maquina tem para tal
gue estar equipado com o software Task Controller.
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1.3.2 Processamento

1.3.3 Funcionamento

1.3.4 Funcionamento

especifico de areas parciais

Se um recetor de GPS estiver ligado, o processamento especifico de areas
parciais é feito de forma automatica. As encomendas planeadas no PC com
mapas de aplicacdes podem ser processadas deste modo e documentadas com
informacdes da posicéo.

stand-alone

No caso mais simples, a CCl.Control pode ser operada sem o ficheiro da
encomenda e sem a maquina ISOBUS.

Os dados mestre (condutor, empresa, produto, etc.) e a encomenda sao criados
diretamente no terminal e utilizam a CCl.Control apenas para registo dos dados da
encomenda. Sao registados 0 momento e a duracao da atividade, a qual foi
atribuida & encomenda, assim como, caso o recetor GPS esteja disponivel, a via
de trafego.

com a maquina

1.3.4.1 Suportao ISOBUS

1.3.4.2 Na&ao suportao

A maioria das maquinas ISOBUS modernas sao capazes de disponibilizar uma
série de dados do processo para a CCl.Control.

Por dados do processo entende-se
¢ as informacgdes especificas da maquina

¢ asinformacgdes especificas da encomenda (dados de aplicacéo + dados de
rendimento)

Os dados do processo disponibilizados nos contadores dependem da maquina e
séo determinados pelo fabricante da maquina.

Ap6s o inicio de uma encomenda, os dados do processo sédo registados pela
CCI.Control. Os dados mestre (campo, cliente, condutor, produto, etc.) sdo
memorizados em conjunto com os dados do processo (tempo de trabalho,
guantidade de aplicagdo, tempo na posigdo de trabalho, etc.) através da
importacdo de uma encomenda do ficheiro de lotes ou através da criagdo manual
do condutor.

ISOBUS

No funcionamento de uma méquina que nado suporte o ISOBUS, a CCl.Control ndo
consegue registar quaisquer dados da maquina. Todavia, o tempo de trabalho e o
percurso efetuado (com utilizagdo de um recetor de GPS) estéo disponiveis.



CCl.Controlccl.control — Introducgéo

135

Funcionamento do ficheiro de lotes

Este é o modo de funcionamento recomendado.

A CCl.Control assume a troca dos dados da encomenda e dos dados do processo
entre o PC da quinta, o terminal e a maquina. E utilizado um 1SO-XML definido
para o ISOBUS para a troca de dados. Pode ser disponibilizado ou processado
pelas empresas de software relevantes do ficheiro de lotes.

Cria no PC um ficheiro da encomenda no formato ISO-XML, o qual contém os
dados mestre e também os dados da encomenda. Os dados sao lidos através da
funcéo de importacao da CCl.Control.

Todas as informacdes especificas da encomenda séo resumidas nos dados da
encomenda:

e Quem?

e Onde?

e OQqué?

e Quando?
e Como?

Durante o planeamento de uma encomenda no PC pode-se determinar os dados
do processo da maquina que serio registados. E também possivel processar um
conjunto padrao de dados do processo definido pelo fabricante. Normalmente
pode-se solicitar todos os valores disponiveis na maquina e escrever com as
informacdes do tempo e da posi¢éao.

Além disso, as maquinas ISOBUS podem reagir a instru¢des da CCl.Control. A
maquina ISOBUS envia uma descricdo do aparelho (DDD) a CCl.Control. Através
desta informacé&o, a CCl.Control conhece a funcionalidade da maquina ISOBUS.
Com base nos mapas de aplicacdes criados no PC, a CCl.Control pode controlar
assim a maquina ISOBUS conforme a posigéo.

A CCI.Control permite introduzir novas encomendas ou clientes durante o trabalho
no campo. Os novos dados mestre podem ser importados e complementados no
ficheiro de lotes.

Depois de uma encomenda ter sido terminada, pode ser exportada para uma pen
USB e transferida para o PC ou pode ser transferida através da transferéncia
online. Os dados da encomenda abrangem as leituras do contador da maquina em
questdo, assim como os dados do processo requisitados durante o planeamento
da encomenda. Com base nos dados obtidos, as encomendas posteriores podem
ser planeados com uma maior precisdo. Além disso, os dados simplificam a
documentacéo dos trabalhos executados e a emisséo de faturas.
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1.3.6 Exemplos

Exemplo 1:

Durante a colheita foi criada uma cartografia do rendimento. Com base nesta
cartografia, elabora-se no PC um plano de fertilizacéo. O ficheiro de lotes cria uma
encomenda com base na recomendacéo da fertilizacdo e nos dados de posicao,
tendo em consideracao as funcfes da maquina. Esta encomenda é memorizada
numa pen USB e transmitida ao condutor, o qual em seguida importa os dados
para a CCl.Control. Enquanto o condutor percorre o campo, a CCl.Control controla
o distribuidor de adubo com base na encomenda e nas informac¢des atuais da
posicado através do ISOBUS. As quantidades de adubo especificas das areas
parciais sdo automaticamente definidas com base no mapa de aplicacdes criado
no PC.

Exemplo 2:

Um caso simples é o de a CCl.Control, por exemplo, documentar o nimero de
fardos de uma prensa. Esta informacao, assim como as informac6es da posi¢ao
documentadas, podem ser transmitidas numa fatura para o cliente.

O ficheiro de lotes esta
disponivel

O ficheiro de lotes néo esta
disponivel

A maquina
nao suporta
o ISOBUS

A maquina
suporta o
ISOBUS

A maquina
nao suporta o
ISOBUS

A maquina
suporta o
ISOBUS

Registo dos
tempos

Registo das
posicdes

Registo dos
contadores

Registo dos
dados do
processo

Controlo
automatico
da maquina

* com recetor de GPS

ligado

e Funcao disponivel

- Funcgéo nao disponivel
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2 Seguranca

2.1 Identificacdo das indicacbes no manual de instrucdes

As indicacdes de seguranca incluidas neste manual de instrucdes estédo
identificadas de forma especifica:

Atencdéo - Perigos gerais!
O simbolo de seguranca no trabalho identifica indicagbes de seguranga gerais,
cuja ndo observancia resulta em perigo para a vida e membros de pessoas.

Observe com cuidado as indicages relativas a seguranca no trabalho e comporte-
se com extremo cuidado nestes casos.

Cuidado!

O simbolo Cuidado identifica todas as indica¢gfes de seguranga, que remetem
para regulamentos, diretivas ou processos de trabalho, devem ser
obrigatoriamente respeitadas. A ndo observéancia pode resultar em danos ou
destruicdo do terminal, assim como em anomalias.

Nota

O simbolo Nota salienta dicas de utilizag&o e outras informa¢des especialmente
Uteis.
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3 Colocacédo em funcionamento

3.1 Ligar o terminal

3.1.1 Ligar aum recetor de GPS
A utilizacao de um recetor de GPS é necessaria para processar a encomenda
especifica da area parcial.

Para informacgdes consulte o capitulo Ligar a um recetor de GPS do manual de
instrugbes CCI.GPS.

3.1.1.1 Requisitos dos dados de GPS

Os seguintes pacotes de dados NMEA permitem uma operacao sem erros com a
CCl.Control:

o GGA, VTG, ZDA, GSA
e GGA, RMC, ZDA, GSA
e GGA, VTG, RMC, GSA
e GGA, RMC, GSA

e RMC, GSA
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3.1.2 Ligar aum modem GSM
Em alternativa a importacéo e exportacéo dos dados da encomenda por pen USB,
a CCl.Control oferece a possibilidade de se utilizar uma interface de
comunicac¢des moveis para a transferéncia de dados online.

> Nota
As apps CCl.Courier ou CCl.farmpilot tém de estar ativadas para a troca de dados
por transferéncia de dados online.

Para tal, é necessario um modem GSM.
Para ligar o modem GSM ao terminal, proceda da seguinte forma:
1. Ligue o modem GSM a interface de série 2 (RS232-2) do terminal.

> Nota
A interface de série 2 (RS232-2) do terminal vem configurada de fabrica da
seguinte forma: 115200 Baud, 8N1. Esta configuracdo ndo necessita de qualquer

alteracdo.
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3.2 Instalar o software

A CCl.Control faz parte do volume de fornecimento do terminal ISOBUS CCI, uma
instalacao néo é possivel nem necessaria.

Para poder operar o software instalado de fabrica, tem de se adquirir uma licenca:

Como opcéo ao O software vem ativado de fabrica e pode ser

comprar o terminal utilizado imediatamente.

Atualizacdo posterior Em caso de um licenciamento posterior, o software
¢ ativado pelo nosso parceiro de assisténcia
técnica.

Nota

Caso possua uma versao licenciada da CCl.Control, o botédo "Control" sera visivel
no menu principal do seu terminal.

10
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3.3 Tipos de funcionamento

3.3.1 Funcionamento stand-alone:

Para colocar a CCl.Control em funcionamento, proceda da seguinte forma:

© 0k wnNPE

Ligue o terminal.

Inicie a CCl.Control.

Crie uma encomenda nova (cf. capitulo 4.4.2.2).

Inicie a encomenda (cf. capitulo 4.4.3.1).

Termine a encomenda apds a conclusao (cf. capitulo 4.4.3.1).
Imprima o relatério de encomenda, se necessario.

3.3.2 Tipo de funcionamento recomendado com recetor de GPS, maquina ISOBUS e ficheiro de

lotes

Para colocar a CCIl.Control em funcionamento, proceda da seguinte forma:

Planeie as suas encomendas com um ficheiro de lotes.

Exporte os dados da encomenda como ISO-XML para uma pen USB ou por
transferéncia online.

Ligue uma maquina ISOBUS ao trator.

Ligue o recetor de GPS ao trator.

Ligue o terminal.

Se necessério, ligue a pen USB ao terminal.

Inicie a CCl.Control (cf. capitulo 4.2)

Importe os dados da encomenda (cf. capitulo 4.5).
Selecione a encomenda desejada (cf. capitulo 4.4.2.3).
Inicie a encomenda (cf. capitulo 4.4.3.1).

. Termine a encomenda apds a concluséo (cf. capitulo 4.4.3.1).

Imprima o relatério de encomenda, se necessario.

Exporte os dados da encomenda para a pen USB ou por transferéncia online
(cf. capitulo 4.6).

Importe os dados recolhidos para o ficheiro de lotes e avalie-os.

11
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4 Operacao

4.1
41.1

4.1.2

12

Indicagcbes gerais
Campos de entrada

Filtrar

O comprimento dos campos de entrada é de 32 caracteres.
Apenas o endereco de email possui 64 caracteres.

Os campos de entrada numeéricos tém um limite de 10 (por exemplo, o cédigo
postal) ou 20 digitos (por exemplo, numero de telefone).

Nota

Se, ao fazer uma introdugéo, ultrapassar o comprimento permitido, o dialogo de
entrada altera a cor e as teclas seguintes séo ignoradas.
Apague 0s caracteres a mais e repita a introducéo.

Para filtrar uma lista das entradas memorizadas, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "Filtrar" (F2).
— Abre-se a seguinte mascara de operagéo:

Nenhum filtro

Nenhum filtro

Nenhum filtro

Codigo Postal
Nenhum filtro

Cidade
Nenhum filtro

2. Selecione o critério segundo o qual deseja filtrar a lista. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com o dado ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll ou o bot&o "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte lista das sele¢fes
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| Y Apelido

0-7Z ESC Nenhum filtro OK

[Nenhum filtro ]

lKunde 1

:
Kunde 2

b ol

Selecione a especificacdo desejada da lista. Para tal, prima no ecra tactil o
botdo com este dado ou rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a
branco.

— A selecdo surge na janela de selecdes.

Confirme a sua sele¢éo com "OK" ou prima a roda de scroll ou mais uma vez
0 botdo com o dado desejado.

— Ira aceder novamente a mascara de operacdo. Para filtrar a lista de
acordo com mais critérios, proceda novamente da forma descrita acima.

Prima o botédo "Voltar" (F7) no ecra tactil.

— Retorna a lista com as entradas gravadas, na qual o filtro selecionado foi
aplicado.

13
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4.1.3 Repor filtro

Para repor a definicdo do filtro, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Repor filtro" (F3).

> Nota

O filtro é reposto sem mais questoes.

4.1.4 Classificar

Para ordenar uma lista das entradas memorizadas de A-Z ou de Z-A, proceda da
seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "A-Z" ou "Z-A" (F1).

> Nota

No botao é indicada a ordem, a qual é criada quando se prime o botéo.

14
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4.2 Iniciar o programa

A CCl.Control é iniciada automaticamente com a ligacédo do terminal. Através do

ecrd inicial pode aceder diretamente a todas as funcgdes.

Para comutar para o ecra inicial da CCl.Control, proceda da seguinte forma:

1. Prima no menu principal do terminal no ecra tactil o botdo "Control" ou rode a
roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

— Abre-se o seguinte ecra inicial:

15
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42.1

42.2

4.2.3

424

425

16

Pedidos

Base de dados

A CCl.Control esta dividida em 5 areas:

Processamento de encomendas (capitulo 4.4).

Introducao ou alteracédo dos dados mestre. Se planear e controlar as suas
encomendas com um ficheiro de lotes, os dados mestre sao importados
juntamente com os dados da encomenda. Normalmente os dados mestre ndo
precisam de ser introduzidos manualmente e podem ser redirecionados ao ficheiro
de lotes ao exportar os dados da encomenda.

Importar dados do pedido

Comute para a mascara de operacdo para importar os dados. Os dados
importados contém normalmente os dados mestre e os dados da encomenda. A
importacao é feita a partir da pen USB ou por transferéncia online.

Cuidado!

Ao importar, todos os dados da encomenda e os dados mestre memorizados
atualmente no terminal serdo substituidos!

Exportar dados do pedido

Configuragdes

A exportacdo dos dados da encomenda pode ser feita por uma pen USB ligada ou
por transferéncia online. Os dados mestre e da encomenda, assim como os dados
do processo e da maquina registados, sdo exportados.

Ligar e desligar o histérico automatico e as notificacdes e efetuar configuragfes
avancadas.
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4.3 Base de dados

Os dados mestre sdo solicitados através do item de menu Base de dados.

Na base de dados estao reunidos todos os dados e as informacdes das
encomendas:

Clientes

Empresas

Campos

Condutor

Maquinas

Produtos

Atividades

Técnicas de aplicacédo
Espécies de plantas
Variedades da planta

> Nota

N&o é possivel um processamento destes dados mestre, como descrito nos
capitulos seguintes, se os dados provierem de um ficheiro da encomenda criado
no PC.

17
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4.3.1 Clientes

No item de menu Clientes ira encontrar uma lista dos clientes memorizados.

> Nota

Um cliente é, normalmente, o proprietario ou o arrendatario de uma empresa na
gual uma encomenda é processada.
Uma encomenda, uma empresa e um campo podem ser referidos a um cliente.

Os dados sobre um cliente incluem
e Apelidos,

e Nomes,

e Rua,

¢ Cadigo Postal,

e Localidade,

e NuUmero de telefone,

e NuUmero de telemével.

> Nota

Os dados a negrito sdo campos obrigatdérios, os outros dados sdo opcionais.

-3: Kunde 1
StraBe 12345-6789
1234-56789

2: Kunde 2

18
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Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

C-TJ-D Criar clientes

Editar/indicar clientes
+I-: . .
@, Copiar clientes
Apagar clientes

4.3.1.1 Criar cliente novo

Para criar um cliente novo, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Criar novo" (F10).
— Abre-se a seguinte mascara de operagéo:

;/_"L) /(-\') | — q

- @ Apelido
2 —
l.‘ Nome
aia |

Rua

Codigo Postal

. @ ICidade

2. Selecione na mascara de operacao todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

3. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

4. Confirme a sua introdu¢do com "OK".

19
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4.3.1.2 Editar/indicar clientes

20

Para editar/indicar um cliente memorizado, proceda da seguinte forma:

1.

Selecione da lista dos clientes o cliente, cujos dados devem ser
alterados/indicados. Para tal, prima no ecra téctil o botdo com o nome do
cliente ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em
seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botdo "Editar/Indicar" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte méscara de operagéo:

Kunde 1

]

Selecione na méascara de operagdo o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introdugao com "OK".
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4.3.1.3 Copiar clientes

Para copiar um cliente, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista dos clientes o cliente a copiar. Para tal, prima no ecra tactil
o bot&o com o nome da cliente ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botéo "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte méscara de operagéo:

@ Apelido
aia |

Kunde 1_#1

® Nome

Nota
A cépia é identificada por "#1" (numeragdo sequencial) atrads do nome do cliente.

21
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4.3.1.4 Apagar clientes

22

Para apagar um cliente, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista dos clientes o cliente a apagar. Para tal, prima no ecra tactil
o botéo com o nome da cliente ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Nota

S0 se pode apagar um cliente, se este néo estiver a ser utilizado numa
encomenda, numa empresa ou hum campo e nao tiver sido importado pelo ficheiro
de lotes.
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4.3.2

Empresas

[

No item de menu Empresas ird encontrar uma lista das empresas memorizadas.

Nota

A empresa é a quinta de um cliente. Todos os campos pertencem a uma empresa,
0s quais se encontram na posse do cliente. Um cliente pode ter varias empresas.
Uma encomenda e um campo podem ser referidos a uma empresa.

Os dados sobre uma empresa sdo constituidos por
e Nome da empresa,

e Rua,

e Cddigo Postal,

o Cidade,

e Cliente.

Nota
Os dados a negrito sdo campos obrigatdrios, os outros dados sdo opcionais.

Nota

Através do campo Cliente é feita a atribuicao entre a empresa e um cliente. O
cliente é também, na maioria dos casos, 0 proprietario da empresa.

-3: Betrieb 1
StraBe
12345

2: Betrieb 2

-1: Betrieb 3
[= StraBe

12385

Stadt

23
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Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

C-TJ-D Criar empresa

Editar/indicar empresa
+Il: .
@, Copiar empresa
Apagar empresa

4.3.2.1 Criar empresa nova

Para criar uma empresa nova, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Criar novo" (F10).
— Abre-se a seguinte mascara de operagao:

Cliente

aia |

2. Selecione na méscara de operacao todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

3. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

4. Confirme a sua introdu¢do com "OK".

24
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4.3.2.2 Editar/indicar empresa

Para editar/indicar uma empresa memorizada, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das empresas a empresa, cujos dados devem ser
alterados/indicados. Para tal, prima no ecré tactil o botdo com o nome da
empresa ou rode a roda de scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botéo "Editar/Indicar" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacao:

|« ‘@.’ 8:-8-8 W

ﬂ Apelido

Betrieb 1
| =] e
‘ StraBe

N AN
| EI Cédigo Postal
| 12345 S’
| E' Cidade N~
Stadt _
| .
@ Cliente
i 2 OK
Nm—

3. Selecione na méascara de operacao o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

4. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

5. Confirme a sua introdugdo com "OK".

25
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4.3.2.3 Copiar empresa

26

Para copiar uma empresa, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das empresas a empresa a copiar. Para tal, prima no ecra
tactil o botdo com o nome da empresa ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botéo "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte méscara de operagéo:

Betrieb 1_#1

Nota
A cépia é identificada por "#1" (numeragdo sequencial) atras do nome da empresa.
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4.3.2.4 Apagar empresa

Para apagar uma empresa, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das empresas a empresa a apagar. Para tal, prima no ecrd
tactil o botdo com o nome da empresa ou rode a roda de scroll até o botdo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

> Nota

SO se pode apagar uma empresa, se esta ndo estiver a ser utilizada numa
encomenda ou nhum campo e ndo tiver sido importada pelo ficheiro de lotes.

27



CCl.Controlccl.Control — Operagao

4.3.3 Campos

28

[

No item de menu Campos ir4 encontrar uma lista dos campos memorizados.

Nota
Um campo é a area a qual pode ser atribuida uma encomenda.

Os dados sobre um campo sé&o constituidos por
Desighac¢édo do campo,

e Area,

e Cliente,

e Funcionamento,

e Espécie de plantas,

¢ Variedade de plantas.

Nota
Os dados a negrito sdo campos obrigatdrios, os outros dados sdo opcionais.

Nota

Através do cliente é feita a atribuicdo entre o campo e o cliente da tarefa a
executar. O cliente é também, na maioria dos casos, o proprietario do campo.
A empresa permite também atribuir a area a uma quinta.

Além disso, uma espécie de plantas e uma variedade vegetal podem ser
atribuidas ao campo.

-4: Feld 1
Z7 68.90 ha ¢ Pflanzenart 2
Pflanzensorte 6

-1: Feld 2

-2: Feld 3

Z7 510 ha
2, Kunde 2
£) Betrieb 2
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Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

Importar limite do campo em Shape Format

- Criar campo

ﬁ Editar/indicar campo
[ el .
Lq- Copiar campo

Apagar campo

B =

Solicitar a pré-visualizacdo da vista do mapa
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4331

433.1.1

43.3.1.2
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Importar limite do campo em Shape Format

Tem a possibilidade de importar um limite do campo em Shape Format da pen
USB ou através de uma ligagéo online.

No caso de importacdo online, a CCl.Courier recebe os dados Shape e
disponibiliza automaticamente a CCl.Control através da caixa de entrada do
terminal. No caso de importacéo de pen USB, a CCl.Control |é os dados Shape
diretamente do suporte de armazenamento ligado.

Importar a partir da pen USB

Para importar uma margem do campo a partir da pen USB, proceda da seguinte
forma:

1.
2.
3.

Importar online

Memorize os dados Shape na pen USB.

Ligue a pen USB ao terminal.

Prima no ecra tactil o botdo "Importar margem do campo em Shape Format"
(F9).

Prima no ecra tactil o botéo "Pen USB".

Selecione a margem do campo que deve ser importada. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com a margem do campo ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida o bot&o "OK" (F6).

— A margem do campo é agora importada.
Execute agora o passo opcional 2 e seguintes do capitulo 4.3.3.2.

Para importar uma margem do campo, proceda da seguinte forma:

1.

Memorize os dados Shape no servidor FTP ou envie como anexo de um e-
mail & CCl.Courier.

Prima no ecra tactil o botdo "Importar margem do campo em Shape Format
(F9).
Prima no ecra tactil o botdo "Transferéncia online".

Selecione a margem do campo que deve ser importada. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com a margem do campo ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida o botdo "OK" (F6).

— A margem do campo é agora importada.
Execute agora o passo opcional 2 e seguintes do capitulo 4.3.3.2.
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4.3.3.2 Criar campo novo

Para criar um campo novo, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Criar novo" (F10).
— Abre-se a seguinte mascara de operagao:

)@@5

| Apelido =
\ULT ?

g 52? IArea

. @ Cliente
ah |

4

/"”I Funcionamento
! |

- (\?‘i‘} Espécie de plantas
Yy |

2. Selecione na méscara de operacao todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o bot&o ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

3. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

4. Confirme a sua introdugdo com "OK".
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4.3.3.3 Editar/indicar campo
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Para editar/indicar um campo memorizado, proceda da seguinte forma:

1.

4.
5.

Selecione da lista dos campos o0 campo, cujos dados devem ser
alterados/indicados. Para tal, prima no ecra tactil o botdo com o nome do
campo ou rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em
seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botéo "Editar/Indicar" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

« EECEETE
B o

@ Apelido
I ‘ Feld 1_#1

ﬁ[ Area

68.90 ha

@ Cliente
AlA -

ﬂ Funcionamento
Betrieb 2

\? Espécie de plantas
$ Pflanzenart 2

BBRE

Selecione na méascara de operagdo o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.3.3.4 Copiar campo

Para copiar um campo, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista dos campos o campo a copiar. Para tal, prima no ecra tactil
0 botdo com o0 nome do campo ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botéo "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte méscara de operagéo:

@ Apelido
UL Feld 1

=+ Area

Qf |

68.90 ha

(il Cliente
alA |

> ”A[ Funcionamento
i y Betrieb 2
Espécie de plantas
Pflanzenart 2

Nota
A cépia é identificada por "#1" (numeragdo sequencial) atras do nome do campo.
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4.3.3.5 Apagar campo

Para apagar um campo, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista dos campos 0 campo a apagar. Para tal, prima no ecra tactil
0 botdo com o0 nome do campo ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Nota

S0 se pode apagar um campo, se este nao estiver a ser utilizado numa
encomenda e ndo tiver sido importado pelo ficheiro de lotes.
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4.3.3.6 Solicitar a pré-visualizacéo da vista do mapa

Para solicitar a pré-visualizagao da vista do mapa, proceda da seguinte forma:
1. Aceda & mascara de operagéo do campo (cf. 4.3.3.3).
2. Prima no ecra tactil o botdo "Vista do mapa" (F3).

— Abre-se a pré-visualizac¢é@o da vista do mapa:

Possui as seguintes opc¢bes de operacao:

Aumentar a vista do mapa
Prima no ecra tactil o botdo "Aumentar o zoom" (F4).

Diminuir a vista do mapa
Prima no ecra tactil o botao "Diminuir o zoom" (F5).

4.3.3.7 Exportar margem do campo em Shape Format

Para exportar uma margem do campo, proceda da seguinte forma:
1. Aceda a mascara de operacdo do campo (cf. 4.3.3.3).

2. Prima no ecra tactil o botdo "Exportar margem do campo no Shape Format"
(F9).
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4.3.4 Condutor

No item de menu Condutores ird encontrar uma lista dos condutores
memorizados.

> Nota

Um condutor executa a encomenda planeada e opera a maquina.

Os dados sobre um condutor séo constituidos por
e Nome,

e Nome,

e Rua,

e Cadigo Postal,

e Cidade,

e Numero de telefone,

e Numero de telemével.

> Nota

Os dados a negrito sdo campos obrigatdérios, os outros dados sdo opcionais.

-1: Fahrer 1
[=] StraBe 12345-6789
12345 1234-56789

1: Fahrer 2

Possui as seguintes opc¢Bes de operacao:

C-B|-3 Criar condutor

Editar/indicar condutor
+Il: .
@, Copiar condutor
Apagar condutor
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4.3.4.1 Criar condutor novo

Para criar um condutor novo, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "Criar novo" (F10).
— Abre-se a seguinte méscara de operagéo:

5

Eﬂ ICidade

2. Selecione na mascara de operacao todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

3. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

4. Confirme a sua introdu¢édo com "OK".
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4.3.4.2 Editar/indicar condutor
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Para editar/indicar um condutor memorizado, proceda da seguinte forma:

1.

Selecione da lista dos condutores o condutor, cujos dados devem ser
alterados/indicados. Para tal, prima no ecra tactil o botdo com o nome do
condutor ou rode a roda de scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botéo "Editar/Indicar" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

’ &« ’I@ SH=H& @

't Condutor
£

A Apelido

- Fahrer 1
| A Nome

1 L.A 24

( AN
i
| Strale R —
| E Codigo Postal N~
12345
| Cidade
[=] Skt oK
Nm—

Selecione na méascara de operagdo o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.3.4.3 Copiar condutor

Para copiar um condutor, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista dos condutores o condutor a copiar. Para tal, prima no ecra
tactil o botdo com o nome do condutor ou rode a roda de scroll até o botdo
ficar marcado e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botéo "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte méscara de operagéo:

- & Apelido
f | Fahrer 1_#1

@ Nome

Rua

Codigo Postal

Cidade
|

Nota
A cdpia é identificada por "#1" (numeracgdo sequencial) atrds do nome do condutor.
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4.3.4.4 Apagar condutor
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Para apagar um condutor, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista dos condutores o condutor a apagar. Para tal, prima no ecra
tactil o botdo com o nome do condutor ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botéo "Apagar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Nota

S0 se pode apagar um condutor, se este nao estiver a ser utilizado numa
encomenda e néo tiver sido importado pelo ficheiro de lotes.
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4.3.5

Méaquina

No item de menu Maquinas ir4 encontrar uma lista das maquinas memorizadas. A
lista contém as maquinas que foram transferidas do ficheiro de lotes para o
ficheiro de transferéncia, assim como as maquinas ISOBUS, as quais foram
ligadas ao terminal desde a (ltima importacao.

Com uma maquina pode-se processar uma encomenda. Uma méaquina pode ser
atribuida a uma tarefa durante o planeamento de uma encomenda com um ficheiro
de lotes. Se nenhuma maquina for atribuida a uma encomenda, é efetuada uma
atribuicdo com base na descricdo da encomenda e das caracteristicas da
magquina.

Os dados sobre uma maquina séo constituidos por
¢ Nome da maquina,
e Codigo ISOBUS.

Nota

Apenas o0 nome da maquina pode ser editado.
Os restantes dados servem de informacgéo e séo lidos automaticamente a partir da
maguina, caso sejam disponibilizados pela mesma.

- TR
| ’ ‘ I — ’ 14:13 V4
& |ﬁ:|' 'Elt' = & +*
S ]
e —_—
La'lﬁl Maquinas V
[ -7: Ladewagen ]
| 15: Maschine 1 RESET
- =
1 3: Maschine 2
3 N
2: Maschine 3 N
“ 61: Maschine 4 N~
) —_—
“ 4: Maschine 5
OK
—

Possui as seguintes opcfes de operacao:

@ Editar/indicar maquina

P —

W Apagar maquina

Nota

S0 se pode editar ou apagar uma maquina, se os dados nao tiverem sido
importados pelo ficheiro de lotes.
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43.5.1
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Editar/indicar maquina

[

Nota

S6 se pode editar uma maquina, se os dados ndo tiverem sido importados pelo
ficheiro de lotes.

Para editar/indicar uma méaquina memorizada, proceda da seguinte forma:

1.

Selecione da lista das maquinas a maquina, cujos dados devem ser
alterados/indicados. Para tal, prima no ecré tactil o botdo com o nome da
maquina ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se o menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botdo "Editar/Indicar" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacao:

< ]@J & =lw | , M=

b1 Méquina

L Apelido
Ladewagen

| % Cédigo I1SOBUS
AN AOOE84000DE00001

N
NS
———

OK

| S—

Selecione na méascara de operagdo o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introdugao com "OK".
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4.3.5.2 Apagar maquina

Para apagar uma maquina, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das maquinas a maquina a apagar. Para tal, prima no ecra
tactil o botdo com o nome da maquina ou rode a roda de scroll até o botédo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botdo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

> Nota

S0 se pode apagar uma maquina, se esta nao estiver a ser utilizada numa
encomenda e néo tiver sido importada pelo ficheiro de lotes.
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4.3.6 Produtos
No item de menu Produtos ira encontrar uma lista dos produtos memorizados.

> Nota

Um produto é aplicado ou movido no dmbito de uma atividade no campo, por ex.
agentes de fertilizacéo, produtos fitossanitarios ou colheita.

O Unico dado sobre um produto é o
e Nome do produto.

> Nota

Os dados a negrito sdo campos obrigatdérios, os outros dados sdo opcionais.

+

Possui as seguintes opc¢Bes de operacao:

C-B|-3 Criar produto

Editar/indicar produto
+Il: .
@, Copiar produto
Apagar produto
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4.3.6.1 Criar produto novo

Para criar um produto novo, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "Criar novo" (F10).
— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

2. Selecione na mascara de operacao todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado poderda, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

3. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

4. Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.3.6.2 Editar/indicar produto
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Para editar/indicar um produto memorizado, proceda da seguinte forma:

1.

Selecione da lista dos produtos o produto, cujos dados devem ser
alterados/indicados. Para tal, prima no ecra téctil o botdo com o nome do
produto ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botao "Editar/Indicar" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

< [z =E=

Produkt 1

Selecione na mascara de operagao o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introdugao com "OK".
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4.3.6.3 Copiar produto

Para copiar um produto, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista dos produtos o produto a copiar. Para tal, prima no ecra
tactil o botdo com o nome do produto ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

Produkt 1_#1

Nota
A cOpia € identificada por "#1" (humeragdo seguencial) atras do nome do produto.
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4.3.6.4 Apagar produto
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Para apagar um produto, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista dos produtos o produto a apagar. Para tal, prima no ecra
tactil o botdo com o nome do produto ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Nota

S0 se pode apagar um produto, se este ndo estiver a ser utilizado numa
encomenda e néo tiver sido importado pelo ficheiro de lotes.
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4.3.7

Atividades

No item de menu Atividades podera encontrar uma lista das atividades
memorizadas.

Durante o planeamento de uma encomenda com um ficheiro de lotes, uma
atividade pode ser atribuida a uma tarefa. Uma técnica de aplicagcéo, por exemplo
trabalho do solo, pode fazer parte de uma atividade: Charrua / Escarificador / etc.

Nota

Por atividades entende-se as tarefas que se executam no campo, tais como, por
exemplo fertilizar ou plantar.

O Unico dado sobre uma atividade é o
e Nome.

« [EEEE=

2: MaBnahme 1

2

1: MaBnahme 2

. -2: MaBnahme 3
. 3: MaBnahme 4

Possui as seguintes opcdes de operacao:

C-B|-3 Criar atividade

Editar/indicar atividade
G . -
L*J Copiar atividade
Apagar atividade
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4.3.7.1 Criar atividade nova

Para criar uma atividade nova, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "Criar novo" (F10).
— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

) Apelido

2. Selecione na mascara de operacao todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado poderd, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

3. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

4. Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.3.7.2 Editar/indicar atividade

Para editar/indicar uma atividade memorizada, proceda da seguinte forma:

1.

3.

4.
5.

Selecione da lista das atividades a atividade, cujos dados devem ser
alterados/indicados. Para tal, prima no ecra tactil o botdo com o nome da
atividade ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima
em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botao "Editar/Indicar" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

#® Apelido
| MaRnahme 3

Selecione na mascara de operagao o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botédo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introdugao com "OK".
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4.3.7.3 Copiar atividade

52

Para copiar uma atividade, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das atividades a atividade a copiar. Para tal, prima no ecra
tactil o botdo com o nome da atividade ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botao "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

« [aisf =9

| Apelido
MaBnahme 1_#1

Nota

A cOpia € identificada por "#1" (hnumerag&o sequencial) atras do nome da
atividade.
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4.3.7.4 Apagar atividade

Para apagar uma atividade, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das atividades a atividade a apagar. Para tal, prima no ecra
tactil o botdo com o nome da atividade ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

> Nota

S0 se pode apagar uma atividade, se esta nao estiver a ser utilizada numa
encomenda e néo tiver sido importada pelo ficheiro de lotes.
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4.3.8 Técnicas de aplicagéo
No item de menu Técnicas de aplicagcdo podera encontrar uma lista de técnicas
de aplicacdo memorizadas.

A técnica de aplicacao faz parte da atividade que pode ser atribuida a uma
encomenda durante o planeamento de uma encomenda com um ficheiro de lotes.
Por exemplo, a técnica de aplicagéo "Charrua" ou "Escarificador" faz parte da
atividade "Trabalho do solo".

O Unico dado sobre uma técnica de aplicacédo € o
e Nome.

1: Anwendungstechnik 1

< 2: Anwendungstechnik 2

3
= -3: Anwendungstechnik 3
+

4

4: Anwendungstechnik 4

g 5: Anwendungstechnik 5

. 6: Anwendungstechnik 6

Possui as seguintes opcdes de operacao:

C-B|-3 Criar técnica de aplicacédo

Editar/indicar técnica de aplicacdo

Copiar técnica de aplicagao
Apagar técnica de aplicacéo
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4.3.8.1 Criar técnica de aplicagéo nova

Para criar uma técnica de aplicagéo nova, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "Criar novo" (F10).
— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

2. Selecione na mascara de operacao todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o parametro estiver marcado podera, em alternativa, premir também
o bot&o "OK" (F6).

3. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

4. Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.3.8.2 Editar/indicar técnica de aplicagao

56

Para editar/indicar uma técnica de aplicacdo memorizada, proceda da seguinte
forma:

1.

3.

4.
5.

Selecione da lista das técnicas de aplicacdo a técnica de aplicacao, cujos
dados devem ser alterados/indicados. Para tal, prima no ecré tactil o botao
com o nome da técnica de aplicagéo ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
bot&o "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botao "Editar/Indicar" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte méscara de operagéo:

« [[mh &)= R

ﬁ'ﬂ | Anwendungstechnik 3

Selecione na méascara de operagao o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
bot&o "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introducao com "OK".
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4.3.8.3 Copiar técnica de aplicacao

Para copiar uma técnica de aplicacéo, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das técnicas de aplicacéo a técnica de aplicacéo a copiar.
Para tal, prima no ecra tactil o botdo com o nome da técnica de aplicagéo ou
rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a
roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botao "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

. Apelido
| Anwendungstechnik 4_#1

Nota

A cOpia € identificada por "#1" (numeragéo sequencial) atrds do nome da técnica
de aplicacao.
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4.3.8.4 Apagar técnica de aplicagéo

58

Para apagar uma técnica de aplicacdo, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das técnicas de aplicacao a técnica de aplicacdo a apagar.
Para tal, prima no ecra tactil o botdo com o nome da técnica de aplicacao ou
rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a
roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Nota

S0 se pode apagar uma técnica de aplicacdo, se esta ndo estiver a ser utilizada
num pedido e ndo tiver sido importada pelo ficheiro de lotes.
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4.3.9 Espécies de plantas

[

No item de menu Espécies de plantas ira encontrar uma lista das espécies de
plantas memorizadas.

Nota

Por espécie de plantas entende-se o tipo ou espécie da planta, por exemplo milho
ou cevada.

O Unico dado sobre uma espécie de plantas é o
e Nome.

Nota
Os dados a negrito sdo campos obrigatdrios, os outros dados sdo opcionais.

5: Pflanzenart 1

: 1: Pflanzenart 2

- -1: Pflanzenart 3
4
2: Planzenart 4

Possui as seguintes opc¢Bes de operacao:

C-TJ-D Criar espécie de plantas

Editar/indicar espécie de plantas

Copiar espécie de plantas

Apagar espécie de plantas
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4.3.9.1 Criar espécie de plantas nova

Para criar uma espécie de plantas nova, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "Criar novo" (F10).
— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

Apelido

2. Selecione na mascara de operacao todos os parametros seguidos. Para tal,
prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado poderda, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

3. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

4. Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.3.9.2 Editar/indicar espécie de plantas

Para editar/indicar uma espécie de plantas memorizada, proceda da seguinte
forma:

1.

3.

4.
5.

Selecione da lista das espécies de plantas a espécie, cujos dados devem ser
alterados/indicados. Para tal, prima no ecra tactil o botdo com o nome da
espécie de plantas ou rode a roda de scroll até o bot&o ficar marcado a
branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
bot&o "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botao "Editar/Indicar" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte méscara de operagéo:

Pflanzenart 3

Selecione na mascara de operagao o parametro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
bot&o "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

Confirme a sua introducao com "OK".
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4.3.9.3 Copiar espécie de plantas

Para copiar uma espécie de plantas, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das espécies de plantas a espécie a copiar. Para tal, prima
no ecra tactil o botdo com o nome da espécie de plantas ou rode a roda de
scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botao "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

Apelido

> Nota

A copia é identificada por "#1" (numeragdo sequencial) atras do nome da espécie
de plantas.
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4.3.9.4 Apagar espécie de plantas

Para apagar uma espécie de plantas, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das espécies de plantas a espécie a apagar. Para tal, prima
no ecré tactil o botdo com o nome da espécie de plantas ou rode a roda de
scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

> Nota

S0 se pode apagar uma espécie de plantes, se esta ndo estiver a ser utilizada
num campo e nao tiver sido importada pelo ficheiro de lotes.
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4.3.9.5 Variedades da planta

No item de menu Variedades vegetais ira encontrar uma lista das variedades
vegetais memorizadas.

> Nota

Por variedade vegetal entende-se uma variedade especial ou o cultivo de uma
espécie de plantas.

O Unico dado sobre uma variedade vegetal € o
e Nome.

&

22: Pflanzensorte 1

: 1: Pflanzensorte 2

- 25: Pflanzensorte 3

4

36: Pflanzensorte 4

: 152: Pflanzensorte 5

. 13: Pflanzensorte 6

Nota

Neste item de menu ndo se podem efetuar definicdes. As informacdes sobre as
variedades vegetais s6 podem ser importadas.
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4.4 Dados daencomenda

Nos dados da encomenda estdo reunidos todos os dados e informacfes
especificos da encomenda:

e Designacéo do pedido,
e Cliente,

e Cidade,

e Funcionamento,

e Campo,

e Espécie de plantas,

e Variedade de plantas,
e Condutor,

e Atividade,

e Técnica de aplicacao,
e Produto e

e Estado do pedido.

4.4.1 Estado do pedido

Uma encomenda passa por diversos estados:

Previsto: Uma encomenda que ainda ndo foi processada.

Ativo: Uma encomenda atualmente ativa. Apenas uma
encomenda pode estar sempre ativa. Para iniciar-se
um outro pedido, o pedido ativo tem de ser pausado
ou terminado.

Em pausa: Um pedido que foi pausado. Pode-se prosseguir
com a encomenda a qualquer momento.

Terminado: Uma encomenda terminada. N&o se pode
prosseguir com a encomenda, porém esta continua
na lista das encomendas memorizadas

> Nota

Varios pedidos podem encontrar-se no estado Em pausa.
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4.4.2 Pedidos

A lista das encomendas é solicitadas através do item de menu Encomendas.

-1: Auftrag 1
8, Kunde 2

Stadt

£y Betrieb 4

@ Feld 1 {68.9 ha)

63: Auftrag 2

{ Feld 2 {4.56 ha)

-2: Auftrag 3

‘EQ‘ Kunde 2 g Fahrer 2
iy Betrieb 2 -
{ Feld 2 {4.56 ha)

OK

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

-

Ordenar lista das encomendas

Criar encomenda

Indicar encomenda

Processar pedido

+II

]

Copiar encomenda

Apagar encomenda

Importar mapa da aplicagcdo em Shape Format
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4.4.2.1 Ordenar lista dos pedidos
A lista das encomendas pode ser ordenada de A-Z ou de Z-A (cf. capitulo 4.1.4) e
também de acordo com a eliminacao do campo atribuido a encomenda.
Para ordenar a lista de encomendas memorizadas, proceda da seguinte forma:
1. Prima o botao "Z-A" (F1) no ecra tactil.

— O simbolo no botao altera-se automaticamente para o simbolo da ordem
apos a eliminagéo.
2. Prima o botdo "Ordenar apés eliminacao” (F1) no ecra tactil.
— A lista das encomendas memorizadas é ordenada apés a eliminacéo do

campo atribuido a encomenda da posicdo atual. O campo mais préximo é
exibido em primeiro lugar.

> Nota

No botdo é indicada a ordem, a qual é criada quando se prime o botéo.

67



CCl.Controlccl.control — Operacao

4.4.2.2 Criar encomenda nova

Para criar uma encomenda nova, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Criar novo" (F10).
— Abre-se a seguinte mascara de operagao:

| : = 14:15
’ &« ‘|ﬁﬂ G |
BE D = oe|®|/|a
’ ‘ J  Processar pedido 15K 2015-07-24 14:15 >
—| Designacao da pedido e
[ TSK_2015-07-24_14:15 ] a ——
| @ Cliente
7 [ Y] ] - AN
NS
| ﬂ Funcionamento
OK

2. Selecione na mascara de operacéo todos os parametros seguidos.

3. Paratal, prima no ecra tactil o respetivo pardmetro ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

4. Introduza o nome da encomenda através do teclado no ecra tactil e selecione
as restantes informacdes a partir das respetivas listas.

5. Confirme a sua introdugdo com "OK".

> Nota

A cidade é atribuida ao cliente e ndo pode ser selecionada manualmente.

> Nota

A espécie de plantas e a variedade vegetal sdo atribuidas ao campo e ndo pode
ser selecionadas manualmente.

> Nota

O estado da encomenda é indicada automaticamente.

> Nota

A técnica de aplicagcdo depende da atividade e sO pode ser selecionada se ja tiver
sido selecionada uma atividade.
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4.4.2.3 Indicar encomenda

Para indicar uma encomenda, proceda da seguinte forma:

1.

4.4.2.4 Processar pedido

Prima no ecra tactil o botdo com a encomenda ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botdo "Indicar" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a vista detalhada da encomenda (cf. capitulo 4.4.3).

Para editar uma encomenda, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo com a encomenda ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botdo "Editar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se o0 separador Editar encomenda.

Selecione na méascara de operagdo o pardmetro, cujo valor deve ser alterado.
Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll até o botdo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.
Confirme a sua introdu¢do com "OK".
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4425 Copiar pedido

Para copiar uma encomenda memorizada, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das encomendas a encomenda a copiar. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com a encomenda ou rode a roda de scroll até o botéo ficar

marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o

botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botéo "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar

marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

> Nota

Ira aceder imediatamente a vista detalhada da cépia.

- Abre-se a seguinte mascara de operacao:

« EEEE T

e —r

’ ‘ E ‘E)‘EEEI“(Dl@mIZI

J  Processar pedido Auftrag 3_#1
Nm—
Designacao da pedido E
Auftrag 3_#1
| @ Cliente

Al Kunde 2

| ﬂ Funcionamento
Betrieb 2

o [m]~

> Nota

A copia é identificada por "#1" (numeracao sequencial) atras do nome da

encomenda.

> Nota

Todos os dados do pedido estéaticos, assim como os mapas de aplicacdes
pertencentes ao pedido serdo copiados, porém os dados do processo que
ocorram durante o processamento ndo serdo copiados (contador, duracéo, etc.).
As encomendas podem ser copiadas independentemente do seu estado. A cOpia

do pedido possuira, em todo o caso, o estado Previsto.
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4.4.2.6 Apagar pedido

Para apagar uma encomenda, proceda da seguinte forma:

1. Selecione da lista das encomendas a encomenda a apagar. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com a encomenda ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar” ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

> Nota

Os pedidos s6 podem ser apagados, desde que se encontrem no estado Previsto.
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4.4.2.7 Importar mapa da aplicacdo em Shape Format
Tem a possibilidade de importar um mapa da aplicagdo em Shape Format da pen
USB ou através de uma ligagéo online.

No caso de importacgédo online, a CCl.Courier recebe os dados Shape e
disponibiliza automaticamente a CCl.Control através da caixa de entrada do
terminal. No caso de importacéo de pen USB, a CCl.Control I1é os dados Shape
diretamente do suporte de armazenamento ligado.

4.4.2.7.1 Importar a partir da pen USB

Para importar um mapa da aplicacéo a partir da pen USB, proceda da seguinte

forma:

1. Memorize os dados Shape na pen USB.

2. Ligue a pen USB ao terminal.

3. Prima no ecra tactil o botdo "Importar mapa da aplicagdo em Shape Format"
(F9).
— Abre-se a seguinte mascara de operagao:

< (@& &

1 e
(ﬂ? Pen USB
-

< ~ - -
ﬁ Transferéncia online
-

4. Prima no botao "Pen USB" ou rode a roda de scroll até o bot&o ficar marcado
a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte lista de selecdes:
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« [lalisle

N-fertilisation
1000

Selecione o mapa da aplicacdo que deve ser importado. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com o mapa da aplicagdo ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida o botédo "OK" (F6).

Selecione a coluna com os dados do mapa da aplicacdo. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com a coluna ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco.

Confirme a sua selecéo com "OK" ou prima mais uma vez a coluna marcada a
branco.

— Abre-se a seguinte lista de selec¢des:

Mass/Area App.Rate

Mass/Area App.Rate

" Volume/Area App.Rate

" Count/Area App.Rate
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8. Selecione a unidade de medida. Para tal, prima no ecra tactil o botdo com a
unidade de medida ou rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a
branco.

— Abre-se a seguinte lista de selecdes:

Select Unit

ESC | kg/ha OK

C—

y

itIha

r
g/m?

9. Selecione a unidade. Para tal, prima no ecra tactil o botdo com a unidade ou
rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a branco.

10. Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo marcado a
branco.

— O mapa da aplicagéo € agora importado.
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4.4.2.7.2 Importar online

Para importar um mapa da aplicacéo proceda da seguinte forma:

1. Memorize os dados Shape no servidor FTP ou envie como anexo de um e-
mail & CCl.Courier.

2. Prima no ecra tactil o botao "Importar mapa da aplicagdo em Shape Format"
(F9).
— Abre-se a seguinte mascara de operacéo:

« (s

ﬁ) Pen USB
-

Transferéncia online

2

3. Prima no botéo "Transferéncia Online" ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

4. Execute o passo 5 e seguintes do capitulo 4.4.2.7.
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4.4.3 Vistadetalhada
Prima na lista das encomendas a encomenda. Prima no menu de contexto o botao
"Exibir". Ir4 aceder a vista detalhada da encomenda.

A vista detalhada de uma encomenda esta subdividida em 6 separadores: Pedido
ativo, Contador, Mapa, Comentarios, Processar pedido e Relatério.

« [[miE \@ﬁr [, ™
1 B m=m| e|®| /|1
’ ‘ E) Pedido corrente Auftrag 1 > ’

12{] Contador de tempo decorri

Tempo de inicio 00:00:00
Tempo de paragem 00:00:00
12f] Tempo de funcionamento
Montante total anterior 00:00:00
Actual 00:00:00
2, Kunde 2 @ Feld1(68.9 ha)
= StraBe 4 Pflanzenart 2
12345 Stadt ® - ’
= 12345-6789 - -
1234-56789 g -
£ Betrieb 4 =z - ’
N’
Estes estéo organizados da seguinte forma:
Pedido ativo: Indicag&o do inicio e tempo de paragem, assim

como do tempo de funcionamento atual até ao
momento e dos dados especificos da encomenda.
Inicio, pausa e paragem de uma encomenda.

Contador: Indicacdo do tempo de funcionamento total e das
leituras do contador transmitidas pela maquina.

Mapa: Indicacdo e processamento do mapa do campo
atribuido a encomenda, assim como dos respetivos
mapas de aplicagéo.

Comentérios: Indicagéo e processamento dos comentarios,
incluindo Data e hora.

Editar encomenda: Indicacdo e processamento dos dados da
encomenda memorizados.

Relatorio: Indicacdo e processamento dos dados da
encomenda resumidos no relatdrio.

Para comutar entre separadores, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil no respetivo separador ou selecione-o com a ajuda das
teclas direcionais (F8, F2).
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443.1

Pedido ativo

Neste separador sdo exibidos os tempos da encomenda e os dados e informacfes
especificos da encomenda.

Contador de tempo Indica a hora a qual a encomenda foi iniciada e a
decorrido: qual foi parada ou pausada.

Tempo de Indica o tempo total de funcionamento anterior e 0
funcionamento: tempo de funcionamento atual da encomenda.

Ky 6-6-6 T

= B plmlo|e|v @

E) Pedido corrente Auftrag 1 > ’

e ——

1i2]3} Contador de tempo decorri

Tempo de inicio 00:00:00
Tempo de paragem 00:00:00
1(2]3] Tempo de funcionamento
Montante total anterior 00:00:00
Actual 00:00:00
2, Kunde 2 @ Feld1(68.9 ha)
StraBe 4 Pflanzenart 2
12345 Stadt 9 - =5
= 12345-6739 31.1 -
1234-56789 g -
£ Betrieb 4 = - ’
—

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

Iniciar o pedido:

> Prima no ecra tactil o botéo "Inicio" (F5).
Inicia-se o processamento da encomenda.

A indicagéo indica o tempo de funcionamento atual.

Pausar o pedido corrente:
II Prima no ecra tactil o botdo "Pausa” (F5).
Selecione o motivo para a pausa na lista de selecdes.

O tempo de funcionamento atual é adicionado ao tempo de
funcionamento anterior.

Prosseguir com o pedido:

> Prima no ecra tactil o botdo "Prosseguir" (F5).
Inicia-se o0 processamento da encomenda.

A indicacgé&o indica o tempo de funcionamento anterior e atual.

Terminar pedido:
Prima no ecra tactil o botdo "Parar" (F6).
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Nota

N&o podera prosseguir com uma encomenda terminada.
Uma encomenda terminada permanece na lista das encomendas memorizadas e
ndo pode ser apagada.

Nota

Se o terminal for desligado, sem que o pedido ativo tenha sido pausado ou

parado, quando se voltar a ligar o terminal surge uma nota a informar que o pedido
foi interrompido.

Prima no ecra tactil o botdo "OK" para prosseguir com a encomenda.

Prima no ecra tactil o botdo "ESC" para pausar a encomenda.

Abre-se automaticamente o separador Pedido ativo.

Nota

Pode ser executado apenas um pedido em cada momento. Caso inicie ou
prossiga um pedido enquanto um outro pedido esta em curso, aparece uma nota a
informar que o pedido em curso deve ser primeiro pausado.

Prima no ecra tactil o botdo "OK" para pausar o pedido em curso.
Prima no ecra tactil o botdo "ESC" para manter o pedido em curso.
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4.4.3.2 Contador

Este separador indica o tempo de funcionamento total e as leituras do contador
transmitidas pela maquina.

—

28 Contador

Tempo total de funcionament

Possui as seguintes opc¢bes de operacao:

[rEs) Comutar para as leituras do contador de uma outra maquina
(2] Prima no ecra tactil o botdo "Comutar entre leituras do contador” (F6).

- As leituras do contador das outras maquinas ligadas séo indicadas

Nota

Esta funcado s6 esta disponivel, se mais do que uma maquina ISOBUS estiver
ligada.

Nota

O nome da maquina é indicado na segunda linha. Se comutar para as leituras do
contador de uma outra maquina, o nome altera-se.
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4433 Mapa

80

Neste separador é indicado um mapa do campo atribuido & encomenda.

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Aumentar a vista do mapa
Prima no ecra tactil o botdo "Aumentar o zoom" (F4).

Diminuir a vista do mapa
Prima no ecra tactil o botdo "Diminuir o zoom" (F5).

Exibir mapas de aplicagdes

Exportar dados da maquina

A

Adaptar valor nominal
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4.4.3.3.1 Exibir mapas da aplicacéo

Para exibir os mapas de aplica¢fes, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Exibir mapas de aplicacdes" (F6).
— Os mapas de aplicacdes sao exibidos na vista do mapa:

j & :@"m@'@)lmj L

® Mapa Auftrag 1 | > l

o |
_ _ W <16300
7 [l <15565
‘ : % <14832
— <14093
<13366

<12633
W <11%00

il

4.4.3.3.2 Adaptar valor nominal

Para adaptar o valor nominal do mapa da aplicagdo, proceda da seguinte forma:

1.
2.

Prima no ecra tactil o botdo "Adaptar valor nominal” (F11).

Introduza no ecra tactil o valor percentual através do campo numérico, da
roda de scroll ou da barra deslizante, pelo qual o valor nominal deve ser
adaptado.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".

> Nota

A gama de valores valida para a adaptagéo do valor nominal situa-se entre -95 e
200%.

> Nota

O valor percentual selecionado é adicionado ou subtraido do valor de base.
Exemplo: O valor de base situa-se em 200 kg/ha. Caso escolha uma adaptacdo do
valor nominal de 100%, ent&o o valor nominal situa-se nos 400 kg/ha apds a
adaptacao.
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4434 Comentéarios
Neste separador ira encontrar uma lista com os seus comentarios memorizados:

- Kommentar 1
Tempo  05-06-2014 18:15

“| Kommentar 2
Tempo  05-06-2014 18:16

| Kommentar 3
Tempo  05-06-2014 18:16

Para criar um comentario novo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Criar novo" (F10).

2. Introduza o comentario novo através do teclado no ecra tactil.
3. Confirme a sua introducao com "OK".

> Nota

Os comentéarios memorizados ndo podem ser apagados.
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4.4.35 Processar pedido

Neste separador ird encontrar a seguinte mascara de operagao:

#  Processar pedido

Designacao da pedido
| Auftrag 1 |
@

Cliente
) | Kunde 2

Cidade
| Stadt

Funcionamento
Betrieb 4

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

Processar pedido

@} Para mais informac¢des sobre as op¢des de operagdo, consulte o
4 capitulo 4.4.2.4.

Solicitar a base de dados
- Prima no ecra tactil o botdo "Base de dados” (F3).
| —

— Para mais informacg@es sobre as op¢des de operacédo da base de
dados, consulte o capitulo 4.3.
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4.4.3.6 Relatério

Neste separador ird encontrar um resumo dos dados do pedido.

B

Relatério

Pedido
Designacao da pedido
Estado do pedido
Contador
Tempo total de funcionamento

Cliente
Kunde 2
StraBe = 12345-6789
12345 1234-56789
Stadt

Funcionamento

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

Gerar relatério
%El Prima no ecra tactil o botdo "Gerar relatério” (F10).
- O relatério é exportado em PDF com a encomenda.

El Configurar o relatério
& g
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4.4.3.6.1 Configurar o relatério

Para configurar um relatério, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Configurar relatério" (F12).
— Abre-se a seguinte méscara de operagéo:

Estado do pedido
SEE Contador I @

@ Cliente

@‘L Funcionamento I
@ Campo I

2. Selecione os parametros que devem ser indicados no relatério de
encomenda. Para tal, prima no ecra tactil o parametro ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

3. Introduza o valor booleano.
4. Confirme a sua introdu¢do com "OK".
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4.5
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Importar dados do pedido

Para importar os dados da encomenda, proceda da seguinte forma:

1. Exporte no ficheiro de lotes os dados da encomenda desejados no formato
ISO-XML para uma pen USB na pasta \Taskdata. Caso existem varios
ficheiros da encomenda na pen USB, estes podem ser organizados por meio
de subpastas.

2. Ligue a pen USB ao terminal.

3. Prima no ecra tactil o botao "Importar dados da encomenda" ou rode a roda
de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de
scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte mascara de operagéo:
' { 14:16
‘ & ’]ﬁﬂ "é:" %
E‘ﬂ Importar dados do pedido
3 Pedidos (38 KByte)
\DISK_USB\TASKDATA
Kunde 2
Betrieb 2 (Feld 2)
‘ AN ‘ #-1, Auftrag 1 AN
_— Kunde 2
{Feld 1)
| #63, Auftrag 2
| E— T ~
OK

4. Selecione o ficheiro da encomenda que deve ser importado. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com o ficheiro da encomenda ou comute com os botdes
"Para cima" (F10) e "Para baixo" (F11) entre os ficheiros da encomenda ou
rode a roda de scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima em seguida a
roda de scroll ou o botdo "OK" (F6).

Cuidado!

Ao importar, todos os dados da encomenda e os dados mestre memorizados

atualmente no terminal serdo substituidos!
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Nota

O processo podera demorar alguns minutos. Depois de os dados serem
importados, o CCl.Control serd reiniciado automaticamente.

Nota

Se os dados da encomenda forem importados maioritariamente por transferéncia
online, a funcdo "Apagar Taskdata apés a importacdo” deve ser ativada (cf.
capitulo 4.7.3.3).
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4.6 Exportar dados do pedido

Existem duas formas de exportar os dados da encomenda:

Para uma pen USB: Requer uma pen USB ligada ao terminal.
Para a transferéncia Requer uma app, por ex. CCIl.Courier ou
online: CCl.farmpilot, que permita transferir os dados da

encomenda online.

Para exportar os dados da encomenda, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Exportar dados da encomenda” ou rode a roda
de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de

scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o

bot&o "OK" (F6).

> Nota

Caso nenhuma das app, que permitam transferir os dados da encomenda online,
esteja ativada, os dados da encomenda serdo exportados neste ponto diretamente
para a pen USB.

— Abre-se a seguinte mascara de operagao:

D —

Bk.a Destino da exportacao

ESC ‘P Pen USB oK

[ 4) Pen USB

[ - -
E Transferéncia online
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2. Escolha entre "Pen USB" e "Transferéncia online". Para tal, prima no ecré
tactil o botédo com o caminho de transferéncia desejado ou rode a roda de
scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK".

3. Confirme a selecdo com "OK".

4. Os dados da encomenda s&o exportados.

Nota

Os dados da encomenda s&o memorizados na pen USB na pasta TASKDATA e
na subpasta \TASKDATA\TC_yyyymmdd_hhmm\.

O nome da subpasta inclui a data e a hora de exportacdo. Deste modo, varias
exportacdes podem ser efetuadas numa pen USB, sem que os dados sejam
reescritos.
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4.7 Configuracdes

Nas configuracdes podera ativar e desativar o histérico automético e as
notificacdes e aceder as configuragdes avancadas.

Historico Automatico

Notificacoes

Configuragoes avancadas

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Ativar/desativar o histérico automatico

Ativar/desativar notificacdes

M A

Aceder as configurac6es avancadas
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4.7.1 Ativar/desativar o histérico automéatico

O histérico automatico destina-se a documentar os dados da encomenda de forma
automatica e permanente. Deste modo, a documentagéo é garantida, mesmo se o
condutor ndo criar ou iniciar encomendas.

O histérico automatico documenta todos os trabalhos que foram executados num
dia numa tarefa. Estes dados da encomenda podem ser calculados e avaliados no
PC, se for utilizado um ficheiro de lotes que possa atribuir os dados a encomendas
individuais.

Para ativar/desativar o histérico automéatico, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Histérico Automatico" ou rode a roda de scroll até
o0 botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.
3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

> Nota

Se uma encomenda for iniciada enquanto o histérico automatico estiver ativado, a
documentacéo automatica € pausada. Caso esta encomenda seja pausada, a
documentacdo automatica é reiniciada.

> Nota

Os dados da encomenda documentados através do histérico automatico tém de
ser exportados (ver capitulo 4.6). As encomendas com mais de 7 dias serdo
apagadas automaticamente.

4.7.2 Ativar/desativar notificacdes
Se o terminal for desligado durante um pedido ativo, pode tocar um sinal acustico
juntamente com um aviso ao reativar.

Podem ser exibidas notificagbes, caso deva ser introduzida uma razéo para a
pausa de uma encomenda ou seja alcan¢ado ou abandonado um campo.

Para ativar ou desativar as notificacdes e sinais, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo com a indicacéo desejada ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.
3. Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.7.3 ConfiguracGes avancadas

Para aceder as configuragdes avancadas, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecré tactil o botdo "Configuracdes avangadas" ou rode a roda de
scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte mascara:

< loiEH~

Task Controller No. I

Retardamento I 30s

Apagar dados da tarefa I D

apods importacao

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

Introduzir instancia de funcéo

Introduzir retardamento

M A

Apagar dados do pedido apds a importagao
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4.7.3.1 Introduzir instancia de funcéo

A instancia de funcédo é o endereco do Task Controller, com base no qual a
maquina ISOBUS pode selecionar um Task Controller para o caso de existirem
varios Task Controller no bus.

> Nota

A méaquina ISOBUS seleciona o Task Controller com a instancia de fungdo mais
reduzida.

Para introduzir a instancia de funcéo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Instancia de funcdo" ou rode a roda de scroll até
o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

Nota
A gama de valores valida para instancia de funcao situa-se entre 1 e 32.

Nota
A predefinicdo para a instancia de funcéo é 1.

Nota
O terminal deve ser reiniciado apoés a alteracédo das configuracdes.

4.7.3.2 Introduzir retardamento
Para introduzir o retardamento para a notificagdo ao sair do campo (cf. capitulo
4.7.2), proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Retardamento” ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.7.3.3 Apagar dados do pedido apés aimportacao

94

[

Nota

Esta funcao s6 é relevante se os dados da encomenda forem transferidos por
transferéncia online.

Os dados do pedido que forem transferidos por transferéncia online séo
memoarizados no disco rigido interno. Estes dados nédo sdo apagados durante a
importacdo dos dados da encomenda para a CCl.Control (cf. capitulo 4.5). Para
que a memoéria nao fique toda ocupada ap6s algum tempo, os dados da
encomenda podem ser apagados automaticamente do disco rigido interno apés a
importacao.

Para ativar/desativar esta funcéo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Apagar Taskdata apds a importacao” ou rode a
roda de scroll até o botado ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.

3. Confirme a sua introdu¢cdo com "OK".
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5 Resolucéo de problemas

5.1 Erros no terminal

A seguinte vista geral mostra-lhe possiveis erros no terminal e a sua resolucéo:

mas nao foi exibido

. Erro de ligacdo do upload
do software

Erro Causa possivel Resolucéo
N&o é possivel ligar o terminal | O terminal ndo esta . Verificar a ligacao
corretamente ligado ISOBUS
. A ignicdo ndo esté ligada. | * Ligar o trator.
O software da maquina ligada | Resisténcia de . Verificar a resisténcia
néo é exibido terminacdo do bus em
falta
. O software foi carregado, | * Verificar se o software

pode ser ligado
manualmente a partir do
menu Iniciar do terminal

. Verificar a ligagéo fisica
. Contactar o servi¢co de

apoio ao cliente do
fabricante da maquina
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5.2 Mensagens de erro

A seguinte vista geral mostra-lhe as mensagens de erro na CCl.Control, a sua
causa possivel e a resolucéo:

Erro

Causa possivel

Resolucéo

A exportacao foi interrompida
porque que ndo foi encontrada
nenhuma pen USB.

Nenhuma pen USB inserida.

Inserir a pen USB.

N&o é possivel criar a pré-
visualizacao.

Ficheiro ISO-XML com erros ou
muito grande para criar uma
pré-visualizacao.

A importacao foi interrompida
porque que néo foi encontrada
nenhuma pen USB.

Nenhuma pen USB inserida.

Inserir a pen USB.

Nenhuma méquina ativa. O
Control ndo consegue
encontrar maquinas ativas.
Pretende mesmo assim iniciar
a encomenda?

N&o ha nenhuma maquina
ligada com a funcionalidade
Task Controller .

Ativar ou ligar a maquina que
suporte o Task Controller.

O mapa é utilizado por uma
outra encomenda.

Ja existe uma encomenda em
curso com um mapa de
aplicacdes.

Interromper o pedido ativo e
voltar a solicitar a vista do
mapa.

Nenhuma informacéo do
mapa.

Nenhum mapa de aplicac¢bes foi
atribuido a encomenda atual.

Criar um mapa de aplicacdes
com o ficheiro de lotes e
atribuir a encomenda.

Na&o foi possivel gerar o
relatério do pedido.

Erro durante a exportacéo.

Documentacdo ou dados mestre
com erros.

N&o € possivel apagar.

O elemento a apagar ndo pode
ser apagado.

N&o é possivel apagar a
entrada, visto que nao foi
criada no terminal.

Os conjuntos de dados
importados de um ficheiro de
lotes ndo podem ser apagados
no terminal.

N&o é possivel apagar a
entrada, visto que existem
referéncias da base de dados.

O conjunto de dados é utilizado
por um outro conjunto de dados.

Atribuir uma outra entrada no
conjunto de dados
referenciado.

Control ndo consegue detetar
um contador. Algumas funcdes
do Control ndo podem ser
utilizadas. Pretende mesmo
assim iniciar a encomenda?

A maquina ligada n&o suporta
todos os contadores
necessarios.

Ligar uma méquina com um
conjunto de fun¢des completo.

Sinal GPS perdeu-se.

Fraca rececao.

Conduzir para uma éarea livre e
aguardar até o recetor de GPS
voltar a ter rececao.
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Control ndo recebe dados
GPS validos.

Configuracéo do recetor de GPS
com erros.

Verificar configuracéo do
recetor de GPS.

Terminar pedido ativo? Uma
encomenda terminada ndo
pode ser continuada.

Se a documentacao tiver sido
terminada, n&o é possivel
prosseguir com uma
encomenda.

Pausar a encomenda.

Nao ha memédria suficiente.

A importacao foi interrompida
porqgue a meméria disponivel
nao é suficiente.

Os dados da encomenda a
importar sdo demasiado
grandes ou a memoria
necessaria ndo esta disponivel.

Reduzir dados da encomenda
do ficheiro de lotes.

Erro na base de dados

A base de dados nao pode ser
aberta.

A base de dados esté
danificada. Contacte o servico.

Base de dados com erros.

Importar novamente os dados
da encomenda.

CUIDADO: Os dados
(exportados) ndo
memorizados até ao momento
sao perdidos!

A exportacgéo foi interrompida
porque a meméria disponivel
nao é suficiente.

Os dados da encomenda a
exportar sdo demasiado
grandes ou a memoria
necessaria ndo esta disponivel.

Utilizar outro meio de
armazenamento ou apagar 0s
dados desnecessarios no meio
de armazenamento utilizado.

Méquina separada.

A maquina utilizada na
encomenda corrente foi
desconectada.

O conector ISOBUS da maquina
foi retirado.

Ligar novamente o conector da
maquina.

Memoéria reduzida.

A membéria disponivel é
reduzida. Pare a encomenda
corrente e exporte os dados.

A memodria interna disponivel é
reduzida.

Terminar o pedido ativo e
exportar dados para um
suporte de armazenamento
externo.

Memoéria insuficiente.

A memobria disponivel é muito
reduzida. A encomenda
corrente foi parada. Exporte os
dados.

A memodria interna disponivel é
muito reduzida para continuar a
registar dados.

Exportar dados para um meio
de armazenamento externo.

Sair do campo.

Saiu do campo da encomenda
atual. Pretende mesmo assim
pausar a encomenda?

A posicdo GPS encontra-se fora
do campo pertencente a
encomenda.

O mapa da aplicagédo ndo &
suportado. Este pedido ndo
pode ser executado.

Estéa definido mais de um valor
para, no minimo, uma zona,
sem que as funcgbes da
maquina estejam atribuidas.
Para mais informagoes,
consulte o manual de
instrucdes.

GPS nao ativo

GPS néo disponivel. Pretende
iniciar este pedido sem GPS?
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Esta ativo outro pedido.

Exportacéo de dados falhou.
Verifique o suporte de
armazenamento e tente
novamente.

Na&o foi possivel criar pasta:

Ocorreu um erro durante a
importa¢éo do mapa da
aplicagéo.

Ocorreu um erro durante a
importa¢éo da margem do
campo.

Erro ao abrir o ficheiro Shape.

Erro ao abrir o ficheiro da base
de dados.

O tipo do ficheiro Shape nao é
suportado.

O ficheiro Shape contém
dados invélidos.

O ficheiro Shape contém mais
de 254 zonas.

O ficheiro Shape contém mais
de 1024 pontos.

O ficheiro Shape ndo contém
dados.
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Nota

No terminal podem ser exibidas varias mensagens de erro, as quais dependem da
magquina.

Poderéa encontrar uma descrigdo detalhada destas possiveis mensagens de erro e
da correcéo de erros no manual de instru¢cdes da maquina.

Nota

Se nao for possivel operar a maquina, verifique se o "Interruptor de paragem" foi
premido. SO sera possivel voltar a operar a maquina quando o interruptor ja nao
estiver premido.
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6 Estrutura do menu
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7 Glossario

Ficheiro de lotes

Sistema de mapas de parcelas de terrenos, software para o processamento dos
dados do rendimento e criacdo de mapas de aplicac@es. (Sistema de informacao
FarmManagement)

Técnica de aplicacéo

A técnica com que uma atividade é efetuada, por ex. trabalho do solo com uma
charrua ou um escarificador.

Mapa da aplicacéo

Mapa de valores nominais especifico da area parcial, no qual se define, numa
parcela de terreno, a quantidade do produto a aplicar, por exemplo durante a
fertilizagdo, para cada area parcial. E transmitido como ficheiro para o terminal
gue o processa durante o trabalho de acordo com a posi¢cdo no campo.

Normalmente, durante o planeamento de mapas de aplicag6es, para além dos
mapas de rendimento, entram muitas outras informacdes, tais como dados
meteoroldgicos, resultados de ensaios de variedades, assim como resultados da
andlise de localizacéo, tais como por exemplo amostras do solo, cartas dos
solos ou imagens aéreas.

Ficheiro da
encomenda

Um ficheiro no formato ISO-XML, o qual inclui os dados mestre e os dados da
encomenda. Podera também incluir mapas de aplica¢gdes. O ficheiro da
encomenda é criado no ficheiro de lotes, importado para a CCl.Control e
exportado apds o processamento da encomenda para avaliagdo dos dados do
processo.

Mé&scara de operacéo

Os valores e elementos de comando representados no ecra resultam no total na
méscara de operacdo. Os elementos representados podem ser selecionados
diretamente através do ecra tactil.

Funcionamento

Também conhecida por quinta; todos os campos pertencem a uma empresa, 0S
guais se encontram na posse do cliente; um cliente pode ter varias empresas.

Valor booleano

Um valor com o qual apenas se pode selecionar entre verdadeiro/falso,
ligado/desligado, sim/néo, etc.

CCl

Competence Center ISOBUS e.V.

CCl.Control

Processamento do pedido ISOBUS

Interface de dados

Descreve o tipo e o caminho da troca de dados (por exemplo por meio de pen
USB).

DDD

Device Description Data
Folha de dados eletrénica da maquina.

Cartografia do
rendimento

Os mapas de rendimento indicam a quantidade colhida e em que parcela de
terreno foi colhida. Estas informacdes fornecem a base para uma etiologia
especifica em zonas de baixo rendimento e servem de base ao processo de
decisdo para futuras medidas de gestéo.

Se, durante a avaliacdo dos mapas de rendimento, um agricultor detetar que os
rendimentos variam regularmente de forma significativa dentro de uma parcela
de terreno, uma gestao especifica das areas parciais pode ser (til.

Um sistema para a cartografia do rendimento € constituido por
* Registo do rendimento e
* Processamento dos dados do rendimento.

Condutor

Executa a encomenda planeada e opera a maquina

Campo

A area a qual pode ser atribuida uma encomenda.

GPS

Global Positioning System.
O GPS é um sistema para a determinacéo de posicao por satélite.
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GSM Global System for Mobile Communication
Norma para redes moveis completamente digitais, utilizada maioritariamente
para telefonia e mensagens curtas, tais como a SMS.
ISO-XML Formato ISOBUS especifico baseado em XML para ficheiros de encomendas.
ISOBUS ISO11783

Norma internacional para a transferéncia de dados entre maquinas e aparelhos
agricolas.

Menu de contexto

Interface de utilizador gréafica
Permite editar, copiar, apagar ou adicionar dados.

Cliente O proprietario ou arrendatario da empresa, na qual € processada uma
encomenda.

Tempo de O tempo no qual se processa uma encomenda.

funcionamento

Atividade Atividades de cultivo de plantas
a tarefa que se executa no campo, tal como, por exemplo trabalho do solo ou
fertilizacéo.

Maquina Reboque ou aparelho acessério. Uma maquina com a qual se pode processar

uma encomenda.

Interface da maquina

Canal de comunicac¢édo do terminal para a maquina.

PDF

Portable Document Format
Formato de ficheiros para documentos

Espécie de plantas

Tipo ou espécie de uma planta, por exemplo milho ou cevada

Variedade de plantas

Variedade especial ou o cultivo de uma espécie de plantas.

Produto

Um produto é aplicado ou movido no &mbito de uma atividade no campo, por ex.
agentes de fertilizac&@o, produtos fitossanitarios ou colheita.

Dados do processo

Parametros, os quais podem ser disponibilizados a CCl.Control por uma
magquina durante o trabalho (estado de trabalho, consumo, etc.). Estes sao
assumidos no ficheiro da encomenda para uma avaliacdo posterior.

Interface

Parte do terminal que serve para a comunica¢cdo com outros aparelhos

Interface de série

O terminal possui duas interfaces de série RS232-1 e RS232-2. Através destas
interfaces pode-se ligar aparelhos de expanséo externos, como por exemplo
recetores de GPS, modems ou impressoras.

Dados mestre

Os dados mestre sdo conjuntos de dados fixos que nao se alteram durante o
trabalho (por exemplo Condutor, Empresas, etc.).

Funcionamento stand-
alone

Funcionamento da CCl.Control sem ficheiro da encomenda.

Area parcial

Com os mapas de rendimento e outros meios da andlise de localizagéo, tais
como cartas dos solos ou mapas em relevo, imagens aéreas ou multiespectrais
pode-se definir, com base na experiéncia prépria, zonas dentro da parcela do
terreno, caso estas variem consideravelmente ao longo de cerca de quatro a
cinco anos. Se estas zonas possuirem uma dimensao suficiente e se houver,
por exemplo no caso do trigo de Inverno, uma diferencga no potencial de
rendimento de cerca de 1,5 t/ha, recomenda-se que as atividades de cultivo de
plantas nestas zonas sejam adaptadas ao potencial de rendimento. Este tipo de
zonas sao designadas de areas parciais.
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Processamento Utilizacao suportada por satélite de um mapa de aplicacoes.
especifico de areas

parciais

Terminal CCI 100 ou terminal CCI 200 ISOBUS

Ecra tatil Ecréa sensivel ao toque através do qual é possivel operar o terminal.
WLAN Wireless Local Area Network

Rede local sem fios.

XML Extended Markup Language

Linguagem de marcacdo légica e também a sucessora e complemento da
HTML. Com a XML é possivel definir os préprios elementos da linguagem, de
modo que outras linguagens de marcacéo, como a HTML ou WML, possam ser
definidas por meio da XML.
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8

ISOBUS em funcionalidades

TC-GEO

Task-Controller basic (totals)

Assume a documentacéo de valores da soma, 0s quais séo
Uteis tendo em vista o trabalho desempenhado. O aparelho
disponibiliza os valores. A troca de dados entre o ficheiro de
lotes e o Task Controller tem lugar através do formato de
dados ISO-XML. Deste modo pode-se importar as
encomendas de forma cémoda para o Task Controller e/ou a
documentacao concluida pode ser novamente exportada.

Task-Controller geo-based (variables)

Oferece a opgao de recolher também dados relacionados
com a localizagéo - ou planear pedidos relacionados com a
localizagdo, por exemplo por meio de mapas de aplicagdes.
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CCl.Control

Lista dos clientes

Lista das empresas

Lista dos campos

Lista dos condutores

Lista das maquinas

Lista dos produtos

Lista das atividades

Lista das espécies de plantas

Lista das encomendas

Contador

Processar pedido

Iniciar ou prosseguir com o
processamento da encomenda

Terminar o processamento da encomenda

Comutar entre leituras do contador

Configurar

Importar dados do pedido

Pen USB

Pré-visualizacao Vista do mapa

(!E'

| o

E‘gﬂl

Base de dados

Cliente

Funcionamento

Campo

Condutor

Maquina

Produto

Atividade

Espécie de plantas

Pedido ativo

Comentario

Mapa

Relatério

Pausar processamento do pedido

Exibir mapas de aplica¢gdes

Solicitar a base de dados

Exportar dados da encomenda.

Flash NAND

Gerar relatério



ﬁ') Aumentar o zoom Q Diminuir o zoom
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W Apagar @ Editar/Indicar

Adicionar T Copiar
K

) Comutar para a direita ( Comutar para a esquerda
~~ Comutar paracima ~~  Comutar para baixo
OK Confirmar selegéo ou introdugéo El Enderecgo
E Ndmero de telefone Namero de telemovel

T Filtro Y Repor filtro

RESET
A 2z
lzr Ordenarde A-Z ‘nl* Ordenar de Z - A

. . . Importar mapa da aplicacdo ou margem
Selecionar a partir de uma lista P b plicag 9

do campo em Shape Format

[

. Exportar dados da maquina ou margem
Adaptar valor nominal
do campo em Shape Format
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CCI.TECU - Introducgéo

1 Introducao

1.1 Sobre este manual

1.2 Referéncia

O presente manual de instru¢cées faz uma introducao sobre a operacéo e
configuragdo da app CCl.Tecu. Esta app foi pré-instalada no seu terminal ISOBUS
CCI 100/200, podendo ser apenas ai executada. Somente com conhecimento
deste manual de instrucdes se podem evitar erros de funcionamento e garantir um
funcionamento sem problemas.

Este manual de instrucdes tem de ser lido e compreendido antes de colocar o
software em funcionamento, de modo a prevenir-se problemas na utilizacao.

Este manual descreve a CCI.TECU na versao CCL.TECU v6.

Para consultar o nUmero da versao CCIL.TECU instalada no seu terminal ISOBUS
CCl, proceda da seguinte forma:

1.

2.
3.
4

Prima a tecla Home para aceder ao menu principal.
Prima o botéo "Configuracdes" (F1) no menu principal.
Selecione o separador Informacgéo e Diagnoéstico.

Prima no separador Informagéo e Diagndéstico o botdo "Informacao do
Terminal”.

Prima o botéo "Informac&o de Software" no ecra tactil.

— No campo de informag¢fes agora exibido € indicada a verséo dos
componentes do software do terminal.
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1.3 Sobre a CCI.TECU

Nos tratores modernos utiliza-se um grande nimero de componentes eletrénicos;
para além dos sensores para registo dos dados operacionais, estes sédo sobretudo
aparelhos de comando eletrénicos (ECU) para controlo das diversas fun¢des do
trator. Os componentes eletrénicos sdo normalmente ligados uns aos outros
através do chamado sistema de bus e trocam assim informacdes do trator como a
velocidade do percurso ou a rotacéo do eixo de tomada de forca.

Para disponibilizar informag8es como a velocidade do percurso, a rotagdo do eixo
de tomada de forca ou a posicéo atual da suspenséo de 3 pontos (3 pontos) e
também uma maquina ISOBUS, necessita-se da ECU do trator (TECU).

Num trator ISOBUS, a TECU estabelece a ligacdo entre o sistema de bus do trator
e 0 ISOBUS e fornece assim as informagdes do trator mencionadas acima a
maquina.

Os novos tratores sao ja muitas vezes compativeis de fabrica com ISOBUS e
equipados com uma TECU. Este tipo de TECU é designado em seguida como
TECU priméria.

A maioria dos tratores em utilizagdo ndo sdo no entanto compativeis com
ISOBUS, podendo porém ser reequipados por meio de um conjunto de cabos de
atualizacdo. Estes conjuntos de cabos néo incluem normalmente TECU, ou seja, a
ligagdo a maquinas ISOBUS e a terminais de operagéo € possivel, mas ndo é
possivel aceder as informagdes do trator.

A CCIL.TECU descrita neste manual fecha esta lacuna. Trata-se aqui de uma
solucdo de reequipamento.

Através da CCI.TECU as informac¢des do trator séo lidas pela tomada de sinal e
transmitidas & maquina ISOBUS.

1.3.1 Modo passivo/ativo

Se no trator existir apenas a CCIL.TECU, este trabalha automaticamente no modo
ativo. No modo ativo

1. aCCILTECU |é os sinais da tomada de sinal,

2. a CCILTECU calcula os valores para a velocidade, a rotacdo do eixo de
tomada de forga e a posi¢édo de 3 pontos e

3. a CCILTECU envia os valores calculados para a velocidade, a rotagédo do eixo
de tomada de forca e a posicdo de 3 pontos a todas as maquinas ISOBUS.

Se o trator possuir uma TECU primaria ou uma TECU com uma prioridade mais
alta, a qual disponibiliza as informag6es do trator através do ISOBUS, a CCI.TECU
comuta automaticamente para o modo passivo.

No modo passivo as informacdes, que estédo disponiveis no ISOBUS, sédo
exibidas, uma ligac@o a tomada de sinal sé € necessaria se nem todas as
informacdes do trator forem disponibilizadas por meio do ISOBUS (cf. capitulo 4.4)

1.3.2 Contador de hectares / Documentacédo

A CCIL.TECU dispde de um contador de hectares como uma funcéo adicional.

O contador de hectares destina-se a indicacdo do desempenho das areas, do
tempo de trabalho e da via. O registo do desempenho das areas é feito através da
medi¢do do percurso de trabalho e da multiplicagdo com a largura de trabalho
ajustavel.

A funcéo de documentacdo da CCIL.TECU complementa o contador de hectare
para um registo dos dados do processo. Os dados do processo sdo memorizados
pela CCl.Control num pedido ativo.
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1.3.3 Desativacao retardada

Se o trator (ISOBUS) é desativado ao rodar a chave da ignigdo, as maquinas
ISOBUS podem causar automaticamente uma desativacao retardada do
abastecimento de energia (elétrica). Normalmente a maquina faz uso disto, para
poder gravar parametros de configuracéo ou retomar um estado definido.

A CCI.TECU disponibiliza a desativacdo retardada como fun¢éo adicional para
todos os tratores, que estdo equipados com conjunto de cabos de atualizacéo
ISOBUS IRB da CCI.

> Nota

A desativacao retardada esta disponivel para todos os terminais a partir da
geracao de hardware 2.
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2 Seguranca

2.1 Identificacdo das indicacbes no manual de instrucdes

As indicacdes de seguranca incluidas neste manual de instrucdes estédo
identificadas de forma especifica:

Atencdo - Perigos gerais!
O simbolo de seguranca no trabalho identifica indicagdes de seguranga gerais,
cuja ndo observancia resulta em perigo para a vida e membros de pessoas.

Observe com cuidado as indicagdes relativas a seguranca no trabalho e comporte-
se com extremo cuidado nestes casos.

' Cuidado!
O simbolo Cuidado identifica todas as indica¢ges de seguranga, que remetem
° para regulamentos, diretivas ou processos de trabalho, devem ser

obrigatoriamente respeitadas. A ndo observéncia pode resultar em danos ou
destruicdo do terminal, assim como em anomalias.

> Nota

O simbolo Nota salienta dicas de utilizag&o e outras informagdes especialmente
Uteis.
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3 Colocacédo em funcionamento

Encontra no manual de instru¢des do seu terminal as informacdes relativas a
montagem e alimentagdo de tenséo, assim como a ligacdo ao ISOBUS.

3.1 Ligar atomada de sinal

A CCI.TECU avalia as informagdes do trator presentes na tomada de sinal do
trator (velocidade, rotacdo do eixo de tomada de forca, etc.) e transmite estas
informacdes a todas as maquinas ISOBUS.

Para a ligacdo do terminal a tomada de sinal é necessario um cabo de sinais.

Cabo de sinais

Para ligar o terminal a tomada de sinal do trator, proceda da seguinte forma:

1. Ligue a interface "Sinal" no terminal através do cabo de sinais & tomada de
sinal.
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A tomada de sinal conforme
do sensor:

Sensor daroda:

Sensor de radar:

Sensor de eixo de
tomada de forcga:

Sensor de 3 pontos:

a IS0 11786 esta ocupada com os seguintes dados

Emite um determinado nimero de sinais elétricos
proporcional a rotacao da roda. A velocidade teérica
do trator pode assim ser calculada.

Emite um determinado ndmero de impulsos elétricos
proporcional ao percurso percorrido. A velocidade
real pode assim ser calculada.

Emite um determinado nimero de impulsos elétricos
proporcional a rotacéo do eixo de tomada de forca. A
rotacdo do eixo de tomada de forca pode assim ser
determinada.

Fornece uma tenséo de saida proporcional a posicao
atual da suspensao de 3 pontos.

Nota

Num terminal da geracdo de hardware 1, a CCIL.TECU, na presente versdo, pode

avaliar apenas os sinais de

um dos dois sensores de velocidade.

Com um terminal a partir da geracdo de hardware 2, ambos 0s sinais de
velocidade podem ser utilizados simultaneamente (cf. capitulo 4.3.3.3).
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3.2 Ligar com conjunto de cabos de atualizacao IRB

Para a ligacdo ao ISOBUS e a alimentacéo de tensdo é necessario o cabo tipo B .

Cabo tipo B

Para ligar o terminal ao ISOBUS e a alimentacao de tenséo, proceda da seguinte
forma:

1. Ligue as interfaces "CAN1-IN" e "CAN1OUT" no terminal através do cabo tipo
B com os conectores M12 ao conjunto de cabos de atualizagdo IRB.

3.3 Instalar o software

A CCIL.TECU faz parte do volume de fornecimento do terminal ISOBUS CCI, uma
instalacdo n&o é possivel nem necesséaria.
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4 Operacao

4.1

41.1

41.2

4.1.3

41.4

10

Iniciar o programa

Vista principal

A CCLTECU ¢ ativada automaticamente com a ligacéo do terminal. Através da
vista principal pode aceder diretamente a todas as fungdes.

Para comutar para a vista principal da CCL.TECU, proceda da seguinte forma:

1. Prima no menu principal do terminal no ecré tactil o botdo "ECU" ou rode a
roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

— Abre-se a seguinte vista principal:

’ { 14:22
« |
; v N do tract ,
‘ 5‘1’ [ &) TaocToerlo ractor ] ‘ / ‘
oY
. y 30 | J
20\‘ vl /40
10_° . 50
= N e )
‘ = ‘ : KM/H : Q\\\,

A CCL.TECU estéa dividida em 4 areas:

A vista principal destina-se a indicar a velocidade, a rotacdo do eixo de tomada de
forca e a posicédo de 3 pontos e permite um acesso direto a todas as fun¢fes da
TECU.

Lista de tratores

Introducéo ou alteragdo dos dados do trator.

Contador de hectares

Documentacéo

O contador de hectares possibilita-lhe a medigdo e indica¢@o dos tempos reais de
trabalho, da via e do desempenho das areas, ver também capitulo 4.5.

A funcéo de documentacdo permite-lhe o registo relativo ao pedido dos dados do
processo, ver também capitulo Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden. . A CCl.Control memoriza estes dados do processo no pedido ativo.
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4.2 Vista principal

Na vista principal da CCI.TECU pode encontrar os seguintes dados:

1. Nome do trator atual,
2. Indicacéo da velocidade,
3. Indicacao da rotacdo do eixo de tomada de forc¢a,
4. Indicacado da posicdo da suspenséao de 3 pontos,
5. Indicag&o do sensor de velocidade selecionado e
6. Indicacdo da posicao de trabalho ou de transporte e da direcao de conducéo.
1 2
I ( 14:22
‘ & |@l 7
\ - J [ % ?:CT(:E; (110 tracto ] ‘ ’
> /
“ 30 —t
20 | 40
10 . 50
. o Q.
== \ 0 . &3
0 — <=m 0 ,0 — 60
Q) 5

> Nota

A indicag@o de velocidade da CCI.TECU néo substitui o taquimetro do trator. Para
viagens em percursos, aos quais se aplica o StvO (codigo da estrada aleméao),
estas ndo devem ser utilizadas para controlar a velocidade.

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

Comutar para a lista de tratores:
Prima o botao "Lista de tratores" (F8) no ecra tactil.

=1l
5
5%) Podera encontrar mais informacdes sobre a lista de tratores no
capitulo 4.3.

Comutar para o contador de hectares:
S E Prima no ecra tactil o botdo "Contador de hectares" (F12).

Podera encontrar mais informacdes sobre o contador de hectares no
capitulo 4.4.

Selecionar trator
Editar trator selecionado

[+] . .
)és Selecionar sensor de velocidade

11
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o Definir posicao de trabalho

== Ativar documentacgé&o

4.2.1 Selecionar trator

Para selecionar um trator, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo com o nome do trator atual. Se o botdo com o
nome do trator estiver marcado a branco, podera, em alternativa, premir
também a roda de scroll.

— Abre-se uma lista dos tratores memorizados.

2. Selecione um trator da lista. Para tal, prima no ecréa tactil o botdo com o nome
do trator ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco.

3. Confirme a sua selegdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o
nome do trator.

4.2.2 Editar trator selecionado

Para editar os dados do trator selecionado, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "editar" (F2).
— Abre-se a vista detalhada do trator selecionado.

2. Selecione na vista detalhada o separador no qual deseja alterar algo. Para tal,
prima no ecra tactil o simbolo do separador ou comute com os botdes "Para a
esquerda” (F8) e "Para a direita" (F2) entre os separadores.

3. Introduza o novo valor e efetue as nova defini¢éo.

Para mais informacg6es sobre quais as op¢bes de operacdo presentes em cada
separador, consulte o capitulo 4.3.3.

12
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4.2.3 Selecionar sensor de velocidade
A indicacéo de velocidade avalia apenas um dos dois sensores possiveis. Podera
escolher entre os seguintes sensores:
e Sensor da roda
e Sensor por radar

Para selecionar o sensor de velocidade, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Selecionar sensor de velocidade" (F4).

— O simbolo situado abaixo da indicacao da velocidade, indica o sensor
selecionado:

\\3‘ O sensor de radar foi selecionado

Qj O sensor da roda foi selecionado

2. Selecione a configuracdo desejada.

> Nota

Adapte a sele¢do ao cabo de sinais utilizado num terminal da gerag&o de
hardware 1.

13
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4.2.4  Definir posigéo de trabalho
Para definir a posicédo atual dos 3 pontos como posicéo de trabalho, proceda da
seguinte forma:
1. Coloque os 3 pontos na posicao de trabalho desejada.
2. Prima no ecra tactil o botéo "Definir posicao de trabalho" (F6).
— O novo valor para a posicéo de trabalho é assumido sem resposta.

— Na vista principal é indicado se a maquina se encontra na posi¢édo de
trabalho ou de transporte.

%b’l Maquina em posicao de trabalho.

%\6\ Méaquina em posicao de transporte.

> Nota

Por exemplo, ao utilizar um EHR pode acontecer que a indicacdo dos 3 pontos
varie entre a posicdo de trabalho e de transporte. Para evitar que isto aconteca,
recomenda-se que prima o botéo "Definir posi¢do de trabalho" (F4) antes de os 3
pontos estarem a alguns centimetros da posic¢éo de trabalho.

> Nota

Para que o contador de hectares funcione corretamente, a posicao de trabalho
tem de ser definida no inicio da tarefa.

4.2.5 Ativar documentacéo
Para adicionar a documentacao relativo ao pedido dos dados do processo da
CCIL.TECU, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Ativar documentacao" (F10).

— A documentagédo esté assim ativada. O simbolo no botao altera-se.
Desative a funcéo pressionando novamente o boté&o.

14
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4.3 Lista de tratores

No item de menu Lista de tratores podera encontrar uma lista dos tratores
memorizados.

Os dados sobre um trator séo constituidos por
e nome do trator,

e um comentario e

e defini¢cBes do trator.

Nota

O trator atual estd marcado com o simbolo de um pequeno trator vermelho no
canto superior direito do bot&o.

| Tactor1 &
Comment
rd
Tractor 2
. .
+ ;
4

Tractor 4

Tractor 4

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Criar trator

Editar trator

~ +

E‘i Copiar trator

=]

Apagar trator

15
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43.1

4.3.2

16

Criar trator

Editar trator

Para criar um trator, proceda da seguinte forma:

1.

3.

Prima no ecra tactil o botéo "Criar trator" (F10).
— Abre-se a vista detalhada de um novo trator.

Selecione na vista detalhada o separador desejado. Para tal, prima no ecra
tactil os simbolos dos separadores ou comute com os botdes "Para a
esquerda” (F8) e "Para a direita" (F2) entre os separadores.

Introduza os novos valores e efetue as novas definicdes.

Para mais informac@es sobre quais as op¢des de operacao presentes em cada
separador, consulte o capitulo 4.3.3.

Nota

Aquando do fornecimento, encontra-se ja na lista um trator sem nome com
algumas predefini¢es. Altere as configuracdes (cf. capitulo 4.3.3).

Para editar um trator memorizado, proceda da seguinte forma:

1.

4.

Selecione na lista de tratores o trator, cujos dados devem ser alterados. Para
tal, prima no ecra téactil o botdo com o nome do trator ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

Prima no ecra tactil o botdo "Editar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se a vista detalhada do trator.

Selecione na vista detalhada o separador no qual deseja alterar algo. Para tal,
prima no ecra tactil o simbolo do separador ou comute com os botdes "Para a
esquerda” (F8) e "Para a direita" (F2) entre os separadores.

Introduza o novo valor e efetue as nova definicéo.

Para mais informacg@es sobre quais as op¢des de operacao presentes em cada
separador, consulte o capitulo 4.3.3.
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4.3.2.1 Copiar trator

B

4.3.2.2 Apagar trator

Para copiar um trator, proceda da seguinte forma:

1. Selecione na lista de tratores o trator, cujos dados devem ser copiados. Para
tal, prima no ecra tactil o botdo com o nome do trator ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

— Abre-se 0 menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botéo "Copiar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
— Abre-se a vista detalhada do trator copiado.

Nota

A copia é identificada por "Copy" atras do nome do trator.

Para apagar um trator, proceda da seguinte forma:

1. Selecione na lista de tratores o trator que deve ser apagado. Para tal, prima
no ecra tactil o botdo com o nome do trator ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).
— Abre-se o menu de contexto.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar" ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
— Abre-se um aviso.

3. Prima no ecra tactil o botdo "OK".

Nota

O trator atualmente selecionado (cf. capitulo 4.2.1) ndo pode ser apagado.

17
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4.3.3 Vista detalhada

A vista detalhada de um trator esta subdividida em 6 separadores: Vista geral,
comentario, definicdes do trator, velocidade, eixo de tomada de forca e suspenséo
de 3 pontos.

Os separadores Velocidade, Eixo de tomada de forga e Suspenséo de 3 pontos
nem sempre estéo disponiveis:

e O separador Velocidade s6 esta disponivel caso nas definicdes do trator a
tomada de sinal para o sensor da roda ou para o sensor de radar tenha sido
selecionada como fonte de sinais.

e O separador Eixo de tomada de forca sé esta disponivel caso nas definicbes do
trator a tomada de sinal para a rotacdo do eixo de tomada de for¢a tenha sido
selecionada como fonte de sinais.

e O separador Suspenséo de 3 pontos so esta disponivel caso nas definicées do
trator a tomada de sinal para os 3 pontos tenha sido selecionada como fonte de
sinais.

B
| ’ = @,@“‘5%‘@ @l 2 M ‘

i

Vista geral Tactor 1 ‘

|

|

Sensor da roda

D 2D &

Fonte Tomada de sinal
Impulsos 13000 /100m
Sensor por radar
Fonte Tomada de sinal
Impulsos 13000 /100m
mo Eixo de tomada de forga
Fonte Tomada de sinal
Impulsos/Rotagao 6
, Suspensao do 3.2 ponto
it Fonte Tomada de sinal
Valor min. (0%) 0.0
Valor max. (100%) 10.0
Limite posi¢do de trabalho 76 %

Estes estédo organizados da seguinte forma:

Vista geral: Indica as defini¢cdes para a velocidade, a definicdo
do eixo de tomada de forca e os 3 pontos.

Comentério: Indica um comentério com um maximo de 160
caracteres.

Defini¢des do trator: Indica 0 nome do trator e as definicbes para o

sensor da roda, sensor de radar, sensor de eixo da
tomada de forca e o sensor com 3 pontos.

Velocidade: Indica o nimero de impulsos por 100 metros emitido
pelo sensor.

Eixo de tomada de Indica o nimero de impulsos numa rotagéo do eixo

forga: de tomada de forca emitido pelo sensor.

Suspenséo de 3 Indica os valores de tenséo para a posigdo maxima

pontos: e minima.

Para comutar entre separadores, proceda da seguinte forma:

18
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1.

Prima no ecra tactil no respetivo separador ou selecione-o com a ajuda das
teclas direcionais (F8, F2).

19
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4.3.3.1 Vistageral

Neste separador séo exibidas as defini¢cbes para a velocidade, o eixo de tomada
de forca e a suspenséo de 3 pontos.

GRS

Sensor da roda

Fonte Tomada de sinal
Impulsos | 13000 /100m

Sensor por radar
Fonte | Tomada de sinal
Impulsos | 13000 /100m

Eixo de tomada de forga

Fonte | Tomada de sinal
Impulsos/Rotaco | 6

Suspensao do 3.2 ponto

Fonte | Tomada de sinal
Valor min. (0%) I 0.0
Valor max. (100%) I 10.0
Limite posigdo de trabalho | 76 %

20
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4.3.3.2 Comentéario

Neste separador é exibido um campo de comentario no qual pode inserir
observagdes ou esclarecimentos sobre o trator.

> Nota

Um comentério abarca no méaximo 160 caracteres. Se ultrapassar o limite do
campo de texto, o campo de texto ficara vermelho e ndo podera memorizar a

introducao.

|« ‘@1 R | 5 **

| R iRlelwRaam 2zl

’ < ‘ & Comentério Tactor 1 ‘ > ‘

[Comment ]

Possui as seguintes opcfes de operacao:

Criar comentario
Editar comentéario

I

4.3.3.2.1 Criar comentario

Para criar um comentario, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo vazio ou a roda de scroll ou o botédo "OK" (F6).
2. Introduza o comentério através do teclado no ecra tactil.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

4.3.3.2.2 Editar comentéario

Para editar um comentario, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo com o comentario ou a roda de scroll ou o botdo

"OK" (F6).
2. Efetue a alteracdo do comentario através do teclado no ecra tactil.
3. Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.3.3.3 Definicdes do trator

Neste separador sdo exibidos 0 nome do trator e as definicdes para o sensor da
roda, o sensor de radar, o sensor de eixo de tomada de forca e o sensor com 3
pontos.

|<_ ‘@\ e | & ™
—1 & igle[alnam ez

I < ‘ ~“gio Definigdes do tractor Tactor 1 ‘ > ‘
Nem— A4
| % Nome
Tactor 1
Sensor da roda
{= Tomada de sinal AN
| \\\‘ Sensor por radar S—
&= Tomada de sinal
o N~
| =
@ Sensor de eixo de tomada de forga
EC, Tomada de sinal
OK
—_—

Possui as seguintes opcfes de operacao:

— Editar nome
— Selecionar fonte de sinais
Selecione entre:
e Na&o disponivel
e Tomada de sinal (ISO 11786)
e CANle
e GPS (apenas no sensor de radar).
Ativar Power Management
Introduzir valor para atraso de desconexao
Ativar X-Sensor

> Nota

Pode selecionar o sensor da roda ou o sensor de radar como fonte de sinal com
um terminal da geracéo de hardware 1. O outro sensor sera automaticamente
indicado como N&o disponivel. A selecdo exclui-se mutuamente.

Com um terminal a partir da geracdo de hardware 2, ambos os sinais de
velocidade podem ser utilizados simultaneamente.

> Nota

Caso a CCIL.TECU se encontre no modo passivo (cf. capitulo 4.4), ndo é possivel
editar os pardmetros do trator ativo que séo enviados por outra TECU. Neste caso,
0s respetivos botdes ficam a cinzento e é indicado "CAN 1" como selecéo.

22



CCI.TECU - Operagéo

4.3.3.3.1 Editar nome

Para editar o nome do trator, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo com o nome do trator ou rode a roda de scroll até
o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o novo nome através do teclado no ecra tactil.
Confirme a sua introdug@o com "OK".

> Nota

O comprimento do campo de entrada para o nome é de 16 caracteres.

4.3.3.3.2 Selecionar fonte de sinais

Para selecionar a fonte de sinais para o sensor da roda, o sensor de radar, o
sensor de eixo de tomada de for¢a e 0 sensor com 3 pontos, proceda da seguinte
forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo com o sensor ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte lista de selecdes:

Sensor da roda

=
ESC Tomada de sinal OK
|
Nao disponivel
{Tomada de sinal ]
,
CAN 1
b i

Selecione a fonte de sinais desejada. Para tal, prima no ecra tactil o botdo
com a fonte de sinais ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a
branco e prima em seguida a roda de scroll.

Confirme a sele¢cdo com "OK".
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Nota

Caso selecione a tomada de sinal como fonte de sinais para o sensor da roda e
para o sensor de radar, tera de calibrar a velocidade ou inserir manualmente os
impulsos por 100 metros.

Para mais informac@es sobre a calibracdo da velocidade, consulte o capitulo 0.

Nota

Caso selecione a tomada de sinal como fonte de sinais para o sensor com 3
pontos, tera de calibrar os 3 pontos.

Para mais informac®es sobre a calibracéo dos 3 pontos, consulte o capitulo
4.3.3.6.

Nota

Caso tenha selecionado a tomada de sinal como fonte de sinais para o sensor de
eixo de tomada de forga, tera de inserir o nimero de impulsos por rotacao.

4.3.3.3.3 Ativar Power Management

4.3.3.34

24
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Para ativar o atraso de desconexéo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Power Management" ou rode a roda de scroll até
0 botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.
3. Confirme a sua introdu¢cdo com "OK".

Nota

A desativacdo retardada esté disponivel para todos os terminais a partir da
geracao de hardware 2.

Nota

Esta funcdo somente pode ser usada se o trator esta equipado com o conjunto de
cabos de atualizacdo ISOBUS IRB da CCI.

Introduzir valor para atraso de desconexao

Para introduzir o valor méximo para o atraso de desconexao, proceda da seguinte
forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Atraso méax. de desconexao" ou prima a roda de
scroll ou o botdo "OK" (F6).

2. Introduza o novo valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

Nota

A gama de valores valida para o atraso max. de desconexdao situa-se entre O e
250 min.
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4.3.3.3.5 Ativar X-Sensor
Caso pretenda operar um X-Sensor no terminal, deve ser configurado o circuito de
entrada do terminal.
Para configurar o circuito de entrada do terminal, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "X-Sensor" ou rode a roda de scroll até o botédo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor booleano.
3. Confirme a sua introdugdo com "OK".
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4.3.3.4 Velocidade

Neste separador indica-se o nimero de impulsos emitido pelo sensor de

velocidade através de um percurso de 100 metros.

A predefinicdo na nova instalacdo de um trator indica um valor de 13000

imp/100m.

Caso o valor para o nimero dos impulsos por 100 metros for conhecido (por
exemplo da folha de dados do sensor), este pode ser diretamente introduzido.

Para obter uma informacao o mais exata possivel, o valor deve ser determinado

por meio de uma calibragéo.

> Nota

A gama de valores valida para o nimero de impulsos situa-se entre 200 e 30000

imp/100m.

> Nota

Quanto mais exato for o valor, mais precisa sera a indicacao da velocidade.

e @R

- =

’ < ‘ (N) Velocidade Tactor 1
Nm—

’f Sensor da roda
h 13000 Imp/100m

& Sensor por radar
= 13000 Imp/100m

| ZEEZ] Fonte para contador de hectares
CC Sensor por radar

CEEARAE I R A

Possui as seguintes opc¢Bes de operacao:

T Introduzir valor para sensor da roda

n
gg‘ Introduzir valor para sensor de radar
ZEEE] Selecionar fonte para contador de hectares

el Calibrar
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Nota

A calibracao s6 é possivel para o trator ativo. O botdo "Calibrar" (F3) fica a
cinzento em todos os outros tratores.

4.3.3.4.1 Introduzir valor para sensor daroda

Para introduzir o valor para os impulsos por 100 metros para 0 sensor da roda,
proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botéo "Sensor da roda" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o novo valor no ecré tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".

> Nota

A gama de valores valida para o numero de impulsos situa-se entre 200 e 30000
imp/100m.

4.3.3.4.2 Introduzir valor para sensor de radar

Para introduzir o valor para os impulsos por 100 metros para o sensor de radar,
proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Sensor de radar" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o novo valor no ecréa tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".

> Nota

A gama de valores valida para o numero de impulsos situa-se entre 200 e 30000
imp/100m.
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4.3.3.4.3 Selecionar fonte para contador de hectares

28
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Nota

A fonte para o contador de hectares s6 pode ser selecionada se ambos os
sensores de velocidade forem utilizados simultaneamente (cf. capitulo 4.3.3.3). O
botédo "Fonte para contador de hectares" fica a cinzento em todos 0s outros casos.

Para selecionar a fonte para a velocidade indicada pelo contador de hectares,

proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Fonte para contador de hectares" ou rode a roda
de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de
scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se uma lista de sele¢des.

2. Selecione a fonte para o contador de hectares entre o sensor da roda e o

sensor de radar. Para tal, prima o botdo com o respetivo sensor.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".
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4.3.3.4.4 Calibrar

[

Nota

A calibracao da velocidade deve ser efetuada, de preferéncia, sobre superficies
planas (por exemplo asfalto), mas sim diretamente sobre o campo.

Para calibrar a velocidade, proceda da seguinte forma:
1. Delimite um percurso de 100 metros.
2. Prima no ecré tactil o botdo "Calibrar” (F3).

— Abre-se uma lista de selec¢des.

3. Selecione a calibracdo entre o sensor da roda e o sensor de radar. Para tal,
prima no ecra tactil o botdo com o sensor cuja velocidade deve ser calibrada
ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em
seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

Nota

SO é necessario escolher entre 0 sensor da roda e o sensor de radar para a
calibracdo num terminal da geracéo de hardware 2 (verséo 2.x) caso ambos os
sensores de velocidades sejam utilizados simultaneamente (cf. capitulo 4.3.3.3).

— Abre-se 0 menu de calibracéo.

4. Desloque-se para o ponto de partida e prima em seguida no ecra tactil o botdo
"Bandeira de partida" (F3).

5. Desloque-se 100 metros e prima em seguida no ecra tactil o botdo "Bandeira
de xadrez" (F9).

6. Confirme os valores com "OK".

Nota

A gama de valores valida para o numero de impulsos situa-se entre 200 e 30000
imp/100m.
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4.3.3.5 Eixo de tomada de forca

30

Neste separador é indicado o nimero de impulsos que é emitido pelo sensor
numa rotacao do eixo de tomada de forca.

Nota
O valor a introduzir pode ser consultado nos dados técnicos do seu trator.

Nota

A gama de valores valida para o nimero de impulsos situa-se entre 1 e 40
impulsos/rotacao.

Um valor que ocorre frequentemente na pratica € 6 impulsos/rotacéo.

Impulsos/Rotagao
|

Possui as seguintes opc¢Bes de operacao:

Introduzir valor para impulsos/rotacéo
n
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43.35.1

Introduzir valor para impulsos/rotacao

Para introduzir o valor para os impulsos por rotacdo, proceda da seguinte forma:

4. Prima no ecra tactil o botao "Impulsos/rotacéo” ou prima a roda de scroll ou o
botdo "OK" (F6).

5. Introduza o novo valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

6. Confirme a sua introducdo com "OK".
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4.3.3.6 Suspensdo de 3 pontos

Neste separador sdo indicados os valores de tenséo para a posicdo maxima e
minima dos 3 pontos.

'« [@lels [
| L R idleoldlaml 2
’ < ‘ & Suspensao do 3.2 ponto Tactor 1 ‘ ) ‘
‘ NO®(( ‘
Valor max. (100%) 10.0V
Valor min. (0%) 0.0V

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

el Calibrar

> Nota

A calibracao so6 é possivel para o trator ativo. O botao "Calibrar" (F3) fica a
cinzento em todos os outros tratores.

4.3.3.6.1 Calibrar

Para calibrar os valores de tenséo para os 3 pontos, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Calibrar” (F3).
— Abre-se 0 menu de calibracéo.

2. Eleve os 3 pontos para a posicao maxima e prima no ecra tactil o botéo
"MAX" (F3).

3. Baixe 0s 3 pontos para a posi¢do minima e prima no ecra tactil o botdo "MiN"
(F4).

4. Confirme os valores com "OK"

> Nota

E efetuado um controlo de plausibilidade. Caso, por exemplo, o valor minimo
exceda o valor méximo, recebera uma mensagem de erro.
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4.4 Modo passivo

Se no trator existir uma TECU priméria ou uma TECU com uma prioridade mais
alta, a TECU do terminal comuta automaticamente para o modo passivo. No modo
passivo, os valores disponibilizados por outros TECUs séo identificados com um
quadro azul e um "i" azul:

% Nome do tractor .

2 Tactor 1 /f //'
4

30
20 40
- 10 .50
(=i 2 o =
0 — <-mm —60

<=l (2 0 i 0 7

D " Cf

s [18) 0| dowm (£ i %

Se todos os sinais foram lidos e disponibilizados através do ISOBUS, néo sera
necessaria uma ligacéo a tomada de sinal

Se nem todos os sinais forem transmitidos, as informacdes em falta podem ser
disponibilizadas através da CCIL.TECU. Neste caso, € necesséria a ligacdo a

tomada de sinal e, se for 0 caso, uma calibracéo (cf. capitulos 4.3.3.4.3, 4.3.3.5.1
e 0).

33



CCI.TECU - Operacéao

4.5 Contador de hectares e documentacao
45.1 Generalidades

As méaquina ISOBUS geralmente disponibilizam de fabrica possibilidades
abrangentes de indicacao e documentacéo de dados de processo. A indicacao e
documentacao de dados de processo fundamentais é frequentemente Util também
para maquinas que nao sao operadas através do ISOBUS.

Ambas as fungBes adicionais de contador de hectares e documentagéo da
CCIL.TECU proporcionam-lhe esta possibilidade.

' Cuidado!
Utilize o contador de hectares e a documentacao somente se atualmente trabalhar
® com uma maquina, que ndo é operada através do ISOBUS.

45.2 Contador de hectares

Na méscara Contador de hectares podera encontra informagdes sobre
e alargura de trabalho da maquina ativa

¢ Fonte de velocidade para contador de hectares,

e 0 tempo de trabalho,

e 0 percurso efetuado e

e 4rea trabalhada.

Pode repor os contadores individualmente a qualquer momento. Para isso, 0
contador de hectares permite-lhe o registo do tempo de trabalho real, da via e do
desempenho das areas.

Para o tempo, 0 percurso e a area sao indicados respetivamente um valor total e
um valor em posicédo trabalho.

Total: Indica o tempo, o percurso efetuado e a &rea trabalhada
desde que o contador foi reposto pela Ultima vez.

Em posicéo de Indica o tempo, o percurso efetuado e a &rea trabalhada
trabalho: em posicao de trabalho desde que cada um dos
contadores foi reposto pela ultima vez.
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2EPE Contador de hectares

[l [}
[ KIL'X Largura de trabalho 51m ]
<= Fonte de velocidade L\“
6 Tempo 6
Total 22 h 26 min Qe
Em posigao de trabalho 22 h 26 min A _J
(4 Percurso m
Total 0.0 km
Em posicéo de trabalho 0.0 km 5@«
7 Area P
Total 0.00 ha ZIf
Em posigao de trabalho 0.00 ha 0
i }

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

Repor o tempo:
Prima no ecra tactil o botdo "Repor o tempo" (F4).

Repor o percurso:
Prima no ecra tactil o botdo "Repor o percurso” (F5).

Repor a area:
Prima no ecra tactil o botdo "Repor a area" (F6).

Introduzir largura de trabalho

M I =2 Tt

45.2.1 Introduzir largura de trabalho
Para introduzir a largura de trabalho da maquina activa, proceda da seguinte
forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Largura de trabalho" ou prima a roda de scroll.

2. Introduza o novo valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

> Nota

A gama de valores valida para a largura de trabalho situa-se entre 0,0 e 99,0
metros. O valor introduzido para a largura de trabalho tem de ser o mais exato
possivel de modo a permitir um célculo exato da area trabalhada.

> Nota

O valor introduzido para a largura de trabalho tem de ser o mais exato possivel de
modo a permitir um céalculo exato da area trabalhada.
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45.3 Documentacéao

O terminal CCI100/200 ISOBUS disponibiliza com CCl.Control uma app para
gestdo de encomendas e documentacdo. Sdo documentados principalmente
dados de processo de maquinas ISOBUS durante o pedido em curso.

A CCI.TECU disponibiliza a CCl.Control as seguintes informagges:
e Posicao de trabalho

e Largura de trabalho

e Area total

e Tempo efetivo

e Tempo

e Percurso total efetivo

e Percurso total

> Nota

O ambito e frequéncia do registo ndo podem ser configurados.

Os dados de processo disponibilizados pela CCI.TECU séao suficientes para varios
casos de aplicacéo. Para determinagéo da posi¢do de trabalho a CCL.TECU pode,
no entanto, avaliar apenas a posi¢éo dos 3 pontos:

Posigéo de trabalho: Entrada de utilizador

A posicéo de trabalho de uma méaquina pode ser
determinada apenas com base na posi¢éo dos 3
pontos, ver também capitulo 4.2.4.

Outros possiveis fatores para a posicao de trabalho
como por ex. estado do sistema hidraulico ou eixo de
tomada de for¢ca ndo podem ser avaliados pela
CCLTECU.

Largura de trabalho: Entrada de utilizador

A largura de trabalho introduzida por si, ver também
capitulo 4.5.2.1, a entrada deve ser 0 mais precisa
possivel.)
Area total: Valor calculado
O célculo da area total (desempenho das areas)
realiza-se através da multiplicacéo do percurso total
efetivo com a largura de trabalho da maquina.
Tempo efetivo: Valor medido
O tempo desde o inicio do pedido, no qual a maquina
se encontra na posicao de trabalho.
Tempo: Valor medido
O tempo total desde o inicio do pedido.

Percurso total efetivo: Valor calculado

O percurso desde o inicio do pedido, no qual a
maquina se encontra na posi¢éo de trabalho.

Percurso total: Valor calculado
O percurso total desde o inicio do pedido.
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5 Resolucéo de problemas

5.1 Erros no terminal

A seguinte vista geral mostra-lhe possiveis erros no terminal e a sua resolugéo:

Erro Causa possivel Resolucéo
N&o é possivel ligar o terminal | O terminal ndo esta . Verificar a ligacao
corretamente ligado ISOBUS
. A ignicdo nao esta ligada. | Ligar o trator.
O software da maquina ligada | Resisténcia de . Verificar a resisténcia
néo é exibido terminacdo do bus em
falta
. O software foi carregado, | * Verificar se o software

mas nao foi exibido

. Erro de ligacdo do upload
do software

pode ser ligado
manualmente a partir o
menu Iniciar do terminal

. Verificar a ligagéo fisica
. Contactar o servi¢co de

apoio ao cliente do
fabricante da maquina

5.2 Mensagens de erro

A seguinte vista geral mostra-lhe as mensagens de erro na CCI.TECU, a sua
causa possivel e a resolucao:

Erro

Causa possivel

Resolucéo

N&o é possivel apagar o trator!

Apenas existe um trator ou
tenta-se apagar um trator
ativo.

e na lista de tratores
encontra-se apenas um
trator

e O trator selecionado esta de
momento ativo na vista
principal TECU.

e Caso deseje apagar o0
ultimo trator da lista, tal
nao é possivel.

e Activar um outro trator na
vista principal TECU.

Valor invalido!

Posicdo medida acima do
valor max.

A posi¢do méxima néo foi
registada na calibracéo de 3
pontos.

Voltar a efetuar a calibracéo
de 3 pontos.

Valor invalido!

Posicdo medida abaixo do
valor min.

A posi¢do minima néo foi
registada na calibracdo de 3
pontos.

Voltar a efetuar a calibracéo
de 3 pontos.

37




CCI.TECU - Resolucao de problemas

38

Valor invalido!

Rotacao do eixo de tomada de
forca excede 3000 rpm.

e NUmero de impulsos por
rotacao incorreto

e Sensor de eixo de tomada
de danificado

e Definir o ndmero de
impulsos no separador
Eixo de tomada de forca

e Substituir o sensor de eixo
de tomada de forca

Valor invalido!

Velocidade (sensor de radar)
excede 85 km/h.

e NUmero de impulsos por
100 m incorreto

e Sensor de radar danificado

e Definr o ndmero de

impulsos no menu
Definicbes

e Substituir o sensor de
radar

Valor invalido!

Velocidade (sensor da roda)
excede 85km/h.

e Numero de impulsos por
100 m incorreto

e Sensor da roda danificado

e Definr o ndmero de
impulsos no menu
Definicbes

e  Substituir o sensor da roda

Erro de calibracdo
Valor min. invalido!

A nova posi¢do min. é igual ou
mais elevada do que a posi¢éo
max. memorizada. Certifique-
se de que a posi¢do min.
tenha sido alcancada e a
posicdo max. memorizada seja
vélida.

A sequéncia da calibra¢@o nao
foi respeitada.

Certifique-se de que efetuou a
calibracdo na sequéncia
correta.

Se o0 problema persistir,
contacte o seu distribuidor
especializado.

A TECU muda para o modo de
visualizacéo porque foi
detetada uma TECU com uma
prioridade mais alta. Verifique
as defini¢cdes do trator.

Encontra-se uma outra TECU
no bus. Esta existe num outro
terminal ou no seu trator.

Se a outra TECU disponibilizar
as informacdes necessérias, €
correto a CCI.TECU comutar
para 0 modo passivo.

Caso deseje disponibilizar as
informagdes com a CCI.TECU,
terd de desativar a outra
TECU. Para mais informacdes
consulte o respetivo manual
de instrucdes.

Ligacdo ao Control falhou.

A transferéncia de dados foi
ativada, mas néo foi possivel
ligar a CCL.TECU ao Task
Controller.

Verifique o estado do Task
Controller utilizado
(geralmente CCI.Control),

> Nota

No terminal podem ser exibidas varias mensagens de erro, as quais dependem da

maquina.

Podera encontrar uma descricdo detalhada das possiveis mensagens de erro e da
correcao de erros no manual de instrucBes da maquina.

> Nota

Se néo for possivel operar a maquina, verifique se o "interruptor de paragem" foi
premido. SO sera possivel voltar a operar a maquina quando o interruptor ja ndo
estiver premido.
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6 Estrutura do menu
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7 Glossario

3 pontos

Suspenséo de 3 pontos, engate traseiro

Sensor de 3 pontos

Destina-se a registar a posi¢éo atual dos 3 pontos.

Fornece uma tenséo de saida a tomada de sinal, a qual é proporcional a
posicéo atual da suspenséo de 3 pontos.

Mascara de operacéao

Os valores e elementos de comando representados no ecré resultam no total
na mascara de operacao. Os elementos representados podem ser
selecionados diretamente através do ecra tactil.

Sistema de bus

Sistema eletrénico para a comunicacédo entre aparelhos de comando.

CCl Competence Center ISOBUS e.V.
CCILTECU Dados do trator
ECU Electronic Control Unit
Aparelho de comando, computador de controlo
EHR Controlo eletrénico do mecanismo de elevagao

Sensor de velocidade

Sensor (da roda ou de radar) para registo da velocidade do trator.

GPS

Global Positioning System.
O GPS é um sistema para a determina¢éo de posicao por satélite.

ISOBUS

1ISO11783

Norma internacional para a transferéncia de dados entre maquinas e aparelhos
agricolas.

Menu de contexto

Interface de utilizador grafica
Permite editar, copiar, apagar ou adicionar dados.

Maquina

Reboque ou aparelho acessério. Uma maquina com a qual se pode processar
uma encomenda.

Modo passivo

Se no trator existir uma TECU priméria, a TECU do terminal comuta
automaticamente para 0 modo passivo.

TECU primaria

As TECU que ja vém montadas de fabrica nos tratores

Sensor por radar

Emite um determinado nimero de impulsos elétricos proporcional ao percurso
percorrido. A velocidade real pode assim ser calculada. Deve ter-se em
atencdo que os sensores de radar, conforme o subsolo, por exemplo erva alta
ou pogas de agua, podem fornecer, em determinadas circunstancias, valores
de velocidade imprecisos.

Sensor daroda

Emite um determinado nimero de sinais elétricos proporcional a rotagao da
roda. A velocidade tedrica do trator pode assim ser calculada. Os sensores da
roda podem, em caso de derrapagem, fornecer valores de velocidade
imprecisos.

Cabo de sinais

Cabo para a ligagéo do terminal CCI 100/200 a tomada do sinal no trator.

Fonte de sinais

Fonte a partir da qual os valores do sensor, tais como por exemplo a
velocidade, séo lidos pelo terminal.

Tomada de sinal

Ligacéo do sensor no trator conforme a ISO 11786
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TECU ECU do trator

Num trator ISOBUS, a TECU estabelece a ligacédo entre o sistema de bus do
trator e 0 ISOBUS e fornece assim as informac8es do trator a maquina, tais
como por exemplo a velocidade do percurso ou a rotacédo do eixo de tomada

de forca.
Terminal CCI 100 ou terminal CCI 200 ISOBUS
Ecra tétil Ecré sensivel ao toque através do qual é possivel operar o terminal.
Sensor de eixo de Destina-se a registar a rotacéo do eixo de tomada de forca.
tomada de forca Emite um determinado nimero de impulsos elétricos proporcional & rotacéo do

eixo de tomada de forga.
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8 Botdes e simbolos

Ne

"

KA

Ef = 2

CCILTECU

Contador de hectares

Comutar entre o sensor darodaeo
sensor de radar

Posicdo dos 3 pontos
Maquina em posicao de transporte

O sensor daroda foi selecionado.

Comentéario
Velocidade

Suspensao de 3 pontos

Sensor de eixo de tomada de forga

Sensor da roda

Sensor por radar

Bandeira de partida

Calibrar

Definir a posi¢cdo minima dos 3 pontos
Percurso

Largura de trabalho

Repor o percurso

Editar

Apagar

Lista de tratores

Definir posicéo de trabalho

Rotacédo do eixo de tomada de forca

O sensor de radar foi selecionado
Méaquina em posicao de trabalho

Vista geral

Defini¢cdes do trator

Eixo de tomada de forca

Sensor daroda
Sensor por radar

Sensor de 3 pontos

Definicdo do eixo de tomada de forca

Fonte para contador de hectares

Bandeira de xadrez

Definir a posicdo méaxima dos 3 pontos

Tempo

Area

Repor o tempo

Repor a area

Copiar

Adicionar
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Comutar para a direita

Comutar para cima

Confirmar selecédo ou introducéo

Activar a transferéncia de dados para o
Task Controller

Comutar para a esquerda

Comutar para baixo

Selecionar a partir de uma lista

Desativar a transferéncia de dados para o
Task Controller



9 Assisténcia e desenvolvimento

TECU Class

Classe 1

TC-Client

O TC-Client da CCIL.TECU disponibiliza a seguinte informacao:

Actual working width (DDI 67)

Total Area (DDI 116)

Effective Total Distance (DDI 117)
Ineffective Total Distance: (DDI 118)
Effective Total Time (DDI 119)
Ineffective Total Time (DDI 120)
Work State (DDI 141)

PGNs

A CCI.TECU usa os seguintes PGNs:

PGN 00FE4315 (in)
PGN 00FE431s (in/out)
PGN 00FE4516 (infout)
PGN 00FEQ916 (out)
PGN 00FE49:5 (in/out)
PGN 00FE48ss (in/out)
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CCl.Command - Introduc¢éao

1 Introducao

1.1 Sobre este manual

1.2 Referéncia

O presente manual de instru¢c@es faz uma introducao sobre a operacéo e
configuracdo da CCl.Command. Esta app foi pré-instalada no seu terminal
ISOBUS CCI 100/200, podendo ser apenas ai executada. Somente com
conhecimento deste manual de instru¢cfes se podem evitar erros de
funcionamento e garantir um funcionamento sem problemas.

Este manual de instrucdes tem de ser lido e compreendido antes de colocar o
software em funcionamento, de modo a prevenir-se problemas na utilizacao.
Devera ser guardado de forma a estar acessivel aos colaboradores a qualquer
momento.

Este manual descreve a app na sua versdo CCl.Command v4 com os mddulos
CCl.Command/Parallel Tracking, CCl.Command/Section Control e
CCl.Command/Headland Control.

Para consultar o nUmero da versao CCl.Command instalada no seu terminal
ISOBUS CClI, proceda da seguinte forma:

1. Prima atecla Home para aceder ao menu principal.

2. Prima o bot&o "Configuragdes” (F1) no menu principal.
3. Selecione o separador Informacéo e Diagnéstico.
4

Prima no separador Informagéo e Diagndstico o botdo "Informacao do
Terminal”.

5. Prima o botéo "Informacg&o de Software" no ecra tactil.

— No campo de informag¢fes agora exibido € indicada a verséo dos
componentes do software do terminal.
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1.3 Sobre a CCl.Command
A CCl.Command é composta por 3 modulos:

SN e
[c===T===r)

® CCl.Command/Parallel Tracking
N\

o
[ N\N

CCl.Command/Section Control

CCl.Command/Headland Mode

A CCl.Command/Parallel Tracking e a CCl.Command/Section Control podem ser
adquiridas e utilizadas de modo independente.

A CCl.Command/Headland Mode fica disponivel automaticamente quando a
CCl.Command/Section Control é desbloqueada.

1.3.1 CCl.Command/Parallel Tracking

Este modulo permite, por exemplo, uma melhor orientagédo para a aplicacéo de
protecdo de plantas e de fertilizantes em campos sem sulcos para o trator. Uma
condugéo paralela exata ajuda a evitar sobreposicdes e falhas.

Trata-se de uma ajuda de conducéo paralela, a qual indica vias paralelas tendo
em conta a largura de trabalho e a posi¢éo atuais e sugere corre¢cdes de condugéo
por meio de uma barra luminosa. As vias podem ser registadas como linhas retas
A-B ou como curvas.

1.3.2 CCl.Command/Section Control

O mddulo desliga automaticamente as larguras parciais de um pulverizador de
protecdo de plantas/um distribuidor de adubo, com a ajuda do GPS, quando se
ultrapassa os limites do campo e as areas ja tratadas e volta a liga-las assim que
se sai deles. As possiveis sobreposi¢des (tratamentos duplos) sao assim
reduzidas a um minimo e a carga de trabalho do condutor é aliviada. A partir da
versdo 2.0, o médulo também comuta automaticamente as larguras parciais de
semeadores, plantadores de batata e monograo e barras de corte, desde que a
maquina preencha as condi¢des para uma comutacao de larguras parciais
ISOBUS. Além disso, existe a possibilidade de marcar os obstaculos. Antes de se
alcancar estes obstaculos, é exibida uma mensagem de aviso.

O funcionamento seguro do Section Control automatico s6 é possivel com uma
magquina ISOBUS que suporte um Section Control.

Na vista do mapa, o tipo de funcionamento Section Control s6 estara disponivel
quando todos os dados da maquina tiverem sido transferidos.
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CCl.Command/Headland Mode

Este modulo permite editar o interior do campo primeiro e a margem do campo s6
no final. Para isso, oferece a fungdo de uma margem do campo virtual. Existem
duas possibilidades para criar uma margem de campo. Com um limite do campo,
pode ser marcada uma area de margem de campo em torno do campo numa
largura configurada pelo condutor. Também € possivel marcar areas individuais de
margem de campo sem limite do campo. Ao alcancgar esta area, as larguras
parciais da maquina sao desligadas automaticamente. Para a edi¢cdo final da
margem do campo, a margem do campo virtual pode ser desativada facilmente.

Esta funcionalidade serve principalmente para a utilizacdo de plantadores e
semeadores, mas também existem vantagens para a utilizagdo de determinados
produtos fitossanitarios através da edicéo final da margem do campo. Ao rodar na
margem do campo é evitada uma viagem pelo stock processado recentemente.
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1.3.4 Funcionamento da maquina

1.3.4.1 Na&o suportao ISOBUS
No funcionamento de uma maquina que nao suporte o ISOBUS, tem as seguintes
opc¢Oes de funcionamento a sua disposigao:
e Parallel Tracking ap6s introdugdo manual da largura de trabalho
¢ identificacdo manual da area trabalhada

1.3.4.2 Suporta o ISOBUS e suporta o Task Controller
No funcionamento de uma maquina que nao suporte o ISOBUS e o Task
Controller, tem as seguintes opc¢6es de funcionamento a sua disposicéo:
e Parallel Tracking (a largura de trabalho é automaticamente transferida)
¢ Identificacdo automatica da area trabalha (o estado de trabalho da maquina é
transmitido em caso de uma encomenda ativa).

Uma maguina que suporte o ISOBUS e o Task Controller corresponde as
funcionalidades AEF TC-BAS e TC-GEO (cf. capitulo 8).

1.3.4.3 Suporta o ISOBUS e suporta o Section Control
No funcionamento de uma méaquina que suporte o ISOBUS e com Section Control,
tem as seguintes op¢des de funcionamento a sua disposicao:
1. Parallel Tracking (a largura de trabalho é automaticamente transferida)

2. ldentificacdo automética da area trabalha (o estado de trabalho da maquina é
transmitido em caso de uma encomenda ativa).

3. Section Control automético (a geometria é transferida pela maquina.

Uma maquina que suporte o ISOBUS e o Section Control corresponde a
funcionalidade AEF TC-SC (cf. capitulo 8).
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2 Seguranca
2.1 Identificacdo das indicagdes no manual de instru¢cdes

As indicac¢des de segurancga incluidas neste manual de instrugdes estao
identificadas de forma especifica:

Atencao - Perigos gerais!

O simbolo de seguranca no trabalho identifica indicacdes de seguranca gerais,
cuja nao observancia resulta em perigo para a vida e membros de pessoas.
Observe com cuidado as indicacdes relativas a seguranca no trabalho e comporte-
se com extremo cuidado nestes casos.

' Cuidado!
O simbolo Cuidado identifica todas as indicag8es de seguranga, que remetem
L para regulamentos, diretivas ou processos de trabalho, devem ser

obrigatoriamente respeitadas. A ndo observéancia pode resultar em danos ou
destruicdo do terminal, assim como em anomalias.

> Nota

O simbolo Nota salienta dicas de utilizagéo e outras informac¢des especialmente
Uteis.

l Informacéo

O simbolo Informacéao identifica informag6es gerais e dicas praticas.
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3 Colocacédo em funcionamento

3.1 Ligar o terminal
3.1.1 Ligar aum recetor de GPS

Para um funcionamento correto da CCl.Command é necessario utilizar um recetor
de GPS.

Para informacgdes consulte o capitulo Ligar a um recetor de GPS do manual de
instrugbes CCI.GPS.

3.1.1.1 Requisitos dos dados de GPS

Para o funcionamento com Command deve-se respeitar as seguintes condicdes

bésicas:

Baud 19200
GGA + RMC + VTG 5Hz
GSA 1Hz
GSV (opcional) 1Hz

3.1.2 Ligar abarraluminosa CCIl L10 externa

A CCl.Command oferece a opcéo de se utilizar a barra luminosa externa CCI L10.
Para ligar a barra luminosa externa ao terminal, proceda da seguinte forma:
1. Ligue a barra luminosa externa CCI L10 a interface LIN do terminal.
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3.2 Instalar o software

A CCl.Command faz parte do volume de fornecimento do terminal CCl, uma
instalagdo ndo é possivel nem necessaria.

Para poder operar o software instalado de fabrica, tem de se adquirir uma licenga:

Como opcéo ao O software vem ativado de fabrica e pode ser

comprar o terminal utilizado imediatamente.

Atualizagao posterior Em caso de um licenciamento posterior, o software
€ ativado pelo nosso parceiro de assisténcia
técnica.

> Nota

Caso possua uma versao licenciada da CCl.Command, o botdo "Command" sera
visivel no menu Iniciar do seu terminal.

10
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3.3 Tipos de funcionamento

3.3.1 Section Control

Para poder trabalhar com o médulo Section Control, proceda da seguinte forma:

1.

o~ wnDn

N o

3.3.2 Parallel Tracking

Inicie a CCl.Command (cf. capitulo 4.2).

Efetue as configuracdes da geometria (cf. capitulo 0).

Efetue as configurac®es para Parallel Tracking (cf. capitulo 4.3.4).
Efetue as configurages para Section Control (cf. capitulo 4.3.5).

Ative o tipo de funcionamento Section Control e comute para a vista do mapa
(cf. capitulo 4.1).

Trace a margem do campo (cf. capitulo 4.4.1).
Trace uma via de referéncia (cf. capitulo 4.4.8).

Trabalhe o campo nos tipos de funcionamento Parallel Tracking e Section
Control.

Para poder trabalhar com o mdédulo Parallel Tracking, proceda da seguinte forma:

1.

ok wn

Inicie a CCl.Command (cf. capitulo 4.2).

Efetue as configurag®es para Parallel Tracking (cf. capitulo 4.3.4).
Comute para a vista do mapa (cf. capitulo 4.1).

Trace uma via de referéncia (cf. capitulo 4.4.8).

Trabalhe o campo no tipo de funcionamento Parallel Tracking.

11



CCl.Command — Operacao

4 Operacao
4.1 Indicagdes gerais

A CCl.Command esta subdividida em 2 areas: a vista do mapa e as

configuragc6es. Ao comutar entre as duas areas, deve ter-se o seguinte em
atencgéo:

Se todos os dados da maquina tiverem sido transferidos, o tipo de funcionamento
Section Control é ativado automaticamente ao solicitar-se o0 mapa. Caso retroceda
para as configurac@es, o Section Control serd pausado automaticamente:

= Solicitar mapa

® Ativar o tipo de funcionamento Section Control
D~ <A Comutar para as configuracdes
€ Pausar o tipo de funcionamento Section
Control

Se nenhum dado da maquina tiver sido transferido, a area superior do botao
estara a cinzento. O Section Control ndo esta disponivel, mas o mapa pode ser

solicitado:
Solicitar mapa
® p
& Comutar para as configuragdes

12
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4.2 Iniciar o programa
A CCl.Command é ativada automaticamente com a ligacédo do terminal. Através
do ecra inicial pode aceder diretamente a todas as funcdes.
Para comutar para o ecré inicial da CCl.Command, proceda da seguinte forma:

1. Prima no menu principal do terminal no ecra tactil o botdo "Command" ou rode
a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

— Abre-se 0 seguinte ecra inicial;

Vista geral

Campo
Nome

Geometria

Ponto de acoplamental Barra de 3 pontos
Maguina | Nenhum aparelho ISO
Tipo de maguina | Montado

Parallel Tracking

Modo de condugdo pafa Modo A-B
Sementeiras | 1
Sobreposigao I 0cm

Section Control
Grau de sobreposigdo |
Distancia da borda dolci

A CCl.Command esta dividida em 2 areas:
4.2.1 Configuracdes

Sele¢do do campo, introducéo das configuragBes para geometria, Parallel
Tracking e Section Control.

4.2.2 Vistado mapa

Parallel Tracking, Section Control, obstaculos e correcdo GPS.

13
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4.3 Configuracdes

Permaneca no ecra inicial. Encontra-se na area das configura¢des cujos cinco
separadores séo exibidos:

Vista geral

Campo
Nome

Geometria

Ponto de acoplamental Barra de 3 pontos
Maguina | Nenhum aparelho 1SO
Tipo de méaquina | Montado

Parallel Tracking

Modo de condugdo pa‘a Modo A-B
Sementeiras | 1
Sobreposigao | 0cm

Section Control

Grau de sobreposigdo !
Distancia da borda dolci

Estes estdo organizados da seguinte forma:

Vista geral: Indicacdo das configuracdes para campo,
geometria, Parallel Tracking e Section Control.

Campos: Indicagéo do campo e da area processada e gestédo
dos campos memorizados.

Geometria: Indicacdo e processamento das configuragdes da
geometria.

Parallel Tracking: Indicacdo e processamento das configuracdes para

Parallel Tracking.

Section Control Indicagéo e processamento das configuracdes para
Section Control.

14
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43.1

Vista geral

Neste separador é exibido um resumo das informacgdes mais importantes para o
campo, a geometria, Parallel Tracking e Section Control.

Campo
Nome

Geometria

Ponto de acoplamental Barra de 3 pontos
Maquina ! Nenhum aparelho 1SO
Tipo de maguina | Montado

Parallel Tracking

Modo de condug3o pafa Modo A-B
Sementeiras I 1
Sobreposigao | 0 cm

Section Control

Grau de sobreposigao !
Distancia da borda dolci

15
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4.3.2 Campos

Neste separador séo exibidos o nome do campo, as margens do campo, a area
trabalhada e os obstéculos.

Possui as seguintes opcdes de operacao:

— .

| c— Selecionar campo

L}

+ .

:>§ Memorizar campo
||||§é Importar campo(s)

Il = Exportar campo(s)

Apagar o campo atualmente selecionado

=p

2
=]

) W&

»
@ Encontrar campo

Apagar area trabalhada

&
Editar nome

[x}
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4.3.2.1 Selecionar campo

Para trabalhar novamente um campo ja trabalhado, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Campo". Se o botdo com o0 nome do campo
estiver marcado a branco, podera, em alternativa, premir também a roda de
scroll ou "OK".

— Abre-se uma lista dos campos memorizados.

2. Selecione um campo da lista. Para tal, prima no ecra tactil o botdo com o
nome do campo ou rode a roda de scroll até o botdo ficar marcado a branco e
prima em seguida a roda de scroll.

3. Confirme a sua selecdo com "OK", rode a roda de scroll ou prima mais uma
vez o botdo com o nome do campo.

> Nota

Apo6s o inicio da CCl.Command, pode-se comegar imediatamente com o trabalho.
A selec¢d@o de um campo memorizado ndo é necessaria.

17
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4.3.2.2 Memorizar campo

18

Para memorizar o estado atual do trabalho do campo, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecrd tactil o botéo "Memorizar campo"” (F9).

— Abre-se um menu de contexto
2. Prima no ecra tactil o botdo "Memorizar"

— Abre-se novamente o separador "Campos". O campo continua
selecionado.

Para memorizar o estado atual do trabalho do campo e abrir um campo novo nédo
processado, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Memorizar campo" (F9).
— Abre-se um menu de contexto
2. Prima no ecré tactil o botdo "Memorizar + Criar campo novo"

— Abre-se novamente o separador "Campos". Esta selecionado o campo
novo.

Para copiar o campo atualmente selecionado, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Memorizar campo" (F9).
— Abre-se um menu de contexto
2. Prima no ecréa tactil o botdo "Copiar"
Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.
4. Confirme a sua introdugdo com "OK".

— Abre-se novamente o separador "Campos". Esta selecionado o campo
copiado.

w

Importar/exportar campos

Tem as seguintes possibilidades para a importacéo e exportacdo de dados de
campo:

1. Importacéo de limites de campo no Shape Format
2. Exportacéo de dados de campo no Shape Format

3. Copia de seguranca ou troca de dados entre terminais CCIl. Podem ser
importados ou exportados os dados de um campo individual ou de todos
0S campos.

Os dados de campo contém, para além dos limites de campo, também
linhas de referéncias, areas processadas, borda do campo criada,
obstaculos e pontos de referéncia.

a. A opcéo "Campo simples" serve além disso para trocar os dados
para um campo: Se duas maquinas trabalham no mesmo campo,
entdo ambas as maquinas trabalham com o mesmo limite do
campo e a mesma borda do campo.

b. Com a opcédo "Base de dados do campo" pode ser criado um
backup numa pen USB, com o qual os dados podem ser
restaurados caso sejam apagados inadvertidamente.

Caso adquira um terminal CCI adicional, os dados de campo
podem ser copiados para 0 hovo terminal.
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4.3.2.3 Importar limite(s) do campo no Shape Format

Para importar um limite do campo, proceda da seguinte forma:

1. Crie uma pasta com o nome CCIl.Command e a subpasta "GIS.Import" na pen
USB.

2. Memorize os dados Shape na subpasta "GISImport".
3. Ligue a pen USB ao terminal.
— Assim que a pen USB for detetada, esta disponivel o botéo para a
importac&o.
4. Prima o botédo "Importar campo(s)" (F10) no ecra tactil.
— Abre-se 0 menu de contexto "Importacao de dados".

5. Selecione a op¢do "Limite do campo". Para tal, prima no ecra tactil o botado
"Limite do campo"” ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco
e prima em seguida a roda de scroll.

— Abre-se uma lista de selec¢des.

6. Selecione o ficheiro desejado. Para tal, prima o botdo com a selecdo desejada
ou rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a branco.

7. Confirme a sua introducdo com "OK".

— Alista de sele¢Ges altera-se. Agora séo exibidos os elementos individuais
gue se encontram no ficheiro selecionado.

8. Selecione o elemento desejado para a importagéo. Para tal, prima o botdo
com a sele¢éo desejada ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a
branco e prima em seguida a roda de scroll.

— O elemento é importado e utilizado como limite do campo no campo
selecionado atualmente.

> Nota

O nome do limite do campo n&o é importado. E possivel importar outros
elementos. Cada elemento também é marcado como limite no campo atual. Se
esta acdo nao for desejada, o0 campo antigo tem que ser memorizado antes da
importacdo para que o novo campo fique disponivel.

> Nota

Se o ficheiro importado possuir limites de campo interiores, por ex. furos de agua,
estes também sé&o importados. As larguras parciais também sao ligadas
automaticamente a estes limites durante o trabalho. Se for criada uma margem de
campo, esta também é marcada nestes limites.
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43.2.4

20

Importar campo simples / base de dados

Para importar um campo simples ou uma base de dados Campos completa,
proceda da seguinte forma:

1.
2.

3.

Copie um campo simples ou uma base de dados para uma pen USB.

Ligue a pen USB ao terminal. Assim que a pen for detetada, esta disponivel o
bot&o para a importagéo.

Prima o botéo "Importar campo(s)" (F10) no ecra tactil.

— Abre-se o menu de contexto "Importa¢éo de dados".

Selecione a opgéo "Campo simples” ou "Base de dados do campo". Para tal,
prima o botdo com a selecdo desejada ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

> Nota

Esta base de dados Campos € adicionada ao terminal através da importagdo de
um campo simples.

' Cuidado!
A importacdo de uma base de dados do campo substitui a base de dados do
L] campo existente. Todos os campos ja disponiveis sao substituidos.
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4.3.2.5 Exportar campo(s) no Shape Format

Para exportar o(s) campo(s), proceda da seguinte forma:

1.

Ligue a pen USB ao terminal.

— Assim que a pen USB for detetada, esta disponivel o botéo para a
exportacao.

Prima o botéo "Exportar campo(s)" (F11) no ecra tactil.

— Abre-se o menu de contexto "Exportagdo de dados".

Selecione entre "Campo atual" e "Todos os campos". Para tal, prima o botédo
com a selegdo desejada ou rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a
branco e prima em seguida a roda de scroll.

> Nota

Se existirem muitos campos memorizados, a exportacdo na sele¢do "Todos 0s
campos" pode levar algum tempo.

> Nota

Os dados Shape contém, para além dos limites de campo, também linhas de
referéncias, areas processadas, borda do campo criada, obstaculos e pontos de
referéncia.

4.3.2.6 Exportar campo simples / base de dados

Para exportar o campo atual ou toda a base de dados Campos, proceda da
seguinte forma:

1. Ligue a pen USB ao terminal.

— Assim que a pen USB for detetada, esta disponivel o botdo para a
exportacao.

2. Prima o botéo "Exportar campo(s)" (F11) no ecra tactil.

— Abre-se 0 menu de contexto "Exportac¢édo de dados".

3. Selecione entre "Campo atual" e "Base de dados do campo". Para tal, prima o
botdo com a selecao desejada ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Nota

Todos os dados de campo sdo mantidos no terminal ap6s uma exportacao.

21
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4.3.2.7 Apagar campo

Para apagar o campo atual, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Apagar” (F12).
2. Confirme o pedido com "OK".

4.3.2.8 Encontrar campo

[

Para encontrar campos gravados, que se encontrem num raio de 7km da sua
localizacéo atual, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Encontrar campo” (F3).
— Abre-se uma lista de selegBes com os campos no raio de 7 km.

Nota
Para poder usar esta funcdo precisa de rececédo de GPS.

4.3.2.9 Apagar areatrabalhada

4.3.2.10 Editar nome

22

Caso pretenda trabalhar novamente num campo ja trabalhado, deve apagar o
campo trabalhado. O campo trabalhado deve ser reconhecido pela marcacéo azul.

Para apagar o campo trabalhado do campo atual, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar area trabalhada" (F4).
2. Confirme a mensagem de confirmag&o com "OK".

— E removida a marcac&o azul.

Para editar o nome de um campo memorizado, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Editar" (F3).

2. Introduza o novo valor através do teclado no ecra tactil.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".
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l Configuracdes da geometria

A comutacdo automatica de larguras parciais trabalha quanto mais precisa, mais
meticulosa, vocé tenha definido a posi¢éo da antena de GPS no trator.

As configuracdes da geometria do trator tém de ser efetuadas na app CCI.GPS.
Para tal, consulte as informacdes no capitulo Configurac6es da geometria do
manual de instru¢cdes CCI.GPS.

0.80m
045m

@O

435m

173 m @

200m 2.50m 2.50m 3.00m 3.00m
e
475m
7.50m
10.50m

Antena GPS

Ponto de referéncia Trator
Ponto de acoplamento
Ponto de referéncia Maquina

@ =
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4.3.3 Geometria

Neste separador sédo exibidos na area de indicagdo esquerda a posigdo da antena
GPS, o tipo de montagem da maquina, a distancia entre o ponto de navegacéo e o
ponto de acoplamento, os tempos de atraso e o nimero de larguras parciais.

& Gpscom Plugin
51 Nenhum aparelho 1SO
kK d6.00 wmmw1

Exibir geometria de larguras parciais

-
% 4E| Selecionar ponto de acoplamento
Eosl Selecionar tipo de maquina
P

m— Introduzir tempos de atraso
P
I\_/@
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Na éarea de indicagdo obtém-se as seguintes informacdes de geometria:

&~ Geometrie

g6 GPsCom Plugin
5 ME_ISO Spritze
kK ) 24.00 umnw 5

0.40 m
0.80

0.70

7.00

Distancias

A: Distancia entre o ponto de referéncia do trator e a antena GPS
transversalmente ao sentido da viagem

B: Distancia entre o ponto de referéncia do trator e a antena GPS no sentido
da viagem.

C: Distancia entre o ponto de referéncia do trator e o ponto de acoplamento

no sentido da viagem.

D: Distancia entre o ponto de acoplamento e o ponto de referéncia da
maquina no sentido da viagem.

Pontos

1 Antena GPS

2: Ponto de referéncia Trator

3: Ponto de acoplamento

4: Ponto de referéncia Maquina
Nota

O ponto de referéncia da maquina encontra-se no ponto médio do primeiro eixo.
Caso a maquina ndo possua qualquer eixo, o ponto de referéncia sera definido pelo
fabricante.

25
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4.3.3.1 Exibir geometria de larguras parciais

Na geometria de larguras parciais s6 séo exibidos os valores que sao transmitidos
pela maquina.
Para exibir a geometria de larguras parciais, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Exibir geometria de larguras parciais" (F12).
— Abre-se a vista para a geometria de larguras parciais.

Na caixa superior esquerda, a posi¢éo das larguras parciais em relagcao ao ponto
de referéncia da maquina encontra-se representada em esquema. Deste modo,
pode reconhecer-se a primeira vista, se as larguras parciais se encontram todas
numa linha ou se as diferentes distancias foram configuradas na direcédo de
conducéo.

Na caixa superior direita séo exibidas as unidades atualmente utilizadas.

26
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Na caixa inferior séo exibidos os valores para os seguintes detalhes da geometria

de larguras parciais:

Nota

Os simbolos, que foram utilizados na caixa inferior, sdo representacfes
simplificadas dos simbolos na caixa superior direita. Na caixa superior direita
encontra-se a unidade que corresponde ao valor, o qual é exibido na caixa inferior.

Simbolo: caixa
superior direita

Simbolo: caixa
inferior

Significado

NuUmero da largura parcial (no sentido da
viagem contado da esquerda)

o Largura de trabalho da largura parcial
N K (K]
Profundidade de trabalho da largura
3
Emd E’ parcial
= IZ, Atraso ao ligar
A,
= Atraso ao desligar
= [A]
Distancia entre o ponto de referéncia da
L
392,1 maquina e a largura parcial no sentido da
viagem
uyu — Distancia entre o ponto de referéncia da
e (=] maquina e a largura parcial

transversalmente ao sentido da viagem
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Tipo de montagem das maquinas

Existem diferentes tipos de ligacdo para maquinas. Cada tipo de ligacdo tem uma
distancia prépria para o ponto de acoplamento.

Na CCI.GPS pode-se introduzir a distdncia adequada ao ponto de referéncia do
trator para cada tipo de montagem da maquina. Consulte as informagées no
capitulo Configurac6es da geometria do manual de instru¢cdes CCI.GPS.

Assim que tenha executado estas configuracdes, basta selecionar na
CCl.Command o ponto de acoplamento atualmente utilizado.

N&o é necessario voltar a efetuar a medicéo.

4.3.3.2 Selecionar tipo de ligagao

28

Para selecionar o tipo de ligacao da maquina atualmente utilizado, proceda da
seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Tipo de montagem da maquina" ou rode a roda
de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de
scroll.

— Abre-se a seguinte lista de selecdes:

D — D —

%E Tipo de ligacao ’ y ’

ESC / Barra de 3 pontos oK

[ / Barra de 3 pontos ]

’ %: Engate de boca de lobo

i E_‘ Gancho de reboque

2. Selecione o tipo de montagem atual da maquina da lista. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com o tipo de montagem ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— O tipo de montagem surge na janela de sele¢des.

3. Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o tipo
de montagem ou a roda de scroll.

Nota

Na vista geral da geometria é indicado o valor memorizado para o tipo de
instalacdo da maquina atualmente selecionado (niUmero a vermelho).
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Tipos de maquina

Caso se utilizem maquinas com reboque, a posi¢ao das larguras parciais altera-se
nas viagens curvas.

Ao utilizar-se a configuracéo "Puxado” e "Condutor”, calcula-se a posi¢ao das
larguras parciais nas viagens curvas (imagem ao centro e a direita).

No caso de maquinas montadas, a posi¢céo permanece fixa (imagem a esquerda).

29
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4.3.3.3 Selecionar tipo de maquina

30

Para selecionar o tipo de maquina, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Tipo de maquina" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte lista de selecdes:

i, Tipo de maquina ’ \ ’

ESC | _& 6 Montado OK

[ & _Montado ]
= ——=}

‘§ Veiculo automotor
[===2<1

Qe

t‘!; Rebocado

Selecione o tipo de maquina desejado da lista. Para tal, prima no ecra tactil o
botdo com o tipo de maquina ou rode a roda de scroll até o botao ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— O tipo de maquina surge na janela de selec¢fes.

Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o tipo
de maquina ou a roda de scroll.
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Tempos de atraso

Os tempos de atraso descrevem o atraso de tempo entre a ordem e a ativacao
efetiva de uma largura parcial (por exemplo, no caso do pulverizador, o tempo a
partir da ordem: "Ligar largura parcial”, até o agente ser efetivamente aplicado).

Existe um atraso ao ligar e ao desligar.

4.3.3.4 Introduzir tempos de atraso

[

Nota

Caso os tempos de atraso sejam transmitidos pela maquina, os botfes ficam a
cinzento. N&o é possivel uma introdu¢éo manual.

Os tempos de atraso da maquina sdo exibidos na vista de geometria de larguras
parciais (cf. capitulo 4.3.3.1).

Para alterar os tempos de atraso tem de se solicitar a opera¢gdo da maquina. Para
mais indicagdes consulte 0 manual de instru¢8es da sua maquina.

Para introduzir os tempos de trabalho, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil os botdes "Atraso ao ligar" (botdo 3) e "Atraso ao desligar"
(botdo 4) e introduza os tempos, que devem ser respeitados antes de as
seccdes individuais serem ligadas ou desligadas.

2. Confirme a sua introducdo com "OK".

Nota

A gama de valores valida para os tempos de atraso situa-se entre 0,00 e 10,00
segundos.
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4.3.4 Parallel Tracking

Neste separador sé@o efetuadas as configuracdes necessarias para o Parallel
Tracking.

@ Parallel Tracking

]"'._ Largura de trabalho
K_)| 6.

Om

k| Sobreposicao
Sk 0cm

T

P Sementeiras

Introduzir largura de trabalho

||ﬁ!ﬁ Introduzir valor para sobreposi¢ao
EES

M[ﬁ/g Selecionar modo de conducao paralelo
Introduzir valor para beterraba

Margem do campo via 2: ativar/desativar metade da largura

‘| Comutar para a barra luminosa.
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Introduzir largura de trabalho

Para introduzir a largura de trabalho, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botéo "Largura de trabalho" ou rode a roda de scroll até
o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introducao com "OK".

Nota

O valor introduzido para a largura de trabalho tem de ser o mais exato possivel de
modo a permitir um calculo exato da area trabalhada.

A gama de valores valida para a largura de trabalho situa-se entre 0,0 e 99,0 m.

Nota

Caso a largura de trabalho seja transmitida pela maquina, o botéo fica a cinzento.
N&o é possivel uma introdu¢do manual.

A largura de trabalho da maquina é exibida na vista de geometria de larguras
parciais (cf. capitulo 4.3.3.1).

Para alterar a largura de trabalho tem de se solicitar a operagdo da maquina. Para
mais indicagdes consulte o0 manual de instrugdes da sua maquina.
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43.4.2

34

l Sobreposicéo

A configuracéo da sobreposicdo destina-se a comparar os erros de condugédo e as
imprecisdes do GPS.

Existem 2 casos possiveis de aplicacéo:

As falhas devem ser evitadas.

Neste caso, tem de se introduzir um valor positivo. Isto leva a que a distancia
entre as linhas de guia diminua pelo valor introduzido. Deste modo, a largura
de trabalho efetiva é reduzida, as falhas sao evitadas e poderéo haver
sobreposicoes.

As sobreposi¢des devem ser evitadas.

Neste caso, tem de se introduzir um valor negativo. Isto leva a que a distancia
entre as linhas de guia aumente pelo valor introduzido. Deste modo evitam-se
as sobreposicdes e poderdo haver falhas.

Introduzir valor para sobreposicao

Para introduzir o valor para a sobreposicdo, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Sobreposi¢cdo" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

Confirme a sua introdu¢do com "OK".

> Nota

A gama de valores valida para a sobreposicao situa-se entre -100 e +100 cm.
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[
l Modo de conducéo paralelo

Existem 2 modos de conducgéo paralelos diferentes:
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Modo A-B Modo curvas
O condutor define um ponto A, continua a O condutor define um ponto A, percorre um percurso
conduzir e define um ponto B. O sistema traca desejado que também pode conter curvas e define um
automaticamente uma linha reta entre estes ponto B. O sistema regista o percurso efetuado e para
dois pontos e para tal cria linhas de guia tal cria vias paralelas com a mesma distancia da largura
paralelas com a mesma disténcia da largura de trabalho.
de trabalho No final da via registada, a linha é prolongada por uma

linha reta. Isto permite a conducdo segura nas vias na
area da borda do campo.

4.3.4.3 Selecionar modo de conducéo paralelo

Para selecionar o modo de conducao paralelo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Modo de conducéo paralelo” ou rode a roda de
scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de sele¢des.

2. Selecione entre "Modo A-B" e "Modo curvas". Para tal, prima no ecra tactil o
botdo com o0 modo desejado ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— O modo surge na janela de selecdes.

3. Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o
modo ou a roda de scroll.
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l Modo beterraba

O modo beterraba oferece a opcao de saltar vias. Isto permite, por exemplo, vira
de uma s6 vez em caso de pequenas larguras de trabalho.

A configuragdo "1" significa que cada uma das linhas de guia foi utilizada. Na
configuracdo "2", cada segunda linha de guia é destacada na representacao (cf.
captura de ecrd), as restantes encontram-se a cinzento. A indicag¢éo da barra
luminosa esta relacionada com as linhas de guia em destaque.
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4.3.4.4 Introduzir valor para beterraba

Para introduzir o valor para beterraba, proceda da seguinte forma:

Prima no ecra tactil o botdo "Beterraba" ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor no ecréa tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

Confirme a sua introdugao com "OK".

=

N

w

> Nota

A gama de valores valida para beterraba situa-se entre 1 e 5.
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l Margem do campo via 2: metade da largura

No terceiro modo de borda do campo (cf. caixa de informacdo modo de borda do
campo capitulo 0), as linhas de guia séo indicadas na area de borda do campo.

Esta funcao é util quando deve ser trabalhado com metade da largura de trabalho
durante o processamento da borda do campo. Isto pode ser necessario por ex. na
sementeira devido a um determinado ritmo de sulcos.

Se a opcao esta ativada, € aceite metade da largura de trabalho como distancia
das linhas de guia 0 e 1. O processamento da segunda via de trafego deve ser
entao realizado com a metade da largura de trabalho.
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4.3.45 Margem do campo via 2: ativar/desativar metade da largura

Para ativar/desativar a metade da largura para a via 2 na margem do campo,

proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Margem do campo via 2 metade da largura” ou
rode a roda de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a

roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o

botdo "OK" (F6).
2. Introduza o valor booleano.
3. Confirme a sua introdug&do com "OK".
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4.3.4.6 Barraluminosa

Para comutar para as configuracdes da barra luminosa, proceda da seguinte
forma:

1. Prima o botéo "Barra luminosa" (F12) no ecra tactil.
— Abre-se a seguinte mascara:

Possui as seguintes opcdes de operacao:

iﬁ Introduzir tempo para previsdo

Introduzir valor para distancia entre LED
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Barra luminosa

A barra luminosa é composta por 2 filas de segmentos de lampadas.
Os segmentos inferiores (2) apresentam o desvio atual da linha de guia.

Os segmentos superiores (1) apresentam um sugestao de conducéo e ajudam o
condutor a reencontrar a linha de guia.

O desvio atual da via é também indicado como um numero (3).

1] 1.6 m @
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4.3.4.6.1

4.3.4.6.2

40

Introduzir tempo para previsado

Com a previsédo define o intervalo de tempo que é considerado para o célculo da
sugestao de condugdo. O valor deve ser adaptado a velocidade de conducgéo e a
geometria da linha de guia.

Para introduzir o tempo para a previsao, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Previsdo" ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

Nota

A gama de valores valida para o tempo da previséo situa-se entre 1 e 10
segundos.

Introduzir valor para distancia entre LED

Estabeleca a que desvio corresponde um segmento da barra luminosa.
Para introduzir o valor para a distancia entre LED, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Distancia entre LED" ou rode a roda de scroll até
0 botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botédo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

Nota
A gama de valores vdlida para a distancia entre LED situa-se entre 10 e 100 cm.
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4.3.5 Section Control
Neste separador sdo exibidas as configuragBes para Section Control.

=2 Section Control

Sobreposicao na direcdo de conduca
III 0cm

fliL Grau de sobreposicao
Ay 100 %

&, Tolerancia de sobreposicao
=5k 50 cm

)
]

A

B | Tolerancia de sobreposicao Margem ¢
’Gf‘ 0 cm

Possui as seguintes opcdes de operacao:

‘m‘ Sobreposig&o na diregdo de condugéo

\k_ . L~
\ Selecionar o grau de sobreposicéo

|i='§§lkl Introduzir toleréncia de sobreposicéo

i "r"’l Introduzir tolerancia de sobreposi¢cdo Margem do campo
1

i A
- Introduzir distancia da borda do campo

=

. - . .

% Definir reconhecimento de marcha atras

s
é Ativar/desativar Section Control apenas na borda do campo
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1 Sobreposicéo na direcdo de conducao

Caso devam ser também evitadas pequenas lacunas de processamento na borda
do campo, por ex. na sementeira ou na protecdo de plantas, pode ser aplicado o
parametro "Sobreposicao na dire¢do de condugao".

Defina simplesmente uma sobreposi¢éo adicional pretendida para os referidos
casos de aplicacao.

200cm -200cm

4.3.5.1 Sobreposicdo na direcdo de conducao

Para introduzir o valor para a sobreposicao, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botéo "Sobreposi¢éo na direcdo de condugéo” ou rode a
roda de scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdug&do com "OK".

> Nota

A gama de valores valida para a sobreposicao situa-se entre -2000cm e +2000cm.
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0%

0 %

50 %

100 %

Grau de sobreposicéao

O grau de sobreposicdo determina a cobertura, na qual as larguras parciais
individuais ao colidirem com uma area ja trabalhada devem ser desligadas.

A configuracédo estd dependente do facto de se a prioridade € aplicada num
processamento completo ou na prevencao de tratamentos duplos.

50% 100%

A largura parcial € desligada antes de haver uma sobreposigéo.

Durante o trabalho neste modo ndo surgem pequenas falhas (imagem a
esquerda).

A largura parcial é desligada se a metade desta largura parcial se encontrar na
area de uma area ja trabalhada (imagem central).

A largura parcial s6 é desligada se estiver completamente na area de uma area ja
trabalhada (imagem a direita).
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4.3.5.2 Selecionar o grau de sobreposicéo

44

Para selecionar o grau de sobreposicéo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Grau de sobreposigdo” ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se uma lista de selec¢des.

2. Selecione a configuracédo desejada da lista. Para tal, prima no ecra tactil o
botdo com o grau de sobreposigcéo ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

— O grau de sobreposicao surge na janela de selecdes.

3. Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o botdo com o grau
de sobreposicdo ou a roda de scroll.

Cuidado!
Nas margens do campo aplica-se por principio um grau de sobreposicédo de 0 %.
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Tolerancia de sobreposicéao

A tolerancia de sobreposicdo determina a partir de quando as duas larguras
parciais exteriores (direita e esquerda) reagem a sobreposicoes.

No caso de viagens paralelas no campo (por ex. no caso de sulcos) pode ocorrer
gue a largura parcial externa seja exibida brevemente através de um campo ja
trabalhado, embora efetivamente ndo ocorra nenhum tratamento duplo

A causa é geralmente o drift de GPS, cf. caixa de informacgé&o sobre o Drift de
GPS, pagina 67.

Se houver um grau de sobreposicéo de 0%, a largura parcial externa é desligada
neste caso. Pode ocorrer uma “trepidacao” (ligar e desligar continuo).

Esta trepidacdo pode ser evitada através da configuracdo da tolerancia de
sobreposicao.

0%

4
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46

Tolerancia de sobreposi¢cdo em campos ja trabalhados

A tolerancia de sobreposicao tem efeito oposto no caso de um grau de
sobreposi¢éo configurado de 100%.

Nas viagens em campos ja trabalhados (por ex. a borda do campo) pode ocorrer
gue as larguras parciais exteriores liguem involuntariamente. As causas para iSso
séo o drift de GPS ou uma via ndo completamente percorrida.

A tolerancia de sobreposicao pode evitar a ligagao involuntaria das larguras
parciais.

N

b 100%
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4.3.5.3 Introduzir valor para tolerancia de sobreposicéo

Para introduzir o valor para tolerdncia de sobreposicdo, proceda da seguinte

forma:

4. Prima no ecra tactil o botao "Tolerancia de sobreposicéo"” ou rode a roda de
scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

5. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

6. Confirme a sua introducdao com "OK".

> Nota

A gama de valores valida para a tolerancia de sobreposicédo situa-se entre 0 cm e
a metade da largura parcial exterior.
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4.3.5.4

48

Grau e tolerancia de sobreposicdo nas margens do campo

Por razdes de seguranca, na margem do campo aplica-se sempre um grau de
sobreposicédo de 0 %. A tolerancia de sobreposi¢do para a margem do campo
pode ser definida em separado - por sua conta e risco.

Drift de GPS pode levar a que a largura parcial exterior nas margens do campo
seja ligada e desligada (cf. também caixa de sobre a tolerancia de sobreposicao,
pagina 46). O utilizador pode minimizar este ligar e desligar ao introduzir a
tolerancia de sobreposi¢cdo nas margens do campo.

Uma configuracdo superior a 0 cm pode levar a que haja um trabalho para além
da margem do campo. A configuracdo recomendada é de 0 cm!

Caso se desvie do valor recomendado deve verificar se pode ser aceite um
processamento para além da margem do campo.

Introduzir valor para tolerancia de sobreposi¢cdo Margem do campo

Cuidado!

Verifigue minuciosamente se se pode aceitar um tratamento para além da margem
do campo!

Depois do trabalho ter sido concluido, tem de se voltar a repor a configuracéo para
0cm.

Para introduzir o valor para tolerdncia de sobreposicdo das margens do campo,
proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Tolerancia de sobreposi¢cdo Margem do campo
ou rode a roda de scroll até o botédo ficar marcado a branco e prima em
seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

Nota

A gama de valores valida para a tolerancia de sobreposi¢éo situa-se entre 0 cm e
a metade da largura parcial exterior.
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1 Distancia da borda do campo

Através da distancia da borda do campo pode-se determinar o ponto de ligacéo
apos se sair de um campo jé trabalhado (aqui: borda do campo).

O distribuidor de adubo sera assim ligado e desligado em pontos diferentes.

A medida correta para a distancia da borda do campo € influenciada pelas
propriedades de arremesso do fertilizante e pela largura de trabalho do separador.

1. Ponto de ligacéo
2. Ponto de desligamento
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4.3.5.5

50

Introduzir valor para distadncia da borda do campo

[

[

Nota

Esta configuracao so é possivel com uma maquina da classe 5 (distribuidor de
adubo).

Nota

Se a maquina ISOBUS transmitir um valor para a profundidade de trabalho das
larguras parciais, este bot&o fica a cinzento.

N&o é necessaria uma introducdo manual, porque sdo automaticamente
assumidas as especificacdes da maquina.

Para introduzir o valor para distancia da borda do campo, proceda da seguinte

forma:

1. Prima no ecra tactil o botéo "Distancia da borda do campo"” ou rode a roda de
scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introdu¢cdo com "OK".

Nota

A gama de valores para a distancia da borda do campo situa-se entre 0 e 50
metros.
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Detecéo de marcha-atras

CCl.Command deteta a alteracéo da direcdo de conducao.

O simbolo da maquina na vista do mapa move-se também para tras em marcha-
atras. Além disso, uma seta vermelha no mapa indica a marcha-atras.
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Se a direcao de conducéo ndo corresponde efetivamente a direcdo de conducéo,
pode corrigir manualmente a detecao da direcdo de conducéo (cf. capitulo 4.4.9).
Isto também € necessério se a viagem (apo6s a ligacéo do terminal) for iniciada em
marcha-atras.

A CCl.Command avalia o sinal da direc&o de conducéo da TECU do trator para
detecéo da direcao de conducgéo. Se isto ndo esté disponivel, € usada a informacéo
da posicéo do recetor de GPS.
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4.3.5.6 Definir reconhecimento de marcha-atras

52

Para escolher a configuracdo para a detecao de marcha-atras, proceda da

seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Reconhecimento de marcha atras" ou rode a
roda de scroll até o botao ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Selecione a configuragdo desejada da lista. Para tal, prima no ecra tactil o
botéo pretendido ou rode a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco
e prima em seguida a roda de scroll.

— A configuragéo pretendida surge na janela de selecdes.
3. Confirme a sua introdu¢ao com "OK".

Nota

Dependendo da qualidade do recetor de GPS, isto pode provocar
reconhecimentos com erros, por ex. em desligamento junto dos cantos. O sentido
da viagem pode ser corrigido manualmente na vista do mapa através da tecla F5 a
qualquer momento (cf. capitulo 4.4.9).
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Section Control apenas na margem do campo

Ao utilizar semeadores e plantadores com larguras parciais muito pequenas (por
ex. inferiores a um metro), isto pode provocar o desligamento involuntario das
larguras parciais exteriores em viagens paralelas devido ao drift de GPS.

Caso isto também néo possa ser evitado através da adaptagéo da toleréncia de
sobreposicgéo (cf. Caixa de informagéo tolerancia de sobreposi¢éo).

Neste caso, a func¢éo "Section Control apenas na borda do campo" ajuda a evitar
janelas de sementes. A ativagao e desativagcdo automética das larguras parciais
realiza-se agora apenas nas bordas do campo delineadas (marcadas a cinzento),
mas ndo nos campos trabalhados (marcados a azul).

v
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4.3.5.7 Ativar/desativar Section Control apenas na borda do campo

54

Para ativar/desativar o Section Control apenas na margem do campo, proceda da
seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botéo "Section Control apenas na margem do campo”
ou rode a roda de scroll até o botdo ficar marcado a branco e prima em
seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor booleano.

Confirme a sua introdug@o com "OK".
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1 Sair da vista do mapa

Existem duas possibilidades para sair da vista do mapa.
Tenha em atencéo a seguinte diferenca relevante:

Ao comutar da vista do mapa nas configuragées através da tecla de fungéo F7, o
Section Control automatico é pausado!

Ao sair da vista do mapa através da tecla Home ou de comutagédo, o Section
Control automatico continua a trabalhar em segundo plano.

4.4 Vistado mapa
Ao premir o botdo "Mapa" (F1) ira sair de cada um dos separadores das
configuracfes para a vista do mapa.

A vista do mapa é a area de trabalho da CCl.Command. Aqui ativa-se o Section
Control automatico.

> Nota

Consoante a maquina utilizada podem estar disponiveis diferentes botées.
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Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

<l
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O
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Comutar para as configuracdes
Prima no ecra tactil o botdo "Comutar para as configuracdes" (F7).

Podera encontrar mais informacdes sobre as configuracdes no
capitulo 4.3.

Comutar para a gestdo de margem do campo

Selecionar modo de margem do campo

Solicitar obstaculos

Solicitar correcdo GPS

Solicitar configuracdes do mapa

Criar / apagar limite do campo

Definir ponto A / registar via de referéncia

Corrigir sentido da viagem

Mudar modo Section Control

Ligar/desligar a marcagdo manual da area viajada
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1

Elementos da vista do mapa
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11.

13.
15.

®

Barra luminosa

Linhas de guia
(Linha de guia ativa a azul)

Indicacdo: Modo Section Control

Indicacdo do estado das larguras
parciais

Tamanho do campo

(caso nao exista uma margem do
campo, é exibido o campo ja
trabalhado)

Area trabalhada varias vezes

Seta Norte

Grelha
(tamanho = largura de trabalho,
sentido = Norte)

2.

10.

12.

14.

® ©

Indicacdo ao alcancar o limite do
campo ou um obstaculo

Numeragéo das linhas de guia

Caixa de informacao
(velocidade, largura de trabalho,
grau de sobreposi¢éo, modo de
conducao paralelo)

Area restante
(ainda nédo trabalhada)

Apagar campo trabalhado

Informagéo de GPS
(qualidade de recec¢édo, nimero de
satélites utilizados, tipo de sinal)

Limite do campo
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[
l Representacdo da maquina na vista do mapa

A representacdo da maquina esta fixada no terco inferior do mapa. O mapa gira
em torno da maquina.

® ©

A seta (1) indica a posicao do ponto de referéncia do trator (posi¢cao da antena).

As larguras parciais (2) séo posicionadas atras do trator em conformidade com as
geometrias configuradas.

A linha branca (3) surge caso a profundidade de trabalho para as larguras parciais
tenha sido configurada. Isto é apoiado, por exemplo, por alguns distribuidores de
adubo.
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4.4.1 Gestdo de borda do campo
Para comutar para a gestdo de margem do campo, proceda da seguinte forma:
1. Prima o botéo "Gestdo de margem do campo” (F3) no ecra tactil.
— Abre-se a Gestdo de margem do campo.

Gestao de borda do campo

P Individual

| CLR Apagar borda de capo

b ad

> Nota

A selecdo "Circular" sé esté disponivel se j& tiver sido criado um limite do campo
(cf. capitulo 4.4.1).

> Nota

A selegéo "Apagar"” so esté disponivel se existir, pelo menos, uma margem do
campo memorizada.

Possui as seguintes opcfes de operacao:

Comutar para a marcagdéo individual da margem do campo
Prima o bot&o "Individual" no ecra tactil.
. - Abre-se a vista do mapa Marcacdo da margem de campo.

Podera encontrar mais informac¢des sobre a marcacéo individual da
margem do campo no capitulo 4.4.1.1.

@ Criar margem do campo circular

CLR Apagar borda do campo
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44.1.1

Criar margem do campo circular

Para criar uma margem do campo circular, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botéo "Circular" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza a largura da borda do campo no ecra tactil através do campo
numeérico ou da barra deslizante.

Confirme a sua introdug@o com "OK".

— E criada uma margem do campo com a largura introduzida ao longo do
limite do campo.

Nota

Para poder adicionar uma margem do campo circular, € necessario criar primeiro
um limite do campo (cf. capitulo 4.4.1).

4.4.1.2 Apagar bordado campo
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Para apagar a area de margem do campo memorizada, proceda da seguinte
forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Apagar margem do campo" ou rode a roda de
scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Confirme a mensagem de confirmag&o com "OK".
— A margem do campo é apagada.
Nota

Esta funcdo apaga todas as margens de campo memorizadas deste campo.
Se existir um limite do campo, pode criar rapidamente uma margem do campo
circular de novo. Deve ser restabelecida uma margem do campo individual.
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1 Marcar margem do campo

A borda do campo pode ser registada individualmente. Deste modo, as larguras
parciais podem ser ligadas automaticamente sem um limite do campo para
plantadores e semeadores.

4.4.1.3 Marcacao de borda de campo

Para comutar para a marcagdo de margem do campo, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecrd tactil o botéo "Individual" ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botao estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
— Abre-se a seguinte mascara:

Definir ponto A/ registar via de referéncia
(cf. capitulo 4.4.8)

i
H Marcar curvas
Marcar linha reta
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Ill
(L]
v Corrigir sentido da viagem
2 (cf. capitulo 4.4.9)
III
(L]
rI'I'I]\
2R Mudar modo Section Control
A (cf. capitulo 4.4.10)
==
i
m Introduzir a largura da borda do campo desejada
== Alt icao d d
o » erar a posi¢cao do marcador
| S Comutar modo de margem do campo
(]
P =
W Apagar borda do campo

4.4.1.4 Marcar curvas

Para marcar curvas no registo da margem do campo, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Marcar curvas" (F3).
— A marcacao da margem do campo € iniciada ao longo do percurso exato.
2. Faga o percurso.
3. Prima novamente o botdo "Marcar curvas" (F3) no ecra tactil.
— A marcacao da margem do campo é parada ao longo do percurso exato.
— A margem do campo registada é memorizada.

4.4.1.5 Marcar linhareta
Para marcar uma linha reta no registo da margem do campo, proceda da seguinte
forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Marcar linha reta" (F4).
— O ponto de partida é definido.

2. Mova para o ponto que deve constituir o final da linha reta e prima novamente
o botéo "Marcar linha reta" (F4) no ecra tactil.

— E tracada automaticamente uma linha reta do ponto inicial ao ponto final
e é criada uma margem do campo ao longo da mesma.

— A margem do campo criada é memorizada.
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4.4.1.6 Introduzir alargura da borda do campo desejada

Para introduzir a largura da borda do campo desejada, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "Largura da borda do campo" (F9).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

— Confirme a sua introdu¢ao com "OK".

> Nota

A gama de valores valida para a largura da borda do campo situa-se entre 0 e 99
m.

> Nota

A predefinicdo para a largura da borda do campo € a largura de trabalho da
magquina.

l Marcador da borda do campo

A largura de trabalho da maquina é predefinida como largura do marcador da
borda do campo.

A largura da margem do campo, e consequentemente do marcador da margem do
campo, pode ser alterada manualmente (cf. capitulo 4.4.1.6). Caso a largura do
marcador seja superior a largura de trabalho, a posicdo do marcador da borda do
campo pode ser alterada. Pode ser comutado para o centro (predefinicao) e para
0 canto exterior esquerdo e direito da maquina.

A configuragdo Canto exterior direito ou esquerdo permite, por exemplo, mover
diretamente ao longo do limite do campo com o canto exterior da maquina e
marcar toda a largura da margem do campo definida dentro do limite do campo.

4.4.1.7 Alterar a posi¢cado do marcador
Para alterar a posicdo do marcador, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botéo "Posi¢cao do marcador" (F10).

— A posicdo do marcador alterna automaticamente entre o centro, o canto
exterior direito e o canto exterior esquerdo.
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[
l Modo de margem do campo

A CCIl.Command conhece trés modos de borda de campo diferentes:

Modo 1, borda do campo bloqueada: ©13.27 ha £0.00 ha

Feldgrenze

=S --A--

A 0
124
% 0
AB It D

A margem do campo esta marcada a cinzento claro, as larguras parciais nesta
area sao desligadas automaticamente.

O interior do campo estéa disponivel para o trabalho.

$13.27 ha $0.00 ha

Modo 2, borda do campo livre:
Feldgrenze

N 0
K424
% 0
RB IT

& 01

A érea a cinzento claro nao é exibida.
A margem do campo esta disponivel para o trabalho, as larguras parciais ndo séo
desligadas nessa area.

Modo 3: Borda do campo com linhas de ©13.27 ha B0.00 ha
guia' Feldgtenze

K124
207

AB It

Sao exibidas linhas de guia na borda do campo. O limite do campo é a referéncia
para estas linhas de guia.
A margem do campo esta disponivel para o trabalho.

4.4.2 Selecionar modo de margem do campo
Para comutar entre os modos de margem do campo, proceda da seguinte forma:
1. Prima o botdo "Comutar modo de margem do campo” (F9) no ecra tactil.
— O modo de margem do campo muda.
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4.4.3 Obstaculos

Para comutar para a mascara "Obstaculos" proceda da seguinte forma:
2. Prima no ecra tactil o botdo "Obstaculos” (F10).
— Abre-se a seguinte mascara:

Possui as seguintes opc¢bes de operacao:

+ . .
Definir e posicionar

Apagar todos os obstaculos

Posicionar obstaculo
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4.4.3.1 Definir e posicionar obstaculo

Para definir um novo obstaculo, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Definir obstaculo" (F10).

2. Introduza o nome do obstéculo através do teclado no ecra tactil.
3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

— O obstaculo é definido na posicéo atual do trator e ilustrado na vista do
mapa por meio de um ponto vermelho intermitente.

4. Prima no ecra tactil os botdes "Para a esquerda” (F3), "Para a direita" (F4),
"Para cima" (F5) e "Para baixo" (F6) para posicionar o obstaculo.

> Nota

Ao premir-se os botdes, o0 obstaculo é deslocado 1 metro na respetiva direcéo.

5. Para memorizar o obstaculo na posi¢éo atual, saia da vista "Obstaculos" e
regresse a vista do mapa normal.

4.4.3.2 Apagar todos os obstéaculos
Para apagar os obstaculos, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecra tactil o botdo "Apagar" (F12).
2. Confirme "OK".

> Nota

Todos os obstaculos do campo atualmente utilizados sdo apagados. Néo é
possivel selecionar.
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l Drift de GPS

Ao utilizar-se sinais de GPS sem correcao, os dados registados (por exemplo,
margem do campo ou campo trabalhado) podem, no caso de uma reutilizacéo
posterior, apresentar um desfasamento em relacéo a posicao atual.

Devido a rotacéo da Terra e a posicao alteravel dos satélites no céu, a posi¢éo
calculada de um ponto desloca-se com o tempo. Isto é designado de drift.

A correcdo GPS permite compensar este drift.

444 Correcao GPS

Através da tecla "Correcdo GPS" (F11) podera efetuar a corre¢cdo GPS na vista do
mapa, sdo atribuidas novas fungfes aos botdes.

’ & [(ah=s) =5 e
' Qe n = = = |
| A  AI12 ]

’ »Iq- . 0.0m

H 6 % 100 0.00 ha

Possui as seguintes opc¢fes de operacao:

A
..I‘. Deslocar via de referéncia
<
[«
T Deslocar manualmente via de referéncia
<
+|
i . a .
¥ 5 Definir ponto de referéncia
))+(R( Calibrar ponto de referéncia
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4441

Deslocar via de referéncia

[

Para deslocar a via de referéncia para a posi¢céo atual do trator, proceda da
seguinte forma:

1. No campo conduza na via desejada e prima no ecra tactil o botédo "Deslocar
via de referéncia" (F9).

— A via de referéncia é deslocada para a sua posicao atual.

Nota

Esta funcao so esta disponivel, caso uma via de referéncia tenha sido registada.
Apenas a via de referéncia é deslocada. Caso todo o campo tenha de ser
corrigido, é necessario definir um ponto de referéncia (cf. capitulo 4.4.4.3).

4.4.4.2 Deslocar manualmente via de referéncia

Para deslocar manualmente para a esquerda ou direita uma via de referéncia
disponivel, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Corrigir manualmente via de referéncia" (F7 ou
F8).

— Avia de referéncia é deslocada na direcao selecionada.

Nota

Esta funcdo so6 esta disponivel, caso uma via de referéncia tenha sido registada.
Apenas a via de referéncia é deslocada. Caso todo o campo tenha de ser
corrigido, é necessario definir um ponto de referéncia (cf. capitulo 4.4.4.3).

4.4.4.3 Definir ponto de referéncia
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O ponto de referéncia deve ser definido durante o primeiro trabalho na
proximidade de um campo.

Selecione um ponto, o qual pode posteriormente ser novamente alcancado para
calibracdo exatamente a partir da mesma direcdo e exatamente no mesmo ponto.
Recomenda-se selecionar um ponto marcante, como por exemplo, uma tampa de
saneamento ou uma marca permanente na entrada do campo.

Os dados registados ndo podem voltar a ser utilizados, caso ndo consiga
encontrar o ponto de referéncia registado.

Para definir um novo ponto de referéncia na posicao atual, proceda da seguinte
forma:

1. Prima no ecré tactil o botédo "Definir ponto de referéncia" (F11).
— O ponto de referéncia é definido e representado no mapa.

Nota

O ponto de referéncia aplica-se apenas a combinacéo de trator e reboque com a
gual ele foi definido.
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l Calibrar ponto de referéncia

Caso, por exemplo ap6s uma interrupcao do trabalho (por abastecer o
pulverizador) tenha detetado um drift de GPS, desloque-se exatamente para o
ponto de referéncia ja definido.

Devido a deslocacéo pelo drift de GPS, o ponto de referéncia ndo se encontra
agora inferior a posicéo atual na vista do mapa.

4.4.4.4 Calibrar ponto de referéncia

Para calibrar o ponto de referéncia, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecrd tactil o botéo "Calibrar o ponto de referéncia" (F12).
— O ponto de referéncia é deslocado para a posi¢ao atual.
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4.45 Configuracdo do mapa

Através do botéo "Configuracdo do mapa" (F12) na vista do mapa, podera aceder
a configuracao do mapa. Esta configuracédo permite ligar ou desligar os
elementos individuais da vista do mapa e os avisos acusticos. Os elementos sédo
exibidos no mapa e os avisos podem tocar caso o sinal de visto tenha sido

colocado.

2 .
1 5 .
%.L? Estado de funcuonamelm ia

3 @ Caixa de informacao |
4 Caixa de informacao qu @
: Bussola l D
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Possui as seguintes opcbes de operacao:

Ligar ou desligar a barra luminosa interna

Ligar ou desligar o estado de funcionamento parcial

H- 4

+i Ligar ou desligar a caixa de informagéo
91 Ligar ou desligar a caixa de informagéo GPS
® Ligar ou desligar a bussola

Ligar ou desligar a grelha

Ligar ou desligar o MiniView

Ligar ou desligar o alarme sonoro limite do campo

Ligar ou desligar o alarme sonoro obstaculo

al o [
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445.1

Ligar/desligar as indicag6es

Para ligar ou desligar a indicacdo da barra luminosa interna, do estado de larguras
parciais, da caixa de informacéo, da caixa de informacéo GPS, da bussola, do
MiniView ou da grelha, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo com a indicacdo desejada ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Selecione no didlogo de entrada a configuracdo desejada.

Confirme a sua configuracdo com "OK" ou prima a roda de scroll.

4.45.2 Ligar/desligar aviso acustico
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Para ligar ou desligar o aviso acustico ao atingir o limite do campo ou um
obstaculo, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo com a indicacdo desejada ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Selecione no didlogo de entrada a configuracdo desejada.

Confirme a sua configuracdo com "OK" ou prima a roda de scroll.
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4.45.3 MiniView

Podem ser exibidos dados da maquina relevantes no MiniView, sem ser preciso
deixar a vista do mapa na CCl.Command.

Nota

Os dados da maquina exibidos no MiniView devem ser disponibilizados pela
maquina. Contudo, nem todas as maquinas suportam esta funcao.
Se a maquina nao disponibiliza nenhuns dados a indicacdo permanece vazia.
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4.4.6 Criar limite do campo

Para criar um limite do campo, proceda da seguinte forma:

1. Conduza pelo campo e trate da margem do campo. A area trabalhada fica
marcada a azul; em caso de pulverizadores agricolas, neste momento o modo
automatico do Section Control pode ser ativado.

' Cuidado!
As larguras parciais s6 sdo automaticamente ligadas, caso se tenha alcangado
L] uma area ja trabalhada. O desligar no limite do campo para proteger as areas

adjacentes é da responsabilidade do utilizador.

> Nota

Durante o funcionamento dos distribuidores de adubo, as larguras parciais, por
razbes de seguranca, tém de ser ligadas manualmente na primeira vez que se
circundar sem margem do campo.

2. Prima no ecra tactil o botdo "Criar limite do campo” (F1).

— Um limite do campo é criado e memorizado no canto exterior da area ja
trabalhada. As lacunas séo fechadas por meio de uma linha adaptada. No
entanto, recomenda-se circundar completamente o campo, uma vez que
os célculos ndo tém de corresponder ao curso efetivo do limite do campo.

— O botéo "Criar limite do campo" (F1) muda automaticamente para
"Apagar limite do campo" (F1). Isto é indicado por um outro simbolo.

4.4.7 Apagar limite do campo

Para apagar um limite do campo memorizado, proceda da seguinte forma:
1. Prima no ecré tactil o botdo "Apagar limite do campo" (F1).
2. Confirme a mensagem de confirmagédo com "OK".

— O botdo "Apagar margem do campo" (F1) muda automaticamente para
"Memorizar margem do campo" (F1). Isto é indicado por um outro
simbolo.
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4.4.8 Definir ponto A /registar via de referéncia

Para criar uma via de referéncia para o Parallel Tracking, proceda da seguinte
forma:
1. Prima no ecra tactil o botédo "Definir ponto A" (F2) para determinar o ponto de
partida para a via de referéncia.
— O botao "Definir ponto A" (F2) muda para "Definir ponto B" (F2). Isto é
indicado por um outro simbolo.
2. Facga o percurso que ira servir de via de referéncia.
3. Prima no ecra tactil o botao "Definir ponto B" (F2) para definir o ponto final da
via de referéncia.
— O Parallel Tracking é automaticamente iniciado.

Nota

E gravada apenas uma via de referéncia por campo.
Quando define um ponto A novo, a via de referéncia existente € substituida. Para

tal € necessério confirmar uma mensagem de confirmacéo.

4.4.9 Corrigir sentido da viagem

No caso do reconhecimento de marcha-atras ativo, ver também capitulo 4.3.5.6, a
CCl.Command reconhece automaticamente a direcdo de conducéo. Para corrigir o
sentido de viagem detetado, proceda da seguinte forma:

1. Prima o botdo "Corrigir sentido da viagem" (F5) no ecra tactil.

— O sentido da viagem altera-se de "Marcha a frente" para "Marcha atras"
ou de "Marcha atras" para "Marcha a frente".

— A corre¢do € indicada através da alteracdo do simbolo no botéo (F5).

Nota
Se a CCl.Command reconhecer uma marcha atras, é exibida uma pequena seta
vermelha.
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Section Control: modo manual e modo automatico

No modo manual, as larguras parciais tém de ser ligadas ou desligadas na
operacao da maquina ou manualmente através do joystick.

A éarea trabalhada é registada.

Ap6s a ativagdo do modo automatico, a CCl.Command transmite ordens para ligar
ou desligar as larguras parciais a maquina.

Em algumas méaquinas a funcionalidade Section Control tem de ser iniciada

primeiro ainda na operacédo da maquina. Consulte procedimento no manual de
instruc6es do fabricante da maquina.

4,410 Mudar modo Section Control
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A comutagéo para o modo manual e 0 modo automaético é feita através do mesmo
botéo (F4). O simbolo muda consoante o modo que estiver selecionado:

A . "
& Comutar Section Control para o modo automaético
aaa~
Q'lll]
LY Comutar Section Control para o modo manual
==

Para comutar entre 0 modo manual e o modo automatico do Section Control,
proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Modo automatico" ou "modo manual” (F6).
— O modo muda e o simbolo no botdo F6 muda.

Nota
Esta funcdo so6 esta disponivel, caso os dados da maquina sejam transmitidos.




CCl.Command — Operacéao

4.4.11 Ligar/desligar a marcagdo manual da &rea viajada

Caso nenhuma maquina ISOBUS estiver ligada, ndo esta disponivel nenhuma
informacao sobre a area ja trabalhada. A area trabalhada pode ser marcada
manualmente.

Para ligar ou desligar a marcacao manual da area viajada, proceda da seguinte
forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Marcacéao ligada/Marcacao desligada” (F6).
— A areaviajada é marcada a azul no mapa ou deixa de ser marcada.

— O botdo F2 muda de "Marcacéo ligada" para "Marcacao desligada" e
vice-versa, dependendo da funcéo acabada de ser selecionada.:

Para comutar entre 0 modo manual e o modo automatico do Section Control,
proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Modo automatico” ou "modo manual” (F6).
— O modo muda e o simbolo no botdo F6 muda.

> Nota

Esta funcéo so esta disponivel, caso nenhum dado da maquina seja transmitido ou
0 Section Control ndo tenha sido ativado.

> Nota

Para uma correta indicacéo da area trabalhada, é necessario introduzir
previamente a largura de trabalho (cf. capitulo 4.3.4.1).
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5 Resolucéo de problemas
5.1 Erros no terminal

A seguinte vista geral mostra-lhe possiveis erros no terminal e a sua resolucéo:

78

Erro

Causa possivel

Resolucéo

N&o é possivel ligar o terminal

O terminal ndo esta
corretamente ligado

Verificar a ligagdo ISOBUS

O software da maquina ligada
nao é exibido

. Resisténcia de
terminacdo do bus em
falta

. O software foi carregado,

mas nao foi exibido

. Erro de ligacdo do upload
do software

. Verificar a resisténcia

. Verificar se o software
pode ser ligado
manualmente a partir do
menu Iniciar do terminal

. Verificar a ligacao fisica
. Contactar o servi¢co de

apoio ao cliente do
fabricante da maquina
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Resolucéo de problemas

5.2 Erro durante o funcionamento

A seguinte vista geral mostra-lhe os possiveis erros durante o funcionamento com
a CCl.Command, a sua causa possivel e a resolucéo:

Erro

Causa possivel

Resolucédo/procedimento

O célculo da margem do
campo demora muito tempo

Grande distancia entre as areas
marcadas a azul, visto que:

e A maquina foi ligada pouco
tempo antes da viagem
para o campo

e Os dados de um segundo
campo e mais distante
ainda ndo tinham sido
memorizados ou apagados.

Ir para as configuragdes,
selecionar o separador
Campos, apagar os dados do
campo (cf. 4.3.2.7) e trabalhar
novamente o campo.

A representacdo do campo no
separador Campos € muito
pequena e ndo esta centrada.

Para além do trabalho do
campo, a maquina foi ligada
num outro local por pouco
tempo.

Apagar os dados do campo (cf.
4.3.2.7) e trabalhar novamente
0 campo.

A linha de guia atual ndo esta
marcada a azul.

As larguras parciais ndo estdo
ligadas de momento na
maquina.

Caso nenhuma largura parcial
estiver ligada, a via, com a qual
se trabalhou em ultimo lugar, é
marcada a azul. Isto ajuda a
melhor voltar a localizar esta
via, por exemplo apos
abastecer a maquina.

As vias de referéncia, as
margens do campo e a area
trabalhada séo deslocadas.

Drift de GPS

Calibrar o ponto de referéncia
e/ou via de referéncia (cf.
capitulos 4.4.4.1 e 4.4.4.3)

Sem sinal GPS

e Sem rececao

¢ Nem todos os sinais de
mensagem necessarios sao
recebidos.

e Verificar a alimentagéo de
tenséo

e Verificar se o recetor esta
ligado a interface RS233-1
e se esta foi selecionada

e Verificar se a taxa de Baud
configurada no recetor e no
terminal coincidem.

e Alterar as configuragbes do
recetor; para tal, consulte o
manual de instru¢des do
recetor.
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Erro

Causa possivel

Resolucédo/procedimento

Apesar da calibracéo, a
posicdo da margem do campo
nao esta correta.

O ponto de referéncia ndo
foi corretamente alcancado.

A posicdo da antena GPS
no trator alterou-se depois
da defini¢do.

Fraca qualidade do sinal de
GPS.

Verificar a posigéo do trator,
voltar a alcancar o ponto de
referéncia.

Verificar a posicao da
antena GPS e, se
necessario, voltar a
introduzi-la (cf. manual de
instrucées CCI.GPS).

(cf. ponto seguinte)

A maquina liga-se e desliga-se
demasiado cedo/tarde.

Fraca qualidade do sinal de
GPS

Configuracdes da geometria
incorretas

Configuracgéo incorreta da
posicéo do ponto de
acoplamento/da antena

Tempos de atraso
incorretos

Verificar a qualidade de
sinal, sair da &rea de
sombra (se necessario,
voltar a calibrar o ponto de
referéncia).

Consultar no manual de
instrugdes da maquina
como se pode alterar estas
configuracdes.

Voltar a efetuar a medicdo e
verificar as configuracdes
na CCI.GPS.

Verificar a sele¢cdo do ponto
de acoplamento na
CCl.Command.

Caso estes sejam
transmitidos pela méaquina,
consultar o manual de
instru¢gées da maquina
Caso estes sejam
automaticamente
configurados, voltar a medir
os tempos de atraso. Para
tal, trabalhe umatira e
marque o canto exterior
trabalhado, por exemplo
com uma fita de aviso.
Percorra esta tira a 90° e
mec¢a o numero de cm apos
0 qual a maquina se
desligou demasiado
cedo/tarde. Dividir este
valor (cm) por uma
velocidade média na area
da borda do campo (cm/ms)
(por exemplo, 8 km/h
corresponde a 0,22 cm/ms).
Este valor de corregdo tem
de ser adicionado ao valor
configurado, no caso de a
maquina ter sido desligada
demasiado tarde, e tem de
ser subtraido, no caso de a
maquina ter sido desligada




CCIl.Command — Resolucao de problemas

| demasiado cedo.
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Section Control n&o funciona A funcéo "Section Control Desative a fungdo "Section
apenas na margem do campo” | Control apenas na margem do
esta ativada. campo" (cf. capitulo 4.3.5.7).
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5.3 Os botdes ficam a cinzento

Tecla

Causa possivel

Resolucéo

Vérios botdes na vista do mapa
(obstaculos, criar limite do campo,
marcacao manual, definir ponto
A, modo automatico)

O software nao foi ativado

Verificar se a chave da
licenga foi introduzida.

Separador: Parallel Tracking
Configuracgdes (todos os botdes)

O software nao foi ativado

Verificar se a chave da
licenca foi introduzida.

Separador: Section Control
Configuracgdes (todos os botdes)

O software nao foi ativado

Verificar se a chave da
licenca foi introduzida.

Introduzir tempos de atraso

Os tempos de atraso sdo

definidos pela maquina ISOBUS e

sao exibidos automaticamente.

Em algumas maquinas,
os tempos de atraso
podem ser configurados
no menu. Consulte-os no
manual de instrucdes da
sua maquina.

Introduzir largura de trabalho

A largura de trabalho é
transmitida pela méaquina
ISOBUS e exibida
automaticamente.

ver acima

Introduzir valor para distancia
da borda do campo (ho campo
surgem tragos)

A maquina ligada n&o
corresponde a classe 5
(distribuidor de adubo)

A distancia da borda do
campo s6 cumpre o seu
objetivo no caso dos
distribuidores de adubo.
Os distribuidores de
adubo correspondem a
classe 5 conforme a
norma ISO. Transmitido.
Para maquinas de uma
outra classe, a distancia
da borda do campo néo
estara disponivel.

Introduzir valor para distancia
da borda do campo (nho campo
surge: "1SO")

A maquina ligada transmite um
valor para a profundidade de
trabalho das larguras parciais
individuais.

A distancia da borda do
campo nao é necessaria.
Através da profundidade
de trabalho, a maquina
determina os pontos nos
quais as larguras parciais
sao ligadas e desligadas.

Iniciar o Section Control

A maquina ligada ndo suporta o
ISOBUS e o Section Control.

83



CCIl.Command — Resolucéao de problemas

Tecla

Causa possivel

Resolucéo

Ligar ou desligar a marcacéao
da area trabalhada

A maquina ligada suporta o
ISOBUS e o Section Control.

N&o é necessaria uma
marcagao manual, uma
vez que a maquina
comunica o seu estado de
trabalho e este é
automaticamente
registado.

Comutar para o modo
automatico

A maquina ligada ndo suporta o
ISOBUS e o Section Control ou
ainda nao foram criados limites
do campo (durante a utilizacédo de
um distribuidor de adubo).

Adicionar margem do
campo/Apagar margem do
campo

O valor 0,00 m esta introduzido
para a distancia da borda do
campo.

Introduzir um valor
superior a 0,00 m para a
distancia da borda do
campo (cf. capitulo
4.3.5.5

Importar limite do campo/
exportar campo

A pen USB ndao esta inserida ou
nao foi reconhecida.

Inserir pen USB e esperar
que o terminal a
reconheca.

5.4 Mensagens de erro
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> Nota

As mensagens de erro exibidas no terminal dependem da maquina ligada.

Podera encontrar uma descricao detalhada das possiveis mensagens de erro e da
correcao de erros no manual de instru¢gdes da maquina.

> Nota

Se nao for possivel operar a maquina, verifique se o "interruptor de paragem" foi
premido. SO sera possivel voltar a operar a maquina quando o interruptor ja nao

estiver premido.
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5.5 Diagnéstico
5.5.1 Verificar a barraluminosa externa

Para verificar a barra luminosa externa, proceda da seguinte forma:

1. Prima atecla Home para aceder ao menu principal.

2. Prima o botdo "Configura¢es" (F1) no menu principal.

3. Selecione o separador Informacéao e Diagndstico.

4. Prima no separador Informacéo e Diagnostico o botao "L10".
— Abre-se a vista do L10:
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6 Estruturado menu
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7 Glossario

Modo A-B

Um modo de conducéao paralelo, no qual o condutor define um ponto A e um
ponto B, o sistema traga automaticamente uma linha reta entre estes dois
pontos e para tal cria vias paralelas com a distancia da largura de trabalho.

Atraso ao desligar

Os tempos de atraso descrevem o atraso de tempo entre a ordem e a ativacao
efetiva de uma largura parcial (por exemplo, no caso do pulverizador, o tempo a
partir da ordem: "Ligar largura parcial”, até o agente ser efetivamente aplicado).

CClI Competence Center ISOBUS e.V.
CCl.Command Comutacéo de larguras parciais controlada por GPS
CCI.GPS App com as configuracBes para a geometria do trator.

Atraso ao ligar

Os tempos de atraso descrevem o atraso de tempo entre a ordem e a ativagéo
efetiva de uma largura parcial (por exemplo, no caso do pulverizador, o tempo a
partir da ordem: "Ligar largura parcial”, até o agente ser efetivamente aplicado).

Falhas As falhas séo o resultado de omissdes.

Campo Um campo pode incluir os seguintes segmentos: a margem do campo, o ponto
de referéncia, a via de referéncia, os obstéculos e a area trabalhada.

GPS Global Positioning System.
O GPS é um sistema para a determinacéo de posicao por satélite.

Drift de GPS Devido a rotacdo da Terra e a posi¢cdo alteravel dos satélites no céu, a posicao
calculada de um ponto desloca-se. Isto é designado de drift de GPS.

GSM Global System for Mobile Communication

Norma para redes mdéveis completamente digitais, utilizada maioritariamente
para telefonia e mensagens curtas, tais como a SMS.

Headland Control

Margem do campo virtual

ISOBUS

1ISO11783

Norma internacional para a transferéncia de dados entre maquinas e aparelhos
agricolas.

Ponto de acoplamento

O ponto no qual a maquina esta acoplada ao trator

Modo curvas

Um modo de conducéo paralelo, no qual o condutor define um ponto A, percorre
um percurso, o qual também pode conter curvas, e define um ponto B. O
sistema regista 0 percurso e para tal cria vias paralelas com a mesma distancia
da largura de trabalho.

Distancia entre LED

Através da distancia entre LED pode-se determinar a quantos centimetros de
desvio corresponde um LED.

Guia PT/Grelha

Via criada em paralelo a via de referéncia, a qual serve de orientacdo para uma
conducéo paralela correta.

Parallel Tracking

Ajuda de conducéo paralela

Via de referéncia

Via registada pelo condutor, a qual se destina ao calculo de outras linhas de
guia criadas em paralelo para o guiamento lateral.

Interface

Parte do terminal que serve para a comunicagcdo com outros aparelhos

Section Control

Comutacéo automatica de larguras parciais

Terminal

CCI 100 ou terminal CCI 200 ISOBUS

Ecra tatil

Ecréa sensivel ao toque através do qual é possivel operar o terminal.
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Sobreposicéo

Tratamento duplo

Tempos de atraso

Os tempos de atraso descrevem o atraso de tempo entre a ordem e a ativacao
efetiva de uma largura parcial (por exemplo, no caso do pulverizador, o tempo a
partir da ordem: "Ligar largura parcial”, até o agente ser efetivamente aplicado).

Previsao

O tempo para a previsdo determina o intervalo de tempo para o calculo da
sugestdo de condugdo. Um tempo maior para a previséo fornece ao condutor,
por exemplo mais tempo para reagir a sugestao de conducao.
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8 Funcionalidades ISOBUS

Task-Controller basic (totals)

assume a documentacao de valores da soma, os quais sédo
Uteis tendo em vista o trabalho desempenhado. O aparelho
disponibiliza os valores. A troca de dados entre o ficheiro de
lotes e o Task Controller tem lugar através do formato de
dados ISO-XML. Deste modo pode-se importar as
encomendas de forma cémoda para o Task Controller e/ou a
documentacao concluida pode ser novamente exportada.

Task-Controller geo-based (variables)

TE_G En oferece a opgéo de recolher também dados relacionados
com a localizagéo - ou planear encomendas relacionadas
com a localizacéo, por exemplo por meio de mapas de
aplicacdes.

Task-Controller Section Control

trata da comutacdo automatica de larguras parciais, por
exemplo no caso de pulverizadoras de protegéo de plantas,
dependendo das posicdes de GPS e do grau de
sobreposi¢céo desejado.
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9 Botdes e simbolos
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CCl.Command

Solicitar mapa
Ativar o Section Control

Solicitar mapa

Vista geral

Geometria

Section Control

Selecionar a partir de uma lista

Editar

Memorizar campo

Importar limite do campo

Procurar campos

Geometria de larguras parciais

Tipo de maquina

Atraso ao desligar

Omisséo/sobreposicao

Modo A-B

Sementeiras

Tempo para previsao

Grau de sobreposicao

<]

4r

= 1Eoa 1

Comutar para as configuracdes
Pausar o Section Control

Comutar para as configuracdes

Campos

Parallel Tracking

Introduzir a licenga e solicitar o menu
Servigo

Apagar

Confirmar introducéo ou selecéo

Apagar area trabalhada

Exportar limite do campo

Margem do campo via 2: metade da

largura

Ponto de acoplamento

Atraso ao ligar

Largura de trabalho

Modo de conducéo paralelo

Modo curvas

Configura¢cdes Barra luminosa

Configuracdes Distancia LED

Toleréncia de sobreposicéao



Toleréncia de sobreposi¢cdo Margem do
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Distancia da borda do campo
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O
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Marcar linha reta

Deslocar via de referéncia para a
esquerda
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\2 :\ Alterar a posi¢do do marcador
A
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"I Deslocar via de referéncia para a direita
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CCI.GPS - Introducéo

1 Introducao

1.1 Sobre este manual

O presente manual de instru¢c@es faz uma introducao sobre a operacéo e
configuragdo da app CCI.GPS. Esta app foi pré-instalada no seu terminal ISOBUS
CCI 100/200, podendo ser apenas ai executada. Somente com conhecimento
deste manual de instrucdes se podem evitar erros de funcionamento e garantir um
funcionamento sem problemas.

1.2 Referéncia

Este manual descreve a CCIl.GPS na sua versdo CCI.GPS v2 .

Para consultar o nimero da versédo CCI.GPS instalada no seu terminal ISOBUS
CCl, proceda da seguinte forma:

1. Prima atecla Home para aceder ao menu principal.

2. Prima o botéo "Configuracfes" (F1) no menu principal.
3. Selecione o separador Informacéo e Diagnéstico.
4

Prima no separador Informacéo e Diagnéstico o botédo "Informacgéo do
Terminal”.

5. Prima o botéo "Informacg&o de Software" no ecra tactil.

— No campo de informac¢des agora exibido é indicada a versdo dos
componentes do software do terminal.

1.3 Sobre a CCIL.GPS
A CCIL.GPS é uma app que exibe informagdes de GPS e permite também as
configuragdes da geometria do trator, da fonte GPS e da taxa de Baud.

A app possibilita a introdu¢&o no ponto central da posi¢cédo da antena GPS no
trator, com referéncia ao ponto médio do eixo traseiro do trator.

A CCI.GPS disponibiliza a outras CCIl.Apps os dados de posic¢éo.
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2 Seguranca

2.1 Identificacdo das indicagdes no manual de instru¢cdes

As indicacdes de segurancga incluidas neste manual de instrugdes estao
identificadas de forma especifica:

Atencao - Perigos gerais!
O simbolo de seguranca no trabalho identifica indicacdes de seguranca gerais,
cuja nao observancia resulta em perigo para a vida e membros de pessoas.

Observe com cuidado as indicages relativas a seguranca no trabalho e comporte-
se com extremo cuidado nestes casos.

' Cuidado!
O simbolo Cuidado identifica todas as indicag8es de seguranga, que remetem
L para regulamentos, diretivas ou processos de trabalho, devem ser

obrigatoriamente respeitadas. A ndo observéancia pode resultar em danos ou
destruicdo do terminal, assim como em anomalias.

> Nota

O simbolo Nota salienta dicas de utilizagdo e outras informagdes especialmente
Uteis.

l Informacéo

O simbolo Informacéao identifica informag6es gerais e dicas praticas.
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3 Colocacédo em funcionamento
3.1 Ligar o terminal
3.1.1 Ligar aum recetor de GPS

Um recetor de GPS ¢é ligado, consoante o modelo, a interface de série RS232-1 do
terminal ou ao ISOBUS.

3.1.1.1 NMEA 0183 (de série)

> Nota

A interface de série 1 (RS232-1) do terminal vem configurada de fabrica da
seguinte forma: 4800 Baud, 8N1. A Baud-Rate deve ser adaptada ao recetor de
GPS usado.

3.1.1.2 NMEA 2000 (ISOBUS)
O recetor de GPS é ligado ao CAN-BUS, nédo é necesséario configurar.
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3.1.1.3 Recetor de GPS compativel

Com os seguintes recetores de GPS testou-se a transferéncia correta das
mensagens de GPS para o terminal:

Fabricante Modelo

Cabtronix SmartGPS5
geo-konzept Geo-kombi 10 GSM
Hemisphere A100/A101

John Deere StarFire 300
Novatel Smart MR10
Trimble AgGPS 162
Trimble AgGPS 262

> Nota

Para informagBes pormenorizadas e atuais sobre os recetores e configuragdes de
GPS, consulte http://www.cc-isobus.com/produkte/gps.

> Nota

As CCI.App definem requisitos variados a qualidade e exatiddo das mensagens de
GPS. Para a navegacéo (CCl.FieldNav) e documentacéo (CCl.Control) sdo
suficientes conjuntos de dados simples, tais como os que séo fornecidos por
recetores de baixo custo. Para o guiamento lateral e comutacéo de larguras
parciais (CCl.Command) sdo necessarios recetores com corre¢cdo Egnos e
exatiddes de 20 a 30 cm. Daqui resultam requisitos minimos varios dos conjuntos
de dados NMEA do recetor. Podera consultar o requisito exato nos respetivos
manuais de instrucbes das app.
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4 Operacao

4.1 Iniciar o programa
A CCIL.GPS ¢ iniciada automaticamente com a ligagdo do terminal. Através do ecra
inicial pode aceder diretamente a todas as fungdes.
Para comutar para o ecré inicial da CCI.GPS, proceda da seguinte forma:

1. Prima no menu principal do terminal no ecra tactil o botdo "GPS" ou rode a
roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda
de scroll.

— Abre-se 0 seguinte ecra inicial:

i Informagao de GPS

Latitude NMEA| RMC GGA GSA GSV VIG ZDA
| 1.1359 N

Longitude
| 0.0000

Velocidade
| 40.00

Curso
| 0.00

Hora actual

| 14:47:51
Qualidade do sinal

| GPS (1)

Satélites utilizados Satélites recebidos
110 | 4 | 4

Na CCI.GPS séo exibidos trés separadores. Nestes separadores estdo
organizadas as seguintes informacgdes e op¢bes de configuracédo:

Informacé&o de GPS: Indicacéo dos dados GPS recebidos atualmente.

Configuragdes de GPS: Indicacao e configuracdo da fonte GPS e taxa de
Baud.

Configuracdes da Indicacdo e configuracdo da geometria do trator.

geometria:
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4.2 Informacao de GPS

Neste separador obtém uma vista geral sobre os dados de GPS recebidos

atualmente.
= A
| 14:18
I <_ ‘ |m' 2
C—_—
D "' . o
) i | KX | &=
I ‘ i Informagao de GPS | ‘
| | EE——
Latitude NMEA RMC GGA GSA GSV VIG ZDA
1.1359 N
Longitude
0.0000
Velocidade
40.00
Curso
0.00 0
Hora actual
14:47:51
Qualidade do sinal
GPS (1) 3
HDOP Satélites utilzados Satélites recebidos
1.10 4 4

Os dados séo exibidos quando um recetor de GPS estiver ligado, a fonte GPS e a
taxa de Baud tiverem sido corretamente selecionadas e o recetor receber sinais de
GPS.

Na metade esquerda é indicada a posicao atual com latitude e longitude. Em baixo
sao indicados os valores da velocidade, curso, hora atual, qualidade de sinal e o
HDOP. O HDOP € um valor de qualidade para o sinal de GPS atual. Um HDOP
pequeno significa uma melhor qualidade de GPS.

Em cima a direita estdo representados os pacotes de dados enviados pelo recetor
de GPS (preto =enviados / cinzento = ndo enviados).

> Nota

Se o sinal de GSV néo for enviado, ndo podem ser indicados satélites no reticulo.
Isto ndo afeta a funcionalidade. O sinal de GVS destina-se apenas a indicar a
posicdo dos satélites. No caso de muitos recetores de GPS, o sinal de GSV é
desativado no estado de fornecimento.
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4.3 Configuracdes de GPS

10

Neste separador séo exibidas a fonte GPS e a Baud-Rate.

) Fonte GPS
. RS232-1

. Baud-Rate
19200

Possui as seguintes opcdes de operacao:

Selecionar fonte GPS

@ Introduzir Baud-Rate
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4.3.1 Selecionar fonte GPS

Para selecionar a fonte GPS, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecré tactil o botdo "Fonte GPS" ou rode a roda de scroll até o botéo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte lista de selecdes:

"-‘5 Fonte GPS RS232-1
=
ESC | RS232-1 OK
[R5232—I ]
'1SOBUS
h y

2. Selecione na lista de selecdes a fonte GPS desejada. Para tal, prima no ecra
tactil o botdo com a fonte GPS ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco. A fonte GPS surge em seguida na janela de selec¢6es.

3. Confirme a sua selegdo com "OK" ou prima mais uma vez a fonte GPS
marcada a branco.

l Conectar o recetor de GPS através de CAN ou de série

Existem duas possibilidades para ligar um recetor de GPS:

Se o recetor possuir uma saida de série, esta sera ligada a entrada RS232-| do
terminal e selecionada como fonte desta entrada.

Se o recetor possuir a opcao de uma ligacdo CAN-Bus, esta sera ligada ao
ISOBUS e o CAN-Bus tem de ser selecionado como fonte na CCI.GPS.

11
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4.3.2

12

Selecionar Baud-Rate

1. Para selecionar a taxa de Baud, proceda da seguinte forma:

2. Prima no ecra tactil o botéo "Baud-Rate" ou rode a roda de scroll até o botao
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte lista de selecdes:

"e" Baud-Rate 19200

RS 232

ESC 19200 OK
] 2
14400
[19200 J s
|
38400

b o

3. Selecione na lista de selec8es a taxa de Baud desejada. Para tal, prima no
ecra tactil o botdo com a taxa de Baud ou rode a roda de scroll até o botdo
ficar marcado a branco. A taxa de Baud surge em seguida na janela de
selecdes.

4. Confirme a sua sele¢gdo com "OK" ou prima mais uma vez a taxa de Baud
marcada a branco.

> Nota

Se 0 CAN-Bus esta selecionado como fonte GPS, a Baud-Rate é automaticamente
definida. Nao é possivel uma alteracdo manual.

> Nota

Para obter os dados de GPS do recetor, as Baud-Rate do terminal e o recetor de
GPS devem coincidir.
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Configuracdes da geometria

A posicéo da antena GPS no trator é introduzida na CCI.GPS. E muito importante
gue proceda a esta introdugdo o mais exato possivel!

Apenas entdo a CCI.GPS é capaz de transmitir os dados de posigdo GPS
referentes ao ponto de referéncia do trator (ponto médio do eixo traseiro) a outras
CCIl.Apps.

A maioria dos tratores possui varias op¢cdes de montagem na traseira. Na
CCI.GPS a distancia do ponto médio do eixo traseiro até ao ponto de acoplamento
é introduzida em separado para quatro tipos diferentes de montagem. Para que,
por exemplo, a distancia correta seja utilizada na CCl.Command, ap6s acoplar
uma maquina, tem de ser selecionado apenas o tipo de montagem atualmente
utilizado. Caso as configuracdes na CCI.GPS tenham sido efetuadas com cuidado,
nao é necessario voltar a medir. (Para tal, ver também o capitulo Geometria do
manual de instru¢des CCl.Command).

4.4 Configuracdes da geometria

Neste separador sé@o exibidas a posi¢édo da antena GPS no trator e a distancia ao
tipo de montagem, assim como a sua configuragdo é possivel.

| f 1418
<« |y 2
| % i o e
< . &~ Configuragoes da geometria

N OEET
[}j [ g | oosm

AN

ESTSCRINN S
-E‘]—bT N~
C C 0.86 m N

OK

Possui as seguintes opc¢Bes de operacao:

A Introduzir distancia A

B Introduzir distancia B

G%E Selecionar tipo de montagem

C Introduzir distancia C

13
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®
l Distancia A

A distancia A descreve a distancia na direcao de conducao entre a antena de GPS
e o ponto de referéncia do trator:

N
A
)
I = ~
o .
P L4
L

Marque no chéo com giz, de preferéncia junto ao trator, o ponto médio do eixo
traseiro e a posicdo da antena e mecga a distancia.

441 Introduzir distancia A

Para introduzir a distancia A, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "A" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introducdo com "OK".

14
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Distancia B

A distancia B descreve a distancia transversalmente a direcdo de conducao entre
0 ponto de referéncia do trator e a antena GPS:

"N
&
0.,
_‘rL_;'
B |

Marque no chéo com giz, de preferéncia junto ao trator, o ponto médio do eixo
traseiro e a posicdo da antena e mecga a distancia.

Monte a antena no centro (se possivel):

i

Para a disténcia B, no caso exibido, pode-se configurar 0,00m.

15
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4.4.2 Introduzir distancia B

Para introduzir a distancia B, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "B" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

Confirme a sua introdug@o com "OK".

4.4.3 Selecionar tipo de montagem

Para selecionar o tipo de montagem, proceda da seguinte forma:

1.

16

Prima no ecra tactil o botdo "Tipo de montagem" ou rode a roda de scroll até o
bot&o ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

— Abre-se a seguinte lista de selecdes:

)

¢ |
ESC a_! Gancho de reboque oK

%E Ponto de acoplamento ’ ’

| %: Engate de boca de lobo

[ E_! Gancho de reboque }

| ad Péndulo de reboque

Selecione na lista de selecdes o tipo de montagem desejado. Para tal, prima
no ecra tactil o botdo com o tipo de montagem ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco. O tipo de montagem surge em seguida na
janela de selec¢des.

Confirme a sua selecdo com "OK" ou prima mais uma vez o tipo de montagem
marcado a branco.
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l Distancia C

A distancia C descreve a distancia na dire¢cdo de condugéo entre o ponto de
referéncia do trator e o ponto de acoplamento do respetivo tipo de montagem:

~
o
_(]; Ly
= S, o
C

Marque no chéo com giz, de preferéncia junto ao trator, o ponto médio do eixo
traseiro e o ponto de acoplamento e meca a distancia.

4.4.4 Introduzir distancia C

Para introduzir a distancia C, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "C" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

2. Introduza o valor no ecra tactil através do campo numérico ou da barra
deslizante.

3. Confirme a sua introducdo com "OK".

17
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5 Resolucéo de problemas

5.1 Erro durante o funcionamento

A seguinte vista geral mostra-lhe os possiveis erros durante o funcionamento com
a CCIL.GPS, a sua causa possivel e a resolugao:

Erro Causa possivel Resolugdo/procedimento

Na informacdo de GPS nao e ndo ha alimentacgéo de e Verifique a alimentacéo de
séo exibidos quaisquer dados tensao no recetor de GPS tensao do recetor de GPS
de GPS.

e Ovrecetorde GPSnaoesta | e Verifique a

ligado ao terminal ligacdo do recetor de GPS
ao terminal. Caso os dados
de série tenham de ser
utilizados, a interface
RS232-| tem de ser
utilizada. Caso os dados
CAN tenham de ser
utilizados, o recetor tem de
ser ligado ao CAN-Bus

e Afonte GPS incorreta foi e Verifique em configuracdes

selecionada de GPS (cf. capitulo 4.3) se
a fonte GPS selecionada é
a que esta a ser utilizada
atualmente.

e Ataxa de Baud incorreta foi | ¢ Configure durante a

selecionada utilizacdo de dados de
série, em configuracdes
GPS (cf. capitulo 4.3), a
mesma taxa de Baud com a
qual o seu recetor também
esta configurado.

e Configuracéo incorreta do e Verifique qual a

recetor configuracao necesséria
para a sua aplicacéo (cf.
por exemplo, capitulo
3.2.2.1 do manual de
instrucées CCl.Command)
e compare-a com a
configuracdo atual do seu
recetor
. Para saber como o recetor
pode ser calibrado, consulte
o]
manual de instru¢des do
seu recetor de GPS.

Ocupacéo incorreta do cabo | e  Verifique se a ocupacéo do
seu cabo

coincide com a ocupacao
indicada neste manual (cf.
capitulo 3.1.1.1).

18
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6 Estrutura do menu

C
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7 Glossario

CClI Competence Center ISOBUS e.V.
CCl.Command Guiamento lateral e comutacao de larguras parciais de GPS
CCIL.GPS Configuracbes de GPS e geometria do trator
GPS Global Positioning System.
O GPS é um sistema para a determinacéo de posicao por satélite.
HDOP Valor de qualidade para sinais de GPS
ISOBUS ISO11783
Norma internacional para a transferéncia de dados entre maquinas e aparelhos
agricolas.
Terminal CCI 100 ou terminal CCI 200 ISOBUS
Ecra tatil Ecréa sensivel ao toque através do qual é possivel operar o terminal.

20
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8 Botdes e simbolos

o

)V.'..Exn\nréd)@s‘gg

CCI.GPS

Selecionar fonte GPS

Selecionar tipo de montagem

Introduzir distancia A
Introduzir distancia C

Configuracdes de GPS

Péndulo de reboque

Engate de boca de lobo

Comutar para a direita

Comutar para cima

RS 232

~NEH- 8

Introduzir Baud-Rate

Confirmar selecdo ou introducéo

Introduzir distancia B
Informacé&o de GPS

Configura¢cdes da geometria

Gancho de reboque

Barra de 3 pontos

Comutar para a esquerda

Comutar para baixo

21
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1 Introducao

1.1 Sobre este manual

1.2 Referéncia

O presente manual de instru¢fes faz uma introducdo sobre a operacéo e
configuracdo da CCl.Courier. Esta app foi pré-instalada no seu terminal ISOBUS
CCI 100/200, podendo ser apenas ai executada. Somente com conhecimento
deste manual de instrucdes se podem evitar erros de funcionamento e garantir um
funcionamento sem problemas.

Este manual de instruges tem de ser lido e compreendido antes de colocar o
software em funcionamento, de modo a prevenir-se problemas na utilizag&o.
Devera ser guardado de forma a estar acessivel aos colaboradores a qualquer
momento.

Este manual descreve a app na sua versao CCl.Courier v2.0.

Para consultar o nUmero da versao CCl.Courier instalada no seu terminal ISOBUS
CCl, proceda da seguinte forma:

1. Prima a tecla Home para aceder ao menu principal.

2 Prima o botdo "Configura¢des” (F1) no menu principal.

3. Seleccione o separador Informacéo e Diagndstico.

4 Prima no separador Informagéo e Diagndéstico o botdo "Informacao do
Terminal”.

5. Prima o botéo "Informacado de Software" no ecra tactil.

->No campo de informag¢des agora exibido é indicada a versao dos
componentes do software do terminal.

1.3 Sobre a CCl.Courier

A CCl.Courier permite uma troca de dados de encomenda confortavel e gratuita
entre o PC da quinta e o terminal.

Os dados de encomenda ISOBUS no formato 1ISO-XML séo criados com um
ficheiro de lotes convencional, transportados do terminal da CCl.Control para a
maquina e avaliados apds realizar a actividade com os dados de protocolo no
ficheiro de lotes.

A troca de dados de encomenda é feita por e-mail ou através de um servidor FTP.
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1. Criar ficheiro da
encomenda com
ficheiro de lotes no
formato ISO-XML e
colocar na subpasta
"TODQO" do servidor
FTP.

1.3.2

1. Criar ficheiro da
encomenda com
ficheiro de lotes no
formato ISO-XML e
guardar onde quiser.
Enviar e-mail com o
ficheiro da encomenda
em anexo. No assunto
deve constar o nome
do utilizador da conta-
Courier.

A Courier
carrega o
ficheiro da
encomenda
automaticamente
da subpasta
"TODOQO" para o
terminal.

%]

A Courier
recebe o e-mail.

Mapa do processo tipo de funcionamento FTP

2. Importar o
ficheiro da
encomenda para a
CCl.Control,
processar a
encomenda e
exportar
novamente o
ficheiro da
encomenda
completado com os
dados de registo da
maquina.

Mapa do processo tipo de funcionamento E-mail

2. Importar o
ficheiro da
encomenda para a
CCl.Control,
processar a
encomenda e
exportar
novamente o
ficheiro da
encomenda
completado com os
dados de registo da
maquina.

A Courier
carrega o
ficheiro de
encomenda
como arquivo
ZIP na subpasta
"COMPLETE"
no servidor FTP.

A Courier envia
0 e-mail com o
ficheiro de
encomenda
processado
como arquivo
ZIP no anexo.

3. O ficheiro da
encomenda e 0s
dados de registo
podem ser
avaliados e
processados
novamente no
ficheiro de lotes.

JdN

3. O ficheiro da
encomenda e os
dados de registo
podem ser
avaliados e
processados
novamente no
ficheiro de lotes.
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2 Seguranca

2.1 Identificacdo das indicacbes no manual de instrucdes

As indicacdes de seguranca incluidas neste manual de instrucdes estédo
identificadas de forma especifica:

Atencdo - Perigos gerais!
O simbolo de seguranca no trabalho identifica indicagdes de seguranca gerais,
cuja ndo observancia resulta em perigo para a vida e membros de pessoas.

Observe com cuidado as indicages relativas a seguranca no trabalho e comporte-
se com extremo cuidado nestes casos.

' Cuidado!
O simbolo Cuidado identifica todas as indica¢fes de seguranc¢a, que remetem
L para regulamentos, directivas ou processos de trabalho, devem ser

obrigatoriamente respeitadas. A ndo observancia pode resultar em danos ou
destruicdo do terminal, assim como em anomalias.

> Nota

O simbolo Nota salienta dicas de utilizag&o e outras informagdes especialmente
Uteis.
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3 Colocacédo em funcionamento
3.1 Montar o terminal

Para informacdes consulte o capitulo 5.1 Montar o terminal do manual de
instruc6es Terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2 Ligar o terminal
3.2.1 Ligar alsOBUS/alimentacao de tenséao

Para informacdes consulte o capitulo 5.2.1 Ligar a ISOBUS/alimentacao de
tens&o do manual de instru¢gbes Terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2.2 Ligaraum modem GSM

A CCl.Courier necessita de uma interface de comunica¢des mdveis para a
transferéncia de dados online para a troca de dados de encomenda. Para tal &
necesséario um modem GSM, o qual pode ser encomendado indicando o himero
de artigo <NUmeroArt GSM>. Para ligar o modem GSM ao terminal, proceda da
seguinte forma:

1. Ligue o modem GSM a interface de série 2 (RS232-2) do terminal.

> Nota

A configuragdo da interface de série 2 (RS232-2) do terminal vem configurada de
fabrica da seguinte forma: 115200 Baud, 8N1. Esta configuracdo nao necessita de
gualguer alteracéo.

Ligacdo do modem GSM
4 2 A ligagdo do modem GSM ao terminal é feita
o0 através da interface de série RS232-2.

A ocupacéo dos pinos pode ser consultada no
IO 0N seguinte esquema:

1. +12V/+24V
2. TxD
3. GND
4. RxD
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3.3 Instalar o software
A CCl.Courier faz parte do volume de fornecimento do terminal ISOBUS CCI, uma
instalacao néo é possivel nem necessaria.
Para poder operar o software instalado de fabrica, tem de se adquirir uma licenca:

Como opcéo ao O software vem activado de fabrica e pode ser
comprar o terminal utilizado imediatamente.

Actualizagcdo posterior Em caso de um licenciamento posterior, o software
€ activado pelo nosso parceiro de assisténcia
técnica.

Nota

A CCI-Courier deve ser activada nas configuragdes do seu terminal para que a
app seja visivel. Para tal, proceda da seguinte forma:

1. Prima no menu principal no ecra tactil o botdo "Configuracdes" (F1).

2. Prima no ecra tactil no separador "Defini¢cdes do sistema" ou seleccione-o
com a ajuda das teclas direccionais (F8 e F2).

3. Prima no ecra tactil o botdo "Gestdo App" ou rode a roda de scroll até o
respectivo botéo ficar marcado a branco e prima a roda de scroll ou
confirme com "OK" (F6).

4. Prima no ecra tactil o botéo "Courier" ou rode a roda de scroll até o
respectivo botdo ficar marcado a branco e prima a roda de scroll ou
confirme com "OK" (F6).

5. Introduza o valor booleano e confirme com "OK".

6. Para assumir a alteracao, reinicie o terminal.
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4 Operacao
4.1 Indicagdes gerais

A CCl.Courier esta subdividida em 2 &reas: a vista principal e as configuracgdes.
Ao comutar entre as duas areas, deve ter-se o0 seguinte em atencao:

Se o botéo estiver marcado com "Activo", a troca de dados esté activa. Depois,
néo se podem efectuar configura¢gfes. O botéo "Configuracdes" (F1) fica a
cinzento:

Verificacao terminada.

Préxima verificagdao em 60 sec

Caixa de entrada

E | Nenhuns dados

Saida de correin
Nenhuns dados

Para aceder a mascara de operacao Configuracdes, a troca de dados deve ser
desactivada (cf. capitulo 4.4.1)
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4.2
42.1

42.2

Preparacoes
FTP

E-mail

E necessario realizar as seguintes preparagdes para o tipo de funcionamento FTP:

1. Crie no seu servidor FTP uma pasta com o mesmo nome que indicou nas
configuracdes gerais na sua conta-Courier (cf. capitulo 4.5.1.1).

2. Crie uma subpasta com o0 nome "TODQO" e uma subpasta com o home
"COMPLETE" dentro desta pasta.

E necessario realizar as seguintes preparacdes para o tipo de funcionamento E-

mail:

1. Crie uma conta de e-mail ou seleccione uma conta de e-mail existente. Esta
serd utilizada pela CCl.Courier para a recepg¢éo e envio de dados de
encomenda.

10
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4.3 Iniciar o programa
A CCl.Courier é activada automaticamente com a ligagao do terminal. Através da
vista principal pode aceder directamente a todas as funcdes.
Para comutar para a vista principal da CCl.Courier, proceda da seguinte forma:

1. Prima no menu principal do terminal no ecra tactil o botao "Courier" ou rode
a roda de scroll até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a
roda de scroll.

= Abre-se a seguinte vista principal:

L/

< |l = Yol
% Courier
[Activo D ]

- Estado de ligagdo
i

%

Troca de dades nao esta activa

Caixa de entrada

13
EI Nenhuns dades
=

[}

Saida de correio
Nenhuns dades

6 ox |

Apés efectuar as respectivas configuracdes (ver capitulo 4.5), as outras
introducdes do utilizador na CCl.Courier ndo sdo necessarias.

A CCI.Courier esta dividida em 2 areas:

4.3.1 Vistaprincipal

Activacao/desactivacéo da troca de dados (ver capitulo 4.4.1)
Informacéo sobre o estado da ligacdo e os dados recebidos e enviados

4.3.2 Configuracdes

Configuracdes gerais e configuracdo do servidor FTP e da conta de e-mail (ver
capitulo 4.5)

11
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4.4 Vista principal

A vista principal oferece vista geral sobre os seguintes pontos:

Estado de ligagéo Indica quanto tempo ainda demora até a proxima
verificac@o de novos pacotes de dados ou se existe
uma ligagdo activa ao servidor FTP ou a uma conta
de e-mail neste momento.

Caixa de entrada Indica se existem novos dados para importacao
para o terminal ou o estado da transferéncia.

Saida de correio Indica se existem novos dados para exportacéo do
terminal ou o estado do envio.

i Estado de ligagio
1 | Troca de dados ndo esta activa

Safda de correio

Iél | Nenhuns dados
=

Activar/desactivar atroca de dados

Apagar dados da caixa de entrada

Comutar para as configuragdes
Prima no ecra tactil o botao "Configuracbes" (F1).

Podera encontrar mais informacdes sobre as configuragdes no
capitulo 4.5.

12
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4.4.1 Activar/desactivar a troca de dados
Com a troca de dados activa, a CCl.Courier realiza automaticamente a troca de
dados entre o terminal e o PC da quinta a cada 60 segundos.
Para activar/desactivar a troca de dados, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botao "Troca de dados activa" ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botéo "OK" (F6).

Introduza o valor booleano.

3. Confirme a sua introdu¢do com "OK".

N

4.4.2 Apagar dados da caixa de entrada

Para apagar os dados da caixa de entrada, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra t4ctil o botdo "Apagar" (F12).
- Abre-se um aviso.
2. Prima no ecra tactil o botdo "OK".

13
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4.5 Configuracdes

Nas ConfiguracBes sdo exibidos trés separadores:

| Conta-Courier
| Maschine

4 Tipo de funcionamento
i E-mail

Estes estdo organizados da seguinte forma:

Geral: Permite a criagdo de uma conta-Courier, assim
como a selecc¢do do tipo de funcionamento.

FTP: Aqui pode-se efectuar as configuragbes para o tipo
de funcionamento FTP.

E-Mail: Aqui pode-se efectuar as configuracdes para o tipo
de funcionamento E&#x1E;Mail.

Para comutar entre separadores, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil no respectivo separador ou seleccione-o com a ajuda das

teclas direccionais (F8, F2).

14
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451 Geral

Neste separador séo exibidas as configuragdes para a conta-Courier e o tipo de
funcionamento.

Tipo de funcionamento

Possui as seguintes opg¢bes de operacao:

]

Introduzir nome da conta-Courier

Seleccionar tipo de funcionamento

15
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4.5.1.1 Introduzir nome da conta-Courier
Introduza um nome para a sua conta-Courier. Mais tarde, este é necessario para
recepcao de dados de encomenda.
Para introduzir um nome para a sua conta-Courier, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botédo "Conta-Courier" ou rode a roda de scroll até o
respectivo botado ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de
scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o nome pretendido através do teclado no ecra tactil.

3. Confirme a sua introdugdo com "OK".

N

a

> Nota

O nome da sua conta-Courier sé deve ser constituido por digitos e letras, e ndo
por caracteres especiais e espacos.

45.1.2 Seleccionar tipo de funcionamento
Seleccione o tipo de funcionamento. Os dados de encomenda podem ser
recebidos e enviados através do seu servidor FTP ou por e-mail.
Para seleccionar o tipo de funcionamento, proceda da seguinte forma:

1. Prima no ecra tactil o botdo "Tipo de funcionamento"” ou rode a roda de scroll
até o botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.
Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
bot&o "OK" (F6).

> Abre-se uma lista de seleccdes.

2. Prima no ecra tactil o tipo de funcionamento desejado (FTP ou E-mail) ou rode
a roda de scroll até o tipo de funcionamento desejado ficar marcado a branco

e prima a roda de scroll.

16
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4.5.2

Configuracdes de FTP

Neste separador pode-se efectuar as configura¢des para o tipo de funcionamento

FTP.

Possui as seguintes opc¢bes de operacao:

-

Seleccionar modelo

Seleccionar servidor FTP paratroca de dados

17
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45.2.1.1 Seleccionar modelo

Para seleccionar um modelo para FTP, proceda da seguinte forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Modelo" ou rode a roda de scroll até o botéo ficar
marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).
- Abre-se uma lista de selecc¢des.

Seleccione a configuracdo desejada da lista. Para isso, prima o botdo com o
modelo ou rode a roda de scroll até o modelo pretendido ficar marcado a
branco e prima em seguida a roda de scroll.

45.2.2 Seleccionar servidor FTP para a troca de dados

Para seleccionar um servidor FTP para a troca de dados, proceda da seguinte
forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Servidor FTP" ou rode a roda de scroll até o
botéo ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado podera, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Introduza o endereco IP ou o0 URL do seu servidor FTP. Confirme a sua
introducdo com "OK" (F6).

Prima no ecra tactil o botdo "Nome do utilizador" e introduza o nome do
utilizador com o qual a CCl.Courier se deve registar no servidor FTP através
do teclado no ecra tactil. Confirme a sua introdug&o com "OK".

Prima no ecra tactil o botdo "Palavra-passe" e introduza a palavra-passe com
gue a CCl.Courier se deve registar no servidor FTP. Em seguida, confirme
com "OK".

Prima no ecra tactil o botdo "Modo FTP" e seleccione "activo" ou "passivo".

Prima no ecra tactil o botdo "Encriptagdo” e seleccione "Nenhuma" ou "SSL".

> Nota

O endereco IP é composto por uma combinac¢ao de quatro digitos com valor de
0-255. Estes quatro digitos estédo separados por pontos, por ex. 122.0.13.101.
Caso ndo saiba o endereco IP do seu servidor FTP, solicite-o ao seu
administrador.

18
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45.3 Configuraces de e-mail

Neste separador pode-se efectuar as configura¢des para o tipo de funcionamento

E-mail.

Endereco de e-mail

| cci.test@web.de

Possui as seguintes opc¢bes de operacao:

| e—] Seleccionar conta de e-mail para troca de dados

19
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45.3.1 Seleccionar conta de e-mail para atroca de dados

Para seleccionar uma conta de e-mail para a troca de dados, proceda da seguinte
forma:

1.

Prima no ecra tactil o botdo "Modelos" ou rode a roda de scroll até o botédo
ficar marcado a branco e prima em seguida a roda de scroll.

Quando o botéo estiver marcado poderd, em alternativa, premir também o
botdo "OK" (F6).

Seleccione o fornecedor da conta de e-mail da CCl.Courier. Caso o seu
fornecedor néo esteja listado, as respectivas configuracdes terdo que ser
efectuadas manualmente (passos 5 a 7).

Prima no ecra tactil o botdo "Endereco de e-mail" e introduza o enderego de
e-mail da conta de e-mail da CCl.Courier. Confirme a sua introducdo com
"OK" (F6).

Prima no ecra tactil o botdo "Nome do utilizador" e introduza o nome do
utilizador da conta de e-mail da CCl.Courier. Confirme a sua introdu¢gdo com
"OK™.

Prima no ecra tactil o botdo "Palavra-passe” e introduza a palavra-passe da
conta de e-mail da CCl.Courier. Confirme a sua introdu¢do com "OK".

Prossiga com o passo 8 se puder seleccionar o fornecedor de e-mail da conta
de e-mail da CCl.Courier no passo 2.

Prima no ecré tactil o botéo "Servidor POP3" e introduza o servidor da caixa
de entrada da conta de e-mail da CCl.Courier. Confirme a sua introdu¢@o com
llOKll.

Prima no ecra tactil o botao "Servidor SMTP" e introduza o servidor de envio
de correio da conta de e-mail da CCl.Courier. Confirme a sua introdu¢cdo com
"OK".

Prima no ecrd tactii o botdo "Encriptacdo” e seleccione o seu tipo de
encriptacao.

Prima no ecra téctil o botdo "Enderec¢o do receptor” e introduza o endereco de
e-mail para onde a CCl.Courier deve enviar as encomendas executadas.
Confirme a sua introdu¢do com "OK".

Nota

O nome do utilizador da sua conta de e-mail varia consoante o fornecedor. Por
exemplo, o nome do utilizador de uma conta Yahoo! consiste no endereco de e-
mail completo, por outro lado, o de uma conta Googlemail consiste apenas na
parte local, ou seja, a parte antes de "@".

Pode solicitar o nome do servidor POP3 e do servidor SMTP ao seu fornecedor.

20
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5 Resolucéo de problemas

5.1 Erros no terminal

A seguinte vista geral mostra-lhe possiveis erros no terminal e a sua resolucéo:

Erro

Causa possivel

Resolucéo

N&o é possivel ligar o terminal

O terminal ndo esta
correctamente ligado

Verificar a ligagdo ISOBUS

5.2 Erro durante o funcionamento

Erro

Causa possivel

Resolucédo/procedimento

A troca de dados por FTP

funciona.

através do modem GSM nao

Desde Dezembro de 2013, em
algumas tarifas T-Mobile a porta
FTP é bloqueada.

Mudanca de tarifa mediante

acordo prévio com a T-Mobile.

5.3 Mensagens de erro

5.4 Diagnéstico

21
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6 Estrutura do menu

E-mail

Geral

22
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7 Glossario

CClI Competence Center ISOBUS e.V.
CCl.Courier App para a troca de dados entre o PC da quinta e o terminal
FTP File Transfer Protocol

Um protocolo de rede para a transferéncia de dados

Servidor FTP

O servidor de uma rede FTP. Um ou mais clientes podem transferir ficheiros do
servidor ou carregar ficheiros para o servidor.

GSM Global System for Mobile Communication
Norma para redes moveis completamente digitais, utilizada maioritariamente
para telefonia e mensagens curtas, tais como a SMS.

Endereco IP Um endereco IP € um endereco em redes informéaticas. Ele € atribuido a
aparelhos que estéo ligados a rede e torna os aparelhos acessiveis.

ISO-XML Formato ISOBUS especifico baseado em XML para ficheiros de encomendas.

ISOBUS ISO11783

Norma internacional para a transferéncia de dados entre maquinas e aparelhos
agricolas.

Servidor POP3

Servidor da caixa de entrada

Interface

Parte do terminal que serve para a comunicagdo com outros aparelhos

Servidor SMTP

Servidor de Envio de Correio

Terminal CCI 100 ou terminal CCI 200 ISOBUS

Ecra tactil Ecréa sensivel ao toque através do qual é possivel operar o terminal.
URL Uniform Resource Locator

Arquivo ZIP Uma pasta de dados comprimida

23
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8 Botdes e simbolos

7 A

e,

Aktiv

FTP

CCl.Courier

Activar/desactivar atroca de dados

Solicitar configuracfes

Configuragdes nédo acessiveis porque a
troca de dados estéa activada

Nenhuns dados disponiveis para apagar
Comutar para as configuracdes gerais
Comutar para as configuracfes FTP

Comutar para as configuracfes de e-mail

=

OK

Apagar

Confirmar introducédo ou seleccao

Comutar para a esquerda

Comutar para baixo

Comutar para a direita

Comutar@areutdmpara cima

24
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